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Manual Fuerza/Par (F/T)

Introduccion

Este manual es una recopilacion de varias secciones modulares de manuales para un sistema de sensores F/T. Las
secciones modulares del manual estan en el siguiente orden y proporcionan la siguiente informacion:

A. Introduccion

Esta seccion incluye informacion de contacto para contactar con un representante de ATI, directrices generales de
seguridad y términos y condiciones de venta. El nimero de documento ATI para esta seccion modular del manual
es: 9620-05-A-Introduction.

B. Sensor

Esta seccion contiene informacion sobre el cuerpo mecanico del sensor.

El contenido incluye una visién general del producto, instrucciones de instalacion, informacién de operacion y
mantenimiento preventivo Orientacion, directrices de solucion de problemas y especificaciones.

El nimero del documento ATI para esta seccion modular del manual es: 9620-05-B-XX (XX = nombre del modelo
del sensor).

C. Version de la interfaz de comunicacion

Esta seccion contiene informacion sobre las caracteristicas eléctricas y de software de una version especifica de la
interfaz de comunicacion. Ejemplos de versiones de interfaz de comunicacioén son EtherCAT, Ethernet y RS422.
Esta seccion también incluye informacion sobre cables.

El nimero del documento ATI para esta seccién modular del manual es: 9620-05-C-XX (XX = version

de la interfaz de comunicacion).

D. Aplicacién personalizada

Esta seccion contiene informacion adicional necesaria para que el sistema de sensores funcione dentro de una
aplicacion personalizada. El nimero de documento ATI para esta seccion modular de manual es: 9620-05-D-XX

(XX = aplicacion personalizada).
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A.

Introduccion

Por favor, contacte con ATI Industrial Automation para cualquier pregunta relacionada con un modelo en particular.

AVISO: Utiliza productos ATl solo para aplicaciones aprobadas por el fabricante. El uso de
productos ATI en aplicaciones distintas a las previstas por el fabricante podria causar dafios
al equipo y lesiones al personal.

de este producto. Este manual debe leerse y entenderse antes de intentar instalar o operar

f PRECAUCION: Este manual describe la funcion, aplicacion y consideraciones de seguridad
el producto, de lo contrario pueden producirse dafios o condiciones inseguras.

La informacion contenida en este documento es propiedad de ATI Industrial Automation, Inc. (ATI) y no debe
reproducirse total o parcialmente sin la aprobacion previa por escrito de ATI. La informacion aqui contenida esta
sujeta a cambios sin previo aviso. Este manual se revisa periédicamente para reflejar e incorporar los cambios
realizados en el producto.

La informacion contenida aqui es confidencial y estd reservada exclusivamente para los clientes y agentes
autorizados de ATI Industrial Automation, y no puede ser divulgada a terceros sin el consentimiento previo por
escrito de ATI. No se otorga ninguna garantia, incluidas las garantias implicitas, respecto a la exactitud de este
documento ni la idoneidad de este dispositivo para una aplicacion concreta. ATI Industrial Automation no sera
responsable de ninglin error contenido en este documento ni de dafios incidentales o consecuentes causados por
ello. ATI Industrial Automation también se reserva el derecho de modificar este manual en cualquier momento sin
previo aviso.

ATI no asume ninguna responsabilidad por ningun error u omision en este documento.

Copyright (2026) por ATI Industrial Automation. Todos los derechos reservados.

Nota:

Por favor, lea el manual antes de llamar al servicio de atencion al cliente y tenga a
disposicion la siguiente informacion:

1. Numero de serie, por ejemplo: FT01234

2.  Modelo, por ejemplo: Axial30-M125

3. Calibracioén, por ejemplo: SI-800-50 o SI-2000-125

4. Descripcion precisa y completa de la pregunta o preocupacion
5

Informacion informatica y de software, por ejemplo: sistema operativo, tipo de PC,
controladores y software de aplicacion

Estar cerca del sistema de congelacion y salida (si es posible).

Por favor, contacte con un representante de ATI para recibir ayuda, si es necesario:

Venta, servicio e informacion sobre productos ATI:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Tel: +1.919.772.0115

Fax: +1.919.772.8259

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511 Fax:
+1.919.772.8259

Correo electrénico:
ft.support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855¢08Y4-4200)

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel: +1.919.772.0115 « Fax: +1.919.772.8259 « www.ati-
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1. Seguridad

La seccion de seguridad describe las directrices generales de seguridad que deben seguir con este producto,
explicaciones de las notificaciones que se encuentran en este manual y las precauciones de seguridad que aplican
al producto. Las notificaciones especificas del producto estan integradas en las secciones de este manual (cuando
se aplican).

1.1

1.2

Explicacién de las notificaciones

Estas notificaciones se utilizan en todos los manuales de ATI y no son especificas de este producto. El
usuario debe atender todas las notificaciones del fabricante del robot y/o de los fabricantes de otros
componentes utilizados en la instalacion.

PELIGRO: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten, resultaran
en muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona informacion sobre la
naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no evitarlo y el método para
evitarlo.

podrian resultar en la muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona
informacién sobre la naturaleza de la
situacion peligrosa, las consecuencias de no evitar el peligro y el método para evitarlo.

f ADVERTENCIA: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten,

podrian causar lesiones moderadas o daiios al equipo. La notificacion proporciona
informacion sobre la naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no
evitarlo y el método para evitarlo.

f PRECAUCION: Notificacién de informacién o instrucciones que, si no se sigue,

AVISO: Notificacion de informacion especifica o instrucciones sobre mantenimiento, operacion,
instalacion o instalacion del producto que, si no se sigue, podrian causar danos al equipo. La
notificacion puede enfatizar, pero no se limita a: tipos especificos de grasa, mejores practicas
operativas y consejos de mantenimiento.

Directrices generales de seguridad

El cliente debe verificar que el sensor seleccionado esté homologado para las cargas y pares maximos
esperados durante la operacion. Como las fuerzas estaticas son menores que las fuerzas dindmicas de la
aceleracion o declaracion del robot, ten en cuenta las cargas dindmicas causadas por el robot.

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel: +1.919.772.0115 « Fax: +1.919.772.8259 « www.ati-
ia.com
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2.

Términos y Condiciones de Venta

Los siguientes Términos e Condiciones son un complemento e incluyen una parte de los Términos Estandar de ATl y
Condiciones, que estan archivadas en ATI y disponibles bajo solicitud.

ATI garantiza al comprador que los productos roboticos de cambiadores de herramientas adquiridos bajo
este articulo estaran libres de defectos en materiales y mano de obra bajo uso normal durante un periodo de

tres (3) aflos desde la fecha de envio. El periodo de garantia para reparaciones realizadas bajo una
Autorizacion de Devolucion de Mercancia (RMA) sera durante la duracion de la garantia original, o noventa
(90) dias desde la fecha de envio del producto reparado, lo que sea mas largo.

ATI no tendré responsabilidad bajo esta garantia a menos que: (a) ATI reciba un aviso por escrito del defecto
reclamado y una descripcion del mismo dentro de los treinta (30) dias posteriores a que el comprador descubra el
defecto y, en cualquier caso, no mas tarde del Gltimo dia del periodo de garantia; y (b) el articulo defectuoso es
recibido por ATI a mas tardar diez (10) dias después del tltimo dia del periodo de garantia. La responsabilidad
total de ATI y el tinico remedio del comprador bajo esta garantia se limita a la reparacion o sustitucion, a eleccion
de ATI, de la pieza o articulo defectuoso o, a eleccion de ATI, al reembolso del precio pagado por el articulo. La
garantia anterior no se aplica a ningun defecto o fallo resultante de una instalacion, operacion, mantenimiento o
reparacion inadecuada por parte de alguien que no sea ATI.

ATI no sera en ningun caso responsable de dafios incidentales, consecuentes o especiales de ningin tipo, incluso si
ATI ha sido informada de la posibilidad de dichos dafios. La responsabilidad agregada de ATI en ninglin caso
superara la cantidad pagada por el Comprador por el articulo objeto de reclamacion o disputa. ATI no tendra
ninguna responsabilidad por fallos de cualquier equipo u otro elemento que no sea suministrado por ATI.

No se podra interponer ninguna accién contra ATI, independientemente de su forma, derivada de o relacionada con
productos o servicios suministrados a este indicio mas de un (1) afio después de que se haya desarrollado la causa
de accion.

Ninguna representacion o acuerdo que varie o amplie las disposiciones de garantia y limitacion de remedios aqui
contenidas esta autorizado por ATI, y no puede considerarse autorizado por ATI, salvo que esté por escrito y
firmado por un directivo ejecutivo de ATIL.

Salvo que ATI acuerde lo contrario por escrito, todos los disefios, dibujos, datos, invenciones, software y otra
tecnologia creada o desarrollada por ATI en el curso de la prestacion de productos y servicios a este cargo, asi
como todos los derechos en ello bajo cualquier patente, derecho de autor u otra ley que proteja la propiedad
intelectual, seran y seguiran siendo propiedad de ATI. La venta de productos o servicios en virtud de este
documento no implica ninguna licencia expresa o implicita bajo ninguna patente, derecho de autor u otro derecho
de propiedad intelectual propiedad o controlado por ATI, ya sea relacionado con los productos vendidos o
cualquier otro asunto, salvo la licencia expresamente concedida a continuacion.

En el curso de la prestacion de productos y servicios a lo que se indica a continuacién, ATI podra proporcionar o
divulgar al comprador informacion confidencial y propietaria de ATI relacionada con el disefio, funcionamiento u
otros aspectos de los productos de ATI. Entre ATI y el Comprador, la titularidad de dicha informacion,
incluyendo sin limitacion cualquier software informatico proporcionado al Comprador por ATI, permanecera en
ATl y dicha informacion esta licenciada al Comprador tnicamente para su uso en la operacion de los productos
suministrados por ATI en las operaciones internas del Comprador.

Sin el permiso previo por escrito de ATI, el comprador no utilizara dicha informacion para ningtin otro propdsito ni
proporcionara o pondra a disposicion de ningun tercero. El comprador acepta tomar todas las precauciones
razonables para evitar cualquier uso o divulgaciéon no autorizada de dicha informacion.

El comprador no sera responsable en virtud de la presente respecto a la divulgacion o uso de informacion que: (a)
esté en dominio publico cuando se recibe de ATI; (b) posteriormente se publica o entra en dominio publico sin
culpa del comprador; (c) esta en posesion del comprador antes de recibir de ATI; (d) es obtenido legalmente por el
Comprador de un tercero con derecho a divulgarlo; o (f) debe ser divulgado por orden judicial u otra autoridad
gubernamental, siempre que, respecto a dichas divulgaciones requeridas, el Comprador avise previamente a ATl y
utilice todos los medios legalmente disponibles para mantener la confidencialidad de dicha informacion.
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Prélogo

La informacion contenida en este documento es propiedad de ATI Industrial Automation, Inc. y no podra reproducirse
total o parcialmente sin la aprobacion previa por escrito de ATI Industrial Automation, Inc. La informacion aqui
contenida esté sujeta a cambios sin previo aviso y no debe interpretarse como un compromiso de ATI Industrial
Automation, Inc. Este manual se revisa periddicamente para reflejar e incorporar los cambios realizados en el sistema
Fuerza/Par (F/T).

ATI Industrial Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad por ningun error u omisiéon en este documento.

Copyright © (2026) por ATI Industrial Automation, Inc., Apex, Carolina del Norte, EE. UU. Todos los
derechos reservados. Publicado en Estados Unidos.

Los sistemas de deteccion ATI F/T se consideran componentes/productos semiacabados destinados a su uso
en sistemas/dispositivos/productos acabados de mayor tamafio.

Teniendo en cuenta que los productos de ATI Industrial Automation, Inc. (ATI) estan destinados a su uso con maquinas
roboticas y/o automatizadas, ATI no recomienda el uso de sus productos para aplicaciones en las que falle o falle un
componente o sistema de ATI ponga en peligro la vida o haga probable una lesion. Cualquier persona que utilice o
incorpore componentes de ATI dentro de cualquier sistema potencialmente mortal debe obtener el consentimiento previo
de ATI basado en la garantia a ATI de que un mal funcionamiento del componente de ATI no supone una amenaza
directa o indirecta de lesion o muerte, y (incluso si se concede dicho consentimiento) deberd indemnizar a ATI de
cualquier reclamacion, pérdida, responsabilidad y gastos relacionados derivados de cualquier lesion o muerte resultante
del uso de componentes de ATI.

Todas las marcas registradas pertenecen a sus respectivos propietarios.

Nota:

Por favor, lee el manual antes de llamar al servicio de atencion al cliente y ten lo siguiente
Informacion disponible:

1. Numero de serie, por ejemplo: FT01234

2. Modelo, por ejemplo: Axial30-M125

3. Calibracioén, por ejemplo: SI-2000-125 o SI-4000-300

4. Descripcion precisa y completa de la pregunta o preocupacion
5

Informacion informatica y de software, por ejemplo: sistema operativo, tipo de PC,
controladores y
Software de aplicacion

Estar cerca del sistema de congelacion y salida (si es posible)
Por favor, contacte con un representante de ATI para recibir ayuda, si es necesario:

Venta, servicio e informacién sobre productos ATI:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Tel: +1.919.772.0115

Fax: +1.919.772.8259

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511

Fax: +1.919.772.8259

Correo electronico: fi.support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855-284-4200)

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 EE. UU. « Tel: +1.919.772.0115 « Fax: +1.919.772.8259 « www.ati-
ia.com
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Glosario

Término

Definicion

Sesgo

El sesgo también puede denominarse "cero hacia afuera" o "tare" del
sensor. El sesgo es util para eliminar los efectos de la gravedad (peso
de la herramienta) u otras fuerzas de accion, asi como los efectos de la
deriva. Cuando se utiliza la funcién de sesgo, la

El software recopila datos sobre las fuerzas y torques que actualmente
actuan sobre el sensor y utiliza estas lecturas como referencia para
lecturas futuras. En las lecturas futuras se les restara esta referencia
antes de transmitirse.

Calibracion

Define un rango especifico de medicion o deteccion para un sensor dado.
La calibracion también es el proceso de medir la respuesta bruta de un
transductor a cargas y crear datos utilizados para convertir la respuesta
en fuerzas y pares.

Carga compleja

Cualquier carga que no esté completamente en un solo eje.

Versiones de la interfaz
de comunicacién

El estandar de software que utiliza el dispositivo cliente para aplicar
funciones al sensor y para que este informe datos, por ejemplo:
EtherCAT, RS422 y Ethernet.

Marco de coordenadas

Véase Punto de Origen.

Tasa de datos

¢, Qué tan rapido pueden enviarse datos a través de una red?

Una fuerza es una accién de empuje o tirén sobre un objeto causada por

Fuerza una interaccién con
otro objeto. Fuerza = masa X aceleracion

FS Escala completa se refiere a los limites de un rango de calibracion o
deteccion dado.

FIT Fuerza/Par.

FXY El vector de fuerza resultante estaba compuesto por los componentes Fx y
Fy

N Una fuente de error de medicidon causada por los efectos residuales de
Hitéresis

cargas previamente aplicadas.

Placa de interfaz

Una placa separada que conecta el sensor a otra superficie. Las placas de
interfaz se usan a menudo si el patrén de cerrojos del sensor no coincide
con el patron del brazo robético o con las herramientas del cliente. La placa
de interfaz tiene dos patrones de tornillos, uno a cada lado de la placa. Un
lado es para el sensor. La otra cara es para el brazo robético o las
herramientas del cliente.

IP67

La clasificacion de proteccion contra la entrada "67" indica proteccion contra
el polvo y
sumergido bajo 1 m de agua dulce.

Dispositivo maestro

Un dispositivo suministrado por el cliente, como un ordenador personal, un
robot o un controlador I6gico programable (PLC), compatible con una
interfaz de comunicacién especifica.

Incertidumbre de medicion

Comunmente conocido como "precision”, la "incertidumbre de

medicion" es el peor caso de error entre el valor medido y la carga

real. La incertidumbre de la medicién se especifica como un

porcentaje del rango de medicidén a escala completa para un modelo

de sensor y tamafo de calibracién dado.

Este valor tiene en cuenta multiples fuentes de error. El certificado de
calibracion del sensor indica el porcentaje de incertidumbre en la medicion.
Para mas informacion, consulte la Seccién 2.2: Incertidumbre de la
medicion en el documento de Preguntas Frecuentes (FAQ) disponible en:
https.:.//www.ati-ia. com/library/documents/FT FAQ.pdf.

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 EE. UU. « Tel: +1.919.772.0115 « Fax: +1.919.772.8259 » www.ati-
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Cuando un objeto externo, como herramientas o servicios publicos,
contacta la superficie de un sensor entre el lado de montaje del sensor y el
lado de la herramienta.

Acoplamiento mecanico

Una placa de interfaz que une el sensor a una superficie fija como un robot

Placa de Interfaz de Montaje
brazo.
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Término Definicion
N/A No aplicable
La condicion en la que se aplica mas carga al transductor de la que puede
Sobrecarga . X 2
Mide. Esto provocara saturacion.
P/N Numero de pieza

Punto de origen

El punto en el sensor desde el que se miden todas las fuerzas y pares.

Ciclo de Energia

Cuando un usuario elimina y luego restaura la energia a un dispositivo.

Resolucion

El cambio mas pequefio en la carga que se puede medir. La resolucion
suele ser mucho menor que la precision.

Frecuencia de muestreo

Qué tan rapido muestrean los ADC dentro de la unidad.

Saturacion

La condicion en la que el transductor o el hardware de adquisicion de datos
tiene una carga o senal fuera de su rango de deteccion.

Sensor

El componente que convierte una carga detectada en sefales eléctricas.

Sistema de sensores (o
configuracion)

Todo el conjunto, compuesto por un cuerpo de sensor y una interfaz de
sistema para traducir las sefiales de fuerza y par en una interfaz/protocolo
de comunicacion especifico.

Placa de interfaz de
herramienta

Una placa de interfaz que une las herramientas del cliente al lado de las
herramientas
(Lado de la deteccion) del sensor.

La aplicacion de una fuerza a través de una palanca o brazo de momento

Par motor que hace que algo quiera girar. Por ejemplo, un usuario aplica par a un
tornillo para que gire. Par = fuerza x longitud del brazo de momento
Txy El vector de par resultante estaba compuesto por los componentes Txy T..
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1. Seguridad

La seccion de seguridad describe las directrices generales de seguridad que deben seguir con este producto,
explicaciones de las notificaciones que se encuentran en este manual y las precauciones de seguridad que aplican
al producto. Las notificaciones especificas del producto estan integradas en las secciones de este manual (cuando
se aplican).

11

1.2

Explicacién de las notificaciones

Estas notificaciones se utilizan en todos los manuales de ATI y no son especificas de este producto. El
usuario debe atender todas las notificaciones del fabricante del robot y/o de los fabricantes de otros
componentes

utilizado en la instalacion.

en muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona informacion sobre la
naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no evitarlo y el método para
evitarlo.

/_\ PELIGRO: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten, resultaran

ADVERTENCIA: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten,
‘ podrian resultar en la muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona

informacién sobre la naturaleza de la

situacion peligrosa, las consecuencias de no evitar el peligro y el método para evitarlo.

podrian causar lesiones moderadas o daifios al equipo. La notificacion proporciona
informacion sobre la naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no
evitarlo y el método para evitarlo.

/_\ PRECAUCION: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sigue,

AVISO: Notificacion de informacion especifica o instrucciones sobre mantenimiento, operacion,
instalacion o instalacion del producto que, si no se sigue, podrian causar dafios al equipo. La
notificacion puede enfatizar, pero no se limita a: tipos especificos de grasa, mejores practicas
operativas y consejos de mantenimiento.

Directrices generales de seguridad

El cliente debe verificar que el sensor seleccionado esté homologado para las cargas y pares maximos
esperados durante la operacion. Como las fuerzas estaticas son menores que las fuerzas dindmicas de la
aceleracion o declaracion del robot, ten en cuenta las cargas dinamicas causadas por el robot.
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1.3 Precauciones de

seguridad

PRECAUCION: Modificar o desmontar el sensor podria causar daiios y anular
la garantia.

PRECAUCION: Explorar aberturas en el sensor causa daiios en la instrumentacion.
Evita hacer palanca en las aberturas del sensor.

PRECAUCION: No sobrecargues el sensor. Superar los valores de sobrecarga en un
solo eje del sensor causa dafios irreparables.

PRECAUCION: El sensor debe estar protegido contra impactos y cargas de choque
que superen los rangos nominales durante el transporte, ya que los impactos pueden
danar el rendimiento del sensor. Consulte la Seccion 7—Especificaciones para mas

> || >
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2. Resumen del producto

El sensor Fuerza/Par (F/T) del Axial30 mide seis componentes de fuerza y par (Fx \ F \Fz\ T\ Ty \ T)) que
se aplican al lado de la herramienta del sensor. El sensor comunica estos datos a un dispositivo como un
ordenador personal, un robot o un PLC). La linea de productos de la serie ATI Axia difiere de los otros
modelos de sensores F/T de ATI. Asi,

los sensores Axia tienen diferentes opciones y caracteristicas disponibles. Los sensores de fuerza/par de la serie
Axia estan disponibles en varias versiones diferentes de carga util y interfaz de comunicacion. Para mas
informacion sobre la interfaz de comunicacion, consulte el manual aplicable de sensores F/T de ATI Axia (Tabla
2.1).

El sensor Axial30 esta disponible en diferentes tipos de modelos (Axial30-MXXX) que se identifican por las
ranuras en la carcasa exterior; consulte la Seccion 2. 1—Identificacion de ranuras para modelos Axial30. El
sufijo MXXX indica el rango de medicion de par a escala completa. Para el rango de calibracion de cada tipo de
modelo, consulte la Seccion 7.3—Rangos de calibracion.

El lado de montaje del sensor se fija a un soporte rigido o robot. El lado de la herramienta se acopla a las
herramientas del cliente. Los usuarios pueden necesitar placas de interfaz para instalar el sensor; consulte la
Seccion 3.1—Placas de Interface. El lado de montaje del robot del sensor tiene un circulo de cerrojo (BC) de 112
mm de didmetro con (6) agujeros rectificados M8 y (2) agujeros de espiga deslizantes. El lado de herramientas del
sensor tiene un BC de 64 mm de didmetro con (12) orificios roscados M6 y (2) agujeros de varilla deslizantes
(consulta el dibujo del cliente del sensor ATI Axia). El sensor tiene certificacion IP67.

Un conector macho M12 de 8 pines es para alimentacion y comunicacion. En el lateral del sensor, los LEDs
indican el estado de funcionamiento del sensor. Para las asignaciones de pines de conectores en el sensor y los
cables, numeros de parte de los cables del sensor y mas informacion sobre los LEDs, consulte el manual aplicable
de la interfaz de comunicacion ATI en la Tabla 2.1.

El dibujo del cliente del sensor ATI Axial30 esta disponible aqui: Attp://www.ati-ia.com/app _content/
Documentos/9630-05-0006.auto.pdf-

El sensor Axial30 cuenta con las siguientes caracteristicas adicionales:

e Agujero de 50 mm de diametro.

e Conector eléctrico con orientacion ajustable (véase la Seccion 3.3.1—Ajustar el conector

Figura 2.1—Sensor F/T Axia130

M12, conector macho de 8
pines para alimentacion y
comunicacion

Orientacion por bloques).

Bloque de conectores
con orientacion ajustable

Agujero de 50 mm de diametro

Lado de montaje
a robot o fijario

Y

Identificacion(es) surco(s) \\\ Ly,
\ Lado de la herramienta

(para herramientas para
clientes)

LEDs de comunicacion y estado
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Para mas informacion sobre las caracteristicas eléctricas y de software de una version especifica de la interfaz de
comunicacion y el cable correspondiente, consulte el manual de ATI en la siguiente tabla:

Tabla 2.1—Referencia del Manual ATl de Comunicacién/Software
Sensor Tipode ATI Cable PIN Consulte el Manual de ATI
modelo comunica
ATI PIN cion
9105-NET-
Axia130-M125 9105-C-2C28-2C28-X1-Z22 Manual Ethernet Axia de ATI F/T
9105-NET- Ethemet 9105-C-ZC28-U-RJ45S-X1 | (Documento ATI #9620-05-C-Ethernet Axia)
Axia130-M300
9105-ECAT-
Axia130-M125 9105-C-2C28-2C28-X1-222 ATI F/T EtherCAT Axia Manual
9105-ECAT- EtherCAT 9105-C-ZC28-U-RJ455-X1 | (ATl documento #9620-05-C-EtherCAT
Axia
Axia130-M300 )
9105-RS422-
Axia130-M125 9105-C-2C28-2C28-X1- Manual del ATl F/T RS422 Axia
9105-RS422- RS422 2223 (ATI documento #9620-05-C-RS422 Axia)
9105-C-ZC28-MS-ZC35-
X1,3
Axia130-M300
Nota:
1. La X en el nimero de pieza indica la longitud del cable. Para mas informacién, contacte con ATI.
2. Incluido en 9105-CKIT-ZC28-ZC28-5; consulte la Tabla 3.3.
3. Los clientes deben usar el cable serie 9105-C-ZC28-MS-ZC35-X DB9 o su propio cable serie RS422 con
conector DB9 o USB al cable sensor ATI.

2.1 Identificacion de ranuras para modelos Axia130
El sensor Axial30 esta disponible en diferentes tipos de modelos (Axial30-MXXX) que se
identifican por el niimero de ranuras en la carcasa exterior. El sufijo MXXX indica el rango de
medicion de par a escala completa. Para el rango de calibracion de cada tipo de modelo, consulte la
Seccion 7.3—Rangos de calibracion.

Tabla 2.2—Modelos Axia

Modelo Nudmero de pieza Numer_o -5 surcos Material
identificadores1
Axia130-M125 9105-X2-Axia130-M125 1 Aluminio
Axia130-M300 9105-X2-Axia 130-M300 2 Acero inoxidable
Notas:

1. Las ranuras identificadoras son hendiduras fisicas en el cuerpo del sensor (véase la Figura 2.1).

Estos surcos
Proporciona a los usuarios un método visual rapido para diferenciar los modelos de sensores.

2. Xindica la opcion de version de la interfaz de comunicacion.
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3. Instalacion

(por ejemplo, energia, agua y aire) estan encendidos podria resultar en la muerte o
lesiones graves. Descarga y verifica que todos los circuitos energizados estén
desactivados conforme a las practicas y politicas de seguridad del cliente.

g ADVERTENCIA: Realizar mantenimiento o reparacion del sensor cuando los circuitos

PRECAUCION: Modificar o desmontar el sensor podria causar daiios y anular la garantia.
Utiliza el patrén de pernos de montaje suministrado y el patron de pernos de montaje en el
lado de la herramienta proporcionado para montar el sensor al robot y las herramientas del
cliente al sensor (consulta el plano del cliente).

PRECAUCION: El bloqueo de rosca aplicado a los sujetadores no debe usarse mas de una
vez. Los sujetadores pueden aflojarse y causar daiios en el equipo. Siempre aplica un nuevo
bloqueador de rosca al reutilizar sujetadores.

PRECAUCION: Evita dafios en el sensor por descarga electrostatica. Asegurate de que se
sigan los procedimientos adecuados de puesta a tierra al manipular el sensor o los cables
conectados al sensor. No seguir los procedimientos adecuados de puesta a tierra podria

PRECAUCION: No aplique una fuerza excesiva al sensor y al conector del cable durante la
instalacion, o se danaran los conectores. Alinea la llave en el sensor y el conector del cable
durante la instalacion para evitar aplicar una fuerza excesiva a los conectores.

> > | P

Keyway en el
conector del
cable

Llave en el conector—|
del sensor

AVISO: Dependiendo del mantenimiento o reparacion que se realice, puede que no se envien servicios
al sensor

3.1 Placas de interfaz
El lado de montaje del sensor se fija a una superficie como el brazo robotico, y el lado de la herramienta del
sensor se une a las herramientas del cliente. ATI puede suministrar kits de montaje que incluyen una placa
de interfaz de montaje y sujetadores; para mas informacion, contacte con ATI (consulte la pagina B-2). Si el
cliente decide suministrar sus propias placas de interfaz, consulte las siguientes directrices de disefio y el
plano del cliente del sensor ATI Axia.

PRECAUCION: Una instalacion incorrecta del montaje del robot y de las placas de
& interfaz de herramientas provocara que el sensor F/T no funcione correctamente.

del sensor o una placa de interfaz de herramienta. Si la herramienta del cliente toca

f PRECAUCION: La herramienta del cliente debe tocar solo el lado de la herramienta
cualquier otra parte del sensor, este no detectara correctamente las cargas.
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Si el cliente decide disefiar y construir una placa de interfaz, considera los siguientes puntos:

e Laplaca de interfaz debe incluir agujeros para los tornillos de montaje de los sujetadores, asi como un
pasador de varilla y un soporte para
posicionamiento preciso para el robot o el dispositivo del cliente.

e El grosor de la placa de interfaz debe proporcionar suficiente acoplamiento de rosca para que
Montar los sujetadores.

e Los fijadores de montaje no deberian interferir con la electronica interna del sensor. Para el hilo
profundidad, patrones de montaje y otros detalles se refieren al dibujo del sensor ATI.

e No utilice pasadores de varilla que superen los requisitos de longitud y eviten que la placa de
interfaz encaje al ras del robot y las herramientas del cliente. Los sujetadores que superan los
requisitos de longitud crean un hueco entre las superficies de entretela y causan dafios.

e Laplaca de interfaz debe ser tan fuerte o mas fuerte que el sensor para que los valores maximos de
fuerza y par aplicados al sensor no distorsionen la placa de interfaz. Para estos valores de fuerza y par,
consulte la Seccion 7—Especificaciones.

e Laplaca de interfaz debe proporcionar una superficie de montaje plana y paralela para el sensor.

Figura 3.1—Placa(s) de interfaz

Brazo robaético

Localizacion del palo* \

//].002 in (.05 mm)| A |

005 n (13 mm) "ii\
Placa de interfaz* para robot
(2) clavija localizadora de 5
mm
Sujetadores de montaje*

Sensor Axia130

-

\
‘ 6) Sujetadores de montaje M8
\
\
Junta de polvo opcional (incluida) que el cliente instalara si la \
aplicacion tiene potencial de acumulacion de polvo entre \
\
\
\

componentes (desbarbado, corte, esmerilado, pintura, etc.)

7] -002 in (.05 mm)] i@-—l\ (2) Clavilla de localizacion de 4 mm
|//| 005in (13 mm} B | \— Placa de interfaz* para herramienta
(opcional: la herramienta del cliente

ocallzacmn del alfiler de la varilla* o,
\: también puede montarse

ll directamente en el lado de la

| herramienta del sensor)

m‘/ (12) Fijadores de montaje M6

l‘l *suministrado por el cliente o en un kit ATI
Sujetadores de montaje*
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3.1.1

Kits de placas de interfaz ATI

ATI ofrece las siguientes opciones de kits de placas de interfaz compatibles con ISO 9409-1. Estas
opciones consisten en montar el sensor en patrones comunes de pernos de brida robot y replicar
esos patrones comunes en el lado de la herramienta del sensor. Para ayuda para elegir una placa de
interfaz o para mas informacion, contacte con un representante de ATI.

Tabla 3.1—Kits de placas de interfaz ATI ISO 9409-1

Patron
estandar de
brida de robot
ISO

Diametro
del
circulo
del
cerrojo

Placa de
interfaz ATI
P/IN

Lateral del
sensor: montaje
o herramienta

Descripcion

ISO 9409-1-
100-6-M8

100 mm

9105-1P-2274

Montaje

Agujeros pasantes para cabeza de
vaso M8 (6)

tornillos de tapa,

Cabeza de 63 mm de diametro,
(1) Clavilla de 8 mm

9105-1P-2273

Herramienta

Orificios roscados para la cabeza de
vaso M8 (6)

tornillos de tapa,

Nicho de 63 mm de diametro,

(1) Clavilla de 8 mm

ISO 9409-1-
125-6-M10

125 mm

9105-1P-2281

Montaje

Agujeros pasantes para cabeza de
vaso M10 (6)

tornillos de tapa,

Jefe de 80 mm de diametro,

(1) pasador de espiga de 10 mm

9105-1P-2280

Herramienta

Orificios roscados para cabeza de vaso
M10 (6)

tornillos de tapa,

Hueso de 80 mm de diametro,

(1) pasador de espiga de 10 mm

ISO 9409-1-
160-6-M10

160 mm

9105-1P-2283

Montaje

Agujeros pasantes para cabeza de
vaso M10 (6)

tornillos de tapa,

Jefe de 100 mm de diametro,

(1) pasador de espiga de 10 mm

9105-1P-2282

Herramienta

Orificios roscados para cabeza de vaso
M10 (6)

tornillos de tapa,

Un hueco de 100 mm de diametro,

(1) pasador de espiga de 10 mm
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3.2 Enrutando el

cable

El trayecto y el radio de curvatura del cable dependen de la aplicacion del cliente. A diferencia de las
aplicaciones inmoviles, donde el cable esta en estado estatico, las aplicaciones dinamicas someten el cable a
un movimiento repetitivo. Para aplicaciones dinamicas, sujeta el cable a una distancia que no exponga ni
dafie la conexion del cable del sensor por el movimiento repetitivo del robot.

Figura 3.2—Enrutamiento del cable sensor

~

\Brazo robético

Bloque conector
(la orientacion
puede cambiarse
si es necesario)

Placa de interfaz

Cable sensor

Sujeta el cable para evitar que el

movimiento repetitivo afecte a la Para especificaciones

conexion del cable. Sensor del radio de curvatura
(Kit de cable ATI p/n 9105-CKIT-ZC28-ZC28-5 FIT del cable, consulte:
mostrado) Tabla 3.2

PRECAUCION: Someter el conector a un movimiento repetitivo causara dafios en el
conector. Sujeta el cable cerca del conector para que el movimiento repetitivo del
robot no interfiera con el conector del cable.

personal, un mal funcionamiento de las lineas eléctricas criticas o dafios en el

equipo. La linea eléctrica, especialmente
cuando esta conectado al conector del sensor, debe ser enrutado para evitar fallos por
esfuerzo, curvas pronunciadas o una desconexién del equipo. Un dafio al sensor o

2 PRECAUCION: Un trazado incorrecto de los cables puede causar lesiones al
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Coloca el cable del sensor de forma que no se estrese, tire, doble, corte ni dafie de ninguna otra forma
durante todo el rango de movimiento. Usa una solucion roboética de vestido, si es posible. Un ejemplo de
como enruitar el cable, si no hay un dresspack disponible, se muestra en las siguientes figuras y
descripciones. Fija el cable usando correas de gancho o correas de Velcro® ; no uses bridas ni bridas.

Figura 3.3—Ejemplo de enrutamiento de cables sin solucion Dresspack
(sensor mostrado solo como referencia)

Deja suficiente holgura

el cable permite el rango
completo de movimiento del
brazo robotico.

Usa correas de gancho o de Velcro® para
sujetar el cable alrededor del brazo robético.

sujetar el cable al brazo robético. Fijar directamente bridas o bridas a la funda del

cable si
Danar el cable. Usa correas de gancho o de Velcro en las superficies de la cubierta

del cable. Ejemplos de métodos incorrectos y correctos para sujetar o agrupar

f PRECAUCION: No uses bridas ni bridas para hacer el enrollamiento de cables ni

INCORRECT CORRECT

"
K NO uses bridas para sujetar el B
cable alrededor del brazo del ~ UTILIZA correas de Velcro®
/ para sujetar el cable alrededor

USA correas de

NO uses bridas para Velcro® para

hacer el plido de
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PRECAUCION: No daiies ni aplastes el cable por apretar demasiado el
correas en el cable.

A
A

PRECAUCION: Al enrutar, los cables no se doblen por debajo del radio de curvatura
minimo especificado en la Tabla 3.2. Un radio de curvatura demasiado pequefio
provoca que el cable falle por la fatiga del movimiento repetitivo del robot.

Tabla 3.2—Radio de flexion del cable del sensor e angulo dinamico de torsion

Radio Radio de
de flexién )
Diametro del flexion dinamic Angulo
Numero de parte del fametro de estatica a dinamico de
cable cable mm (a (a torsion del
(in) temperatura | temperatura ca_bdle dpgr
ambiente) | ambiente) LLIRER el
longitud
mm en | mm en
9105-C-ZC28-2C28-X2-223 7.65 (0.30) 31 1.2 80 3.15
180°/m o 55°/ft
9105-C-ZC28-U-RJ45S-X2 6 (0.24) 25 1 50 2

Notas:
1.

dinamica para temperaturas mas bajas.

La temperatura afecta a la flexibilidad del cable. ATI recomienda aumentar el radio minimo de flexion

2. LaXen el numero de pieza representa la longitud del cable. Para mas informacion, contacte con ATI.
3. Disponible en un kit ATI; consulte la Tabla 3.3.
4. Parainformacién especifica sobre el numero de pieza del cable, consulte el manual correspondiente en la
Tabla 2.1.
3.3 Cable Kits

Para una imagen del clip P, consulte la Figura 3.2.

Tabla 3.3—Kit de cables 9105-CKIT-ZC28-ZC28-5
Numero de pieza Descripcion Cantidad
9105-C-ZC28-2C28-5-Z2 | Conector M12 de 8 pines a conector M12 de 8 pines, con un 1
cablede 5 m
9005-05-1083 (1) abrazadera en P y (1) tornillo de tapa de cabeza de vaso 1
M5 x 8
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3.3.1 Ajusta la orientacion del bloque de conectores

ADVERTENCIA: No ajustes la orientacion del bloque del conector si el sensor
no lo esta

Completamente seca o esta encendida.

AVISO: La posicion 1 es la orientacion predeterminada del bloque del conector. Cuando
ATI envia los sensores Axia130 al cliente, el bloque de conectores esta en la posicion

Herramientas requeridas: llave hexagonal de 2,5 mm

Suministros necesarios: Loctite® 222

1. Usa una llave hexagonal de 2,5 mm para quitar el tornillo de la tapa de la cabeza de vaso M3.

2. Gira el bloque conector a uno de los incrementos de 90° mostrados en la siguiente figura.

3. Aplica Loctite 222 en las roscas del tornillo de la tapa de la cabeza de vaso M3.

4. Usa una llave hexagonal de 2,5 mm para instalar el tornillo. Ajusta a 8 libras pulgadas (0,9 Nm).

Figura 3.4—Ajustar la orientacion del bloque de conectores

Tornillo de tapa de cabeza de vaso M3 Gira el bloque en incrementos de 90° hasta

ue el tornillo se alinee con uno
e estas tres
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3.4 Instala el sensor
Piezas requeridas: Consulte la Figura 3.5 y el dibujo del sensor ATI
Herramientas necesarias: llave hexagonal de 4 mm, 5 mmy 6 mm

Suministros necesarios: Pario limpio, Loctite® 242

1. Limpia las superficies de montaje.

2. Utiliza los sujetadores de montaje para fijar la placa de interfaz a la superficie de montaje.

AVISO: Al instalar una placa de interfaz:

* Los tornillos deben tener una longitud minima de acoplamiento de rosca de 8 mm para
el lado de montaje y 6 mm para el lado de la herramienta. El acoplamiento maximo de
la rosca del tornillo no debe superar la profundidad roscada indicada en el dibujo del
sensor ATI.

» Salvo que se especifique lo contrario, aplica Loctite 242 a los tornillos de tapa de la

3. Conecta el lado de montaje del sensor a la placa de interfaz.

a. Fija el lado de montaje del sensor a la placa de interfaz con los (6) tornillos de tapa de
cabeza M8, clase 12.9. Usa una llave hexagonal de 6 mm para apretar los sujetadores a 190

in-Ib (21,5 Nm).

4. Opcional: Instala la junta de polvo suministrada.

AVISO: Se debe usar junta de polvo suministrada por ATI si la aplicacion tiene potencial
de acumulacién de polvo entre componentes (desbarbado, corte, rectificado, pintura,

a. Coloca la junta de polvo en el lado de la herramienta del sensor Axial30, centrando la junta en el

centro
Nucleo del sensor.

6. Instala las herramientas del cliente o la placa de interfaz en el lado de la herramienta del sensor.

AVISO: La herramienta no debe tocar ninguna otra parte del sensor excepto el lado de la
herramienta o la placa de la interfaz de la herramienta; de lo contrario, el sensor no detecta

a. Fijauna placa de interfaz o las herramientas del cliente al sensor del lado de la herramienta con
los tornillos de cabeza de vaso M6 (12), clase 12.9. Usa una llave hexagonal de 5 mm para
apretar los sujetadores a 89 in-1b (10,1 Nm) para el Axial30-M125, y a 110 in-1b para el
Axial30-M300.

7. Conecta el/los cable(s) del sensor a la interfaz del cliente. Para el pinout del sensor y el conector del cable
Consulte el manual correspondiente en /a Tabla 2.1.

8. Tras conectar el cable a la interfaz del cliente, configura el software de la interfaz de comunicacion del
sensor; para informacidn adicional sobre la interfaz de comunicacion por software, consulte el manual
correspondiente en la Tabla 2.1.

AVISO: Para las salidas LED que indican el estado operativo del sensor, consulte el manual
correspondiente listado en la Tabla 2.1.

9. Sujetar y enrutar correctamente el cable; consulte la Seccion 3.2—Enrutamiento del cable. Si usas un kit de cables
ATIL:

a. Fijaelclip en P a la placa de interfaz (véase la Figura 3.2). Usa una llave hexagonal de 4 mm para apretar la M5
tornillo de tapa de cabeza de vaso.

b. Enrutar el cable (véase la Seccion 3.2—Enrutar el cable).
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10. Una vez finalizada la instalacion, el sensor esta listo para una comprobacion de precision (véase la Seccion
3.6—Precision
Comprobar el procedimiento).

11. Inicia el funcionamiento normal de forma segura.
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Figura 3.5—Instalacion del sensor Axia130 en el robot

Brazo roboético

Utiliza este agujero roscado M5x0.8 ¥ de 10 mm i
para fijar un clip en P para el enrutamiento

de cables. El clip P es suministrado por el
cliente o incluido en el kit ATI

P/N 9105-CKIT-ZC28-2C28-5

Placa de interfaz (lado robot)

>~hardware de montaje al robot
(suministrado por el cliente o en
un kit ATI)

2) clavija de 5
(2) clavija de 5 mm /SensorAxia130

(6) Tornillo de tapa de cabeza de vaso M8

Junta opcional de polvo (incluida) que el
cliente instalara si la aplicacion tiene potencial
para acumulacion de polvo entre
componentes (desbarbado, corte, rectificado,
pintura, etc.)

/Cable(s) de sensor(es)
(mostrado solo como

referencia. Los cables pueden
- variar segun la interfaz de
comunicacion por software y el
cable seleccionado.)

Placa de interfaz (lado de herramienta)

Hardware de

mutaje a las

herramientas del

cliente (suministrado

por el cliente

o suministrado en el kit ATI)

\

l 1 . (12) tornillo de tapa de cabeza de vaso M6

NOTA: Las longitudes de los cables estan acortadas en la figura
solo para referencia.
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3.5 AQuita el sensor

Herramientas requeridas: llave hexagonal de 5 mm y 6
mm

1. Apaga todos los circuitos energizados, por ejemplo:
eléctricos.

2. Quita el cable de la conexion del sensor.
3. Quita las herramientas del cliente del sensor.

a. Para soportar las herramientas del cliente y/o la placa de interfaz, utiliza una llave hexagonal de 5 mm
para eliminar el (12) M6
tornillos de tapa de vaso.
4. Quita el sensor del robot o de la placa de interfaz.
a. Sosteniendo el sensor, usa una llave hexagonal de 6 mm para quitar los (6) tornillos de tapa de la
cabeza de vaso MS.

5. Quita el sensor.
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3.6 Procedimiento de Comprobacién de Precision

Completar los siguientes procedimientos tras la instalacion inicial del sensor en el robot y una vez al afio
para el mantenimiento.

| AVISO: La masa en el lado de la herramienta puede ser el peso de las herramientas utilizadas

1. Coloca una masa fija en el lado de la herramienta del sensor F/T:
a. Quita los cables que forman puentes entre el soporte del sensor y los lados de la herramienta.

2. Enciende el sensor. Permite un calentamiento de 30 minutos. Minimizar fuentes externas de
Cambio de temperatura.

AVISO: Para obtener resultados 6ptimos, escribe un programa robético para mover el sensor y
la masa a cada una de las siguientes posiciones secuencialmente. En cada posicion, el robot
debe hacer una pausa para registrar la salida del sensor. Evita hacer trotar con el robot y

3. Mueve el robot para que el sensor quede en las siguientes posiciones:

a. Registra la salida del sensor, Fx,  \Fy,  \Fz,  en cada punto sin polarizacion:
e Punto 1: +Z arriba

e Punto 2: +X arriba

e Punto 3: +Y arriba

e Punto 4: -X arriba

e Punto 5: -Si

e Punto 6: -Z arriba

4. CalculaFX, . \Fy, \Fz

media ? media”

a. Utiliza las siguientes ecuaciones para completar los calculos:

Fmpnint 1+ Fx,point 2+t Fx.poiut &

FK,&'\-’EI‘EEE‘ -

(3]
F _ Fy.point 1t Fy.poiut 2+ + Fy,pnintﬁ
y.average 5
F _ Fz,puintl + Fz,poiutZ +--+ Fz.poiutﬁ
Z,average —

6

5. Para cada uno de los 6 puntos, completa el siguiente calculo:

Fx = Fx.pointu - Fx.average

F,=F F

v wpointn —  *yaverage

F,=F

Zz

F

zpointn —  Tz,average

Tooling Mass = JF];Z + F}'E + Fz2
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Las masas calculadas de las herramientas para todos los (6) puntos deberian desviarse entre si en menos del
doble de
Peor indice de precision del sensor.

Por ejemplo: la precision nominal del sensor Axial30-M125 es del 2% del alcance en todos los ejes. Para
un 2000 N F

y un rango de 4000 N Fz, los errores permitidos de cualquier punto de datos individual serian + 40 N Fxy

* 80 N Fz respectivamente. Dado que F,tiene una mayor tolerancia, un punto de datos podria ser +80
Ny otro punto de datos —80 N, para un rango total (max-min) de error de 160 N.

Ademas, la masa del herramienta debe estar dentro de 160 N de los resultados de esta prueba cuando se
haya realizado
CON Un $ensor Nuevo.

Si esta prueba falla, el sensor debe ser devuelto a ATI para diagnOstico o recalibracion

3.7 Deteccion de cambios en la sensibilidad

La comprobacion de sensibilidad del sensor también puede utilizarse para medir la salud del sensor Axia.
Aplica cargas conocidas al sensor y verifica que la salida del sistema coincida con las cargas conocidas.
Por ejemplo, un sensor montado en un brazo robético puede tener un efector final acoplado. Utiliza el
siguiente proceso para establecer un valor de sensibilidad:

1.

5.
6.

Si el efector final tiene partes mOviles, deben moverse en una posicidn conocida.

a. Coloca el brazo robOtico en una orientacidn que permita que la carga gravitatoria del efector final
ejerza carga sobre muchos ejes de salida del sensor.

Registra las lecturas de salida.

Coloca el brazo robOtico para aplicar otra carga, esta vez haciendo que las salidas se alejen
mucho de las lecturas anteriores.

Registra el segundo conjunto de lecturas de salida.
Encuentra las diferencias entre el primer y segundo conjunto de lecturas.

Usa las diferencias como valor de sensibilidad.

Incluso si los valores de sensibilidad varian de un conjunto de muestra a otro, estos valores pueden
usarse para detectar errores graves. Se pueden usar las salidas resueltas o los voltajes brutos del sensor
(los mismos deben aplicarse en todos los pasos de este proceso).
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4. Funcionamiento
La informacion que se aplica generalmente a todos los sensores Axial30 se encuentra en la siguiente seccion. Para
mas informacioén especifica sobre el protocolo de comunicacion del sensor, como la frecuencia de muestreo, LEDs,
comandos de operacion, consulte el manual correspondiente en la Tabla 2.1.
4.1 Entorno de sensores
/_\ PRECAUCION: Un daiio en la cubierta exterior del cable del sensor podria permitir

que la humedad o el agua entren en un sensor que de otro modo estaria sellado.
Asegurate de que la funda del cable esté en buen estado para evitar dafios en el

AVISO: Los sensores pueden reaccionar a campos electromagnéticos excepcionalmente
fuertes y cambiantes, como los producidos por maquinas de resonancia magnética (IRM).

El usuario debe asegurarse de que el agua en el entorno no supere la clasificacion IP67 del sensor. Con
una certificacion IP67, el sensor es resistente al polvo y al agua hasta 1 m de sumergimiento en agua dulce
durante hasta 30 minutos, asi como cuando esta expuesto a rociado a alta presion. Aunque el sensor
Axial30 tiene clasificacion IP67, evita que residuos y polvo se acumulen en o dentro del sensor.
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4.2 Transformacion de herramientas

Por defecto, las fuerzas y los pares se informan respecto a un punto de origen en el sensor que esta
configurado por ATI. Para el punto de origen del sensor, consulte el dibujo del sensor ATI. La
transformacion de la herramienta

La funcion permite medir las fuerzas y los pares en un punto de referencia distinto al punto de origen del
sensor. Para mas informacion sobre comandos y ajustes de transformacion de herramientas, consulte el
manual correspondiente en la Tabla 2.1.

PRECAUCION: Si el cliente establece un punto de referencia en la misma ubicacion
donde se aplica una fuerza, no se informara de un par de par aplicado al sensor.
Como resultado, el sensor podia sobrecargarse (véase la Secciéon 4.2.1—Evitar
sobrecargar el sensor durante la transformacion de la herramienta). Por lo tanto, al
evaluar condiciones de sobrecarga, utiliza el punto de origen del sensor como punto
El usuario define un punto de referencia introduciendo un conjunto de parametros que es una serie de (3)
desplazamientos (Dx \ D_\
Dz) y (3) rotaciones (Rx< Ry \ Rz), por ejemplo:
Dx=-973 mmD__,, mm Dz=201,82 mm R = +90° rotacién Ry= +180° rotacion Rz= 0° rotacion
Si se introducen ceros para cualquiera de los valores del conjunto de parametros, la transformacion de la
herramienta no se realiza para ese parametro en particular. Introducir cero para todos los pardmetros
desactiva la funcion de transformacion de herramientas. Una vez que se introduce y guarda un nuevo
conjunto de parametros, los conjuntos de parametros introducidos previamente ya no estan en efecto.

Una vez que un usuario introduce un conjunto de parametros, los desplazamientos se realizan primero. Los
desplazamientos del sistema de referencia de origen del usuario desde el punto de origen del sensor se
muestran en la figura siguiente. En esta figura, el sistema de referencia de origen del usuario atn no ha

rotado respecto al punto de origen del sensor.

AVISO: En las siguientes figuras, el modelo del sensor se muestra solo como referencia. El
conector y los ejes del sensor pueden alinearse de forma diferente entre modelos de
sensor es. Para det ermi nar la ubicac ion de los ej es p redeterminados del sensor, conpulte el

Figura 4.1—Transformacion de herramienta: Distancias (sensor mostrado solo como referencia)

Eje Z+
Antes de la rotacion.

Eje Y+

Eje X+
antes de la

Antes de la rotacion.

Deteccion del origen del
marco de referencia que
ece el cliente.

201,82 mm

Herramientas para clientes

El lado de herramientas de

El sensor.

El lado robot del sensor

46,1 nr\n\

97,3mm
/
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Tras los desplazamientos, el punto de origen del usuario gira en el siguiente orden:

1. La primera rotacion es alrededor del eje X.

*  Recuerda en este ejemplo R = +90° de rotacion. El punto de origen del usuario gira +90° alrededor del
eje X, en el
Figura a continuacion.

Figura 4.2—Transformacion de herramienta: rotacion
alrededor del eje X (sensor mostrado solo como
referencia)

Eje Y+

tras la rotacion
X

Eje X+
después de X rotacion.

Eje Z+
después de X rotacion

Herramientas para clientes

El lado de
herramientas del
sensor.

El lado robot
del sensor.

2. La segunda rotaciOn gira en torno al eje Y del nuevo marco de referencia de salida del usuario.

e Eneste ejemplo, R = +180° de rotacion. El punto de origen del usuario gira +180° alrededor del eje Y
del nuevo sistema de referencia de salida del usuario, en la siguiente figura.

Figura 4.3—Transformacién de herramienta: Rotacion alrededor del eje Y (sensor mostrado solo
como referencia)

Eje Y+
tras la rotacion Y

Eje Z+
tras la rotacion
Y

Eje X+
después de X
rotacion.

/Herramientas para clientes

El lado de
herramientas del
sensor.

El lado robot
del sensor.

3. Latercera y Ultima rotaciOn gira en torno al eje Z del nuevo sistema de referencia de salida del usuario.
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e En este ejemplo, RZ = 0° de rotacion. Por lo tanto, el punto de origen del usuario ya no gira.
Tras completar las rotaciones, se establece el sistema de referencia final de origen del usuario.
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4.2.1 Evitar sobrecargar el sensor durante la transformacion de la
herramienta

Es posible que el usuario establezca un punto de referencia de origen que no detecte que se aplica
un par a las herramientas del cliente y, por extension, al sensor. El par es la fuerza multiplicada

por la distancia de esa fuerza desde un punto de referencia de origen. Si el punto de referencia del
cliente esta en el mismo punto donde se aplica una fuerza, la distancia desde esa fuerza hasta el
punto de referencia del cliente es cero. Cualquier fuerza que se multiplique por una distancia de
cero da cero par. La transformacion de la herramienta de software informa que no se aplica par al
sensor. Sin embargo, el sensor

el punto de origen no ha cambiado, y la fuerza sigue aplicandose a distancia del punto de origen
del sensor. Por lo tanto, si el cliente esta evaluando condiciones de sobrecarga, debe utilizar el
punto de origen del sensor como punto de referencia.

5. Mantenimiento

5.1

5.2

Inspeccion periddica

En aplicaciones de tipo industrial que mueven frecuentemente el cableado del sistema, inspecciona la funda
del cable en busca de signos de desgaste. Aunque el sensor Axia tiene certificacion [P67, evita que los restos
y el polvo se acumulen sobre o dentro del sensor.

Limpia la superficie del sensor con alcohol isopropilico.

Calibracion periédica

Se requiere calibracion periodica del sensor y su electronica para mantener la trazabilidad segun los
estandares nacionales. El sensor no puede calibrarse en el campo; devolver el sensor a ATI para su
recalibracion. Contacta con un gestor de cuentas o rma-admin@ati-ia.com de ATI para solicitar una
Autorizacion de Materiales Devueltos (RMA) para la recalibracion. ATI recomienda comprobaciones
anuales de precision (véase la Seccion 3.6—Procedimiento de Comprobacion de Precision). Si el sensor no
cumple los requisitos de rendimiento de la aplicacion del usuario y no supera la comprobacién de precision,
devuelva el sensor a ATI para su recalibracion.
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6. Resolucion de problemas

Esta seccion incluye soluciones a algunos problemas que pueden surgir al configurar y utilizar el sensor. Para
preguntas y ayuda con la resolucion de problemas con software, consulte el manual correspondiente en la Tabla
2.1. Las respuestas a las preguntas frecuentes estan disponibles en la pagina web de ATIL: https://www.ati-
ia.com/library/documents/FT FAQ.pdf.

La informacion de esta seccion deberia responder a muchas preguntas que puedan surgir en el campo. El servicio
de atencion al cliente esta disponible para los usuarios que tengan preguntas o dudas abordadas en los manuales.

Nota:

Por favor, lee el manual antes de llamar al servicio de atencion al cliente. Antes de llamar, toma lo siguiente
Informacion disponible:

1. Numero de serie, por ejemplo: FT01234

2. Modelo de sensor, por ejemplo: Axial30-M125

3. Calibracioén, por ejemplo: SI-2000-125 o SI-4000-300

4. Descripcion precisa y completa de la pregunta o preocupacion
5

Informacion informatica y de software. por ejemplo: sistema operativo, tipo de PC, controladores, y
software de aplicacion.

Estar cerca del sistema de congelacion y salida (si es posible).

Por favor, contacte con un representante de ATI para recibir ayuda, si es necesario:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511

Fax: +1.919.772.8259

Correo electronico: fi.support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855-284-4200)
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6.1 Guia basica para la resolucion de

problemas

Los sintomas bésicos de datos inexactos y errores se enumeran en la siguiente seccion. Para cada sintoma,

causas

y se sugieren soluciones adecuadas.

Sintoma: Ruido — saltos
en lecturas de
par de fuerza
superiores al
0,05% de los

Causa: El ruido puede ser causado por vibraciones mecanicas y
perturbaciones eléctricas que posiblemente provienen de una
mala toma de tierra. La interferencia eléctrica también puede
provenir de un dispositivo de alta salida de ruido, como un
motor.

Solucion: Asegurate de que el voltaje de alimentacion DC para el
sensor Axia tenga poco o ningun ruido superpuesto.
Conecta a tierra el sensor conectando la pantalla del
cable a tierra. En la mayoria de los montajes,
0 V también esta conectado a tierra. Conecta el robot u
otra lampara a la misma tierra.

Verifica que los cables del sensor no se crucen con otros
cables o estén cerca de otros equipos que puedan generar
ruido eléctrico.

Evita fuentes de ruido mecanico. Si no es posible,
aplicar un filtro a los datos tal como se describe en el
manual de interfaz de comunicacion aplicable de ATI
en la Tabla 2.1.

Causa: El ruido también puede indicar fallo de componentes dentro del sistema.

Solucion: Comprobar el codigo de estado del sensor; consulte el
manual de interfaz de comunicacion aplicable de ATI en
Tabla 2.1.

Realizar una comprobacion de precision; consulte la
Seccion 3.6—Procedimiento de comprobacion de
precision o consulte la Seccion 4.5: ;Como evaliio la
exactitud del estado del sensor? en el documento de
Preguntas Frecuentes (FAQ) de ATI ubicado en:
https://www.ati-ia.com/library/

documentos/FT FAQ.pdf.

Para devolver el sensor a ATI para su inspeccion,
contacte con ATI para solicitar una Autorizacion de
Materiales Devueltos (RMA); consulte la Seccion 5.2—

Sintoma: Deriva — cuando
los datos de par
de fuerza
continuan
aumentando o
disminuyendo

Calibracion periddica.
Causa: Algo de deriva por un cambio de temperatura es normal. La deriva se
observa mas facilmente en el eje Z, en comparacion con los ejes X e Y.

Solucién: Durante aproximadamente treinta minutos, deja que el
sensor se caliente hasta que esté en un estado estable
con el aire y otros objetos tocando el sensor.

Usa el comando de polarizacion para volver a poner las
lecturas a cero.
Sesgo regularmente.

Usa un aislante entre el sensor y cualquier

herramienta o accesorio que esté a una temperatura
diferente. Evita

creando un gradiente de temperatura a través del sensor.
Protege el sensor del exceso de aire.
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Para mas informacion sobre como evitar la deriva por
cambio de temperatura, consulte el siguiente documento
de ATL: https://www.ati-ia.com/Library/Documents/
DriftExplanation.pdf.
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Sintoma: Histéresis — Causa: El acoplamiento mecanico o una falla interna pueden causar
cuando el sensor histéresis que esta fuera del rango de incertidumbre (error) de
se carga desde medicion especificado y aceptable por el sensor.
un estado de cero Solucién: Verifica que el sensor esté correctamente instalado, los

o polarizado y
entonces se

elimina la carga,

La salida del sensor
no vuelve

sujetadores estén apretados y las herramientas del
cliente estén bien instaladas Seccion 3—Instalacion.

Usa el comando de polarizacion para volver a poner las
lecturas a cero.

Sintoma: El F/T inicial Normal. Polariza el sensor para que todos los valores F/T vuelvan a cero.
los valores son
distintos de
ceroy no se

Sintoma: El sensor Causa: El sensor puede estar en estado de error.
no informa de datos Solucién:

Comprueba el codigo de estado del sensor. Para saber
FI/T precisos.

como leer e interpretar el codigo de estado, consulte el
manual correspondiente en Tabla 2.1). Si no hay bits de
error ACTIVADOS, contintia con la solucion de
problemas.

Causa: El sensor no esta correctamente instalado o no esta montado en un
superficie plana y rigida.
Soluciéon: Verifica que el sensor esté correctamente instalado segun
Seccion 3—lInstalacion.

Causa: Los sujetadores de montaje no estan bien asegurados.

Solucién: Verifica que los sujetadores estén asegurados
segun los procedimientos de instalacion en
Seccion 3.4—Instalacion del sensor.

Si los sujetadores son suministrados por el cliente, no
uses sujetadores demasiado largos. Para la maxima
profundidad de penetracion del sujetador en el sensor,
consulte el dibujo del sensor ATI. Al seleccionar
sujetadores: utiliza un tornillo o tornillo de alta calidad
y alta resistencia, y asegurate de que el tipo de material,
la cabeza y la calidad del sujetador sean adecuados para
la aplicacion.

Causa: Acoplamiento mecanico — un objeto externo, como herramientas o
servicios de clientes, contacta la superficie de un sensor entre el
lado de montaje y el lado de la herramienta.

Solucién: Quita cualquier residuo entre el lado de la herramienta y
la placa de interfaz. Utiliza una gestion adecuada de
cables y mangueras; No los conectes firmemente entre el
soporte y el lado de la herramienta del sensor.

Cualquier cosa que toque superficies como el orificio
pasante del sensor o las placas de cobertura a ambos
lados del sensor induce carga o movimiento que podria
resultar en datos F/T inexactos.
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Sintoma: Los valores FIT
no coinciden
con los valores
esperados, por
ejemplo: los
valores F/T
fluctian pero
son superiores a

Solucion:

Causa: El sensor puede estar en un modo que reporta datos de medidor
en lugar de datos F/T.

Los datos de medidor no tienen una correlacion 1:1 con
los datos del eje F/T. Ver datos F/T en lugar de datos
de medidor; consulte el manual de interfaz de
comunicacion aplicable de ATl en Tabla 2.1.

Causa: El sensor emite datos en conteos. El usuario debe convertir los conteos
en unidades de calibracion.

Solucion: Los conteos deben dividirse por los Conteos por fuerza

(CpF) o por par par (CpT) para convertirlos en
unidades de calibracion como N y Nm.

Ademas de CpF y CpT, dependiendo del protocolo de
comunicacion, los valores pueden escalarse atin mas
mediante un factor de escala de 16 bits. Los conteos de 16
bits deben dividirse entre (CpF o CpT =+ factor de escala
de 16 bits) para convertirse en unidades de calibracion.

Causa: Si una vez que las lecturas F/T se convierten en unidades de
calibracion y superan el rango de calibracion del sensor segun /a
Seccion 7.3—Rangos de calibracion, los valores reportados son
inexactos y el sensor puede estar sobrecargado.

Solucion:

Comprueba el codigo de estado. Para
informacion sobre como leer e interpretar el
codigo de estado del sensor, consulte el manual
de interfaz de comunicacion aplicable de ATI en
Tabla 2.1.

Desmonta el sensor. Los métodos de montaje inadecuados
pueden
inducir cargas elevadas en el sensor.

Tras reinstalar el sensor y sin aplicar carga, si persisten
errores como "Excedido el rango de deteccion",
"Indicador fuera de rango" o "Detector roto", es probable
que el sensor quede dafiado permanentemente debido a la

sobrecarga.
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7. Especificaciones

Algunos requisitos y especificaciones para la interfaz de sensores Axial30 se cubren en las siguientes secciones. Para
para mas informacion, consulte el dibujo del sensor ATI.

7.1 Almacenamiento y condiciones operativas
Tabla 7.1—Condiciones medioambientales

Parametro Valor
Temperatura de almacenamiento, °C -45 a +85
Temperatura de funcionamiento, °C -20a +70
Humedad relativa <95%, no condensador

7.2 Especificaciones eléctricas
Tabla 7.2—Fuente de alimentaciéon1

Voltaje Consumo de energia
Fuente de — - — —
energia Minimo Nominal Maximo Maximo
Alimentacion 12V 24V 30V 1,5W
de CC
Notas:

1. La entrada de la fuente de alimentacién esta protegida por polaridad inversa. Si la alimentacion y
la toma de tierra de las entradas de la fuente estan enchufadas en reversa, la proteccién contra
polaridad inversa impide que la entrada de la fuente mal cableada dafie o encienda el sensor.

7.3 Rangos de calibracién

Tabla 7.3—Rangos de calibracién
Modelo Axia130-M125
Parametro FXY Fz Txyz
Rango de calibracién 0 (S1-2000- 2000 N 4000 N 125 Nm
125)
Modelo Axia130-M300
Parametro FXY Fz Txyz
Rango de calibracién 0 (S1-4000- 4000 N 6000 N 300 Nm
300)
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7.4 Valores de pico

predeterminados

Cuando esta encendido, el sensor registra los valores maximos observados en cualquier eje individual. Los
siguientes valores son los valores predeterminados programados en fabrica durante la calibracion. Si el

sensor muestra valores de pico superiores a estos valores predeterminados, ha sido cargado mas alla del
rango calibrado de deteccion previsto.

Tabla 7.4—Valores maximos predeterminados en los recuentos
Modelo de sensores Axia130-M125
Parametro Efectos Fy Fz Tx ‘ Ty ‘ Tz
Valor Positivo por Defecto 7,5x 108 1,5x109 4.6875 x 107
Valor Negativo por -7,5x108 -1,5x 109 -4,6875 x 107
Defecto
Modelo de sensores Axia130-M300
Parametro Efectos Fy Fz Tx ‘ Ty ‘ Tz
Valor Positivo por Defecto 8,4 x 108 1,26 x 109 6,3 x 107
Valor Negativo por -8,4 x 108 -1,26 x 109 -6,3 x 107
Defecto
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8. Términos y Condiciones de Venta

Los siguientes Términos e Condiciones son un complemento e incluyen una parte de los Términos y Condiciones
Estandar de ATI, que estan archivados en ATI y disponibles bajo solicitud.

ATI garantiza al comprador que los productos de sensor de par de fuerza adquiridos a continuacion estaran libres

de defectos en materiales y mano de obra bajo uso normal durante un periodo de uno (1) afio desde la fecha de
envio. El periodo de garantia para las reparaciones realizadas bajo una RMA sera por la duracién de la garantia
original, o de noventa (90) dias desde la fecha de envio del producto reparado, lo que sea mas largo. ATI no

tendra ninguna responsabilidad bajo esta garantia a menos que:

(a) ATI recibe un aviso por escrito del defecto reclamado y una descripcion del mismo treinta (30) dias después

de que el comprador descubra el defecto y, en cualquier caso, no mas tarde del ultimo dia del periodo de garantia

y (b) el articulo defectuoso es recibido por ATI a mas tardar (10) dias después del ultimo dia del periodo de
garantia. La responsabilidad total de ATI y el unico remedio del comprador bajo esta garantia se limita a la
reparacion o reemplazo, a eleccion de ATI, del defectuoso

parte o articulo o, a eleccion de ATI, reembolso del precio pagado por el articulo. La garantia anterior no se aplica a
ninguno

defecto o fallo resultante de una instalacion, operacion, mantenimiento o reparacion inadecuada por parte de alguien
que no sea ATI.

ATI no sera en ningun caso responsable de dafios incidentales, consecuentes o especiales de ningtn tipo, incluso si
ATI ha sido informada de la posibilidad de dichos dafios. La responsabilidad total de ATI en ninglin caso superara
la cantidad pagada por el comprador por el articulo objeto de reclamacion o disputa. ATI no tendra ninguna
responsabilidad por fallos de cualquier equipo u otro elemento que no sea suministrado por ATI.

No hay accién contra ATI, sin importar su forma, derivada de o relacionada de alguna manera con productos o
servicios suministrados
A continuacion, podran presentarse mas de un afio después de que se haya desarrollado la causa de accion.

Ninguna representacion o acuerdo que varie o amplie las disposiciones de garantia y limitacion de remedios aqui
contenidas esta autorizado por ATI, y no puede considerarse autorizado por ATI, salvo que esté por escrito y
firmado por un directivo ejecutivo de ATIL.

Salvo que ATI acuerde lo contrario por escrito, todos los disefios, dibujos, datos, invenciones, software y otra
tecnologia creada o desarrollada por ATI en el transcurso de la prestacion de productos y servicios a este
indicado, asi como todos los derechos en ello bajo cualquier patente, derecho de autor u otra ley que proteja la
propiedad intelectual, seran y seguiran siendo propiedad de ATI. La venta de productos o servicios a este bajo no
implica ninguna licencia expresa o implicita bajo ninguna patente, derecho de autor u otro derecho de propiedad
intelectual propiedad o controlado por ATI, ya sea relacionado con los productos vendidos o cualquier otro
asunto, salvo por la licencia expresamente concedida a continuacion.

En el curso de la prestacion de productos y servicios a este indicado, ATI puede proporcionar o divulgar al
comprador informacion confidencial y propietaria de ATI relacionada con el disefio, funcionamiento u otros
aspectos de los productos de ATI. Entre ATI y el Comprador, la titularidad de dicha informacion, incluyendo sin
limitacion cualquier software informatico proporcionado al Comprador por ATI, permanecerd en ATI y dicha
informacion esta licenciada al Comprador unicamente para su uso en la operacion de los productos suministrados
por ATI en las operaciones internas del Comprador.

Sin el permiso previo por escrito de ATI, el comprador no utilizara dicha informacion con ninglin otro propdsito de
proporcionar o poner a disposicion de ningun tercero. El comprador acepta tomar todas las precauciones razonables
para evitar cualquier uso o divulgacion no autorizada de dicha informacion.

El comprador no sera responsable en virtud de la presente respecto a la divulgacion o uso de informacion que: (a)
esté en dominio publico cuando se recibe de ATI, (b) sea posteriormente publicada o entre en el dominio publico
sin culpa del comprador, (c) esté en posesion del comprador antes de recibir de ATI, (d) haya sido obtenida
legalmente por el comprador de un tercero con derecho a divulgarla, o (f) debe ser divulgada por orden judicial u
otra autoridad gubernamental, siempre que, respecto a dicha informacion, se mantenga la confidencialidad de dicha
informacion.
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Prologo
La informacion contenida en este documento es propiedad de ATI Industrial Automation, Inc. y no podra reproducirse
total o parcialmente sin la aprobacion previa por escrito de ATI Industrial Automation, Inc. La informacion aqui
contenida esté sujeta a cambios sin previo aviso y no debe interpretarse como un compromiso por parte de ATI
Industrial Automation, Inc. Este manual se revisa periddicamente para reflejar e incorporar los cambios realizados en el
sistema F/T.

ATI Industrial Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad por ningun error u omision en este documento.

Copyright© (2026) por ATI Industrial Automation, Inc., Apex, Carolina del Norte, EE. UU. Todos los
derechos reservados. Publicado en Estados Unidos.

Los sistemas de deteccion ATI F/T se consideran componentes/productos semiacabados destinados a su uso
en sistemas/dispositivos/productos acabados de mayor tamafio.

Teniendo en cuenta que los productos de ATI Industrial Automation, Inc. (ATI) estan destinados a su uso con maquinas
roboticas y/o automatizadas, ATI no recomienda el uso de sus productos para aplicaciones en las que la falla o el mal
funcionamiento de un componente o sistema de ATI amenacen la vida o hacen probable una lesion. Cualquier persona
que utilice o incorpore componentes de ATI en cualquier sistema potencialmente mortal debe obtener el consentimiento
previo de ATI basado en la garantia a ATI de que un fallo en el componente de ATI no supone una amenaza directa o
indirecta de lesion o muerte, y (incluso si se da dicho consentimiento) debera indemnizar a ATI de cualquier
reclamacion, pérdida, responsabilidad y gastos relacionados derivados de cualquier lesion o muerte resultante del uso de
componentes de ATI.

Todas las marcas registradas pertenecen a sus respectivos propietarios. Windows® es una marca registrada de Microsoft

Nota:

Por favor, lea el manual antes de llamar al servicio de atencion al cliente y tenga a
disposicion la siguiente informacion:

1. Numero de serie (por ejemplo, FT01234)
2. Modelo de sensor (por ejemplo, Axia90-M50)
3. Calibracion (por ejemplo, US-15-50, SI-65-6, etc.)
4. Descripcion precisa y completa de la pregunta o problema
e Para el mapa de bits del cddigo de estado; consulte la Seccion 5.5—Codigo de Estado.

e  Para comprobar el estado del sistema, emita un comando "Estado" (consulte /a
Tabla 8.1) o consulte la pagina web de Informacion del Sistema (consulte la
Seccion 6.8—Pagina de Informacion del Sistema (manuf.htm)).

5. Informacion informatica y de software (sistema operativo, tipo de PC, controladores,
aplicacion
software y otra informacion relevante sobre la configuracion de la aplicacion)

Por favor, contacte con un representante de ATI para recibir ayuda, si es necesario:
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Venta, servicio e informacion sobre productos ATI:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Tel: +1.919.772.0115

Fax: +1.919.772.8259

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511

Fax: +1.919.772.8259

Correo electronico: fi_support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855-284-4200)
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Glosario

Término

Definiciones

Configuracion activa

La configuracion que utiliza actualmente el sistema.

ADC

Convertidor analégico-digital

Sesgo

El sesgo es util para eliminar los efectos de la gravedad (peso de la herramienta) u
otras fuerzas de accion. Cuando se utiliza la funcion de polarizacion, el software
recopila datos sobre las fuerzas y pares que actualmente actian sobre el sensor y
utiliza estas lecturas como referencia para lecturas futuras. En las lecturas futuras se
les restara esta referencia antes de transmitirse. El sesgo también puede
denominarse "cero fuera" o "tare"

El sensor.

Calibracion

Define un rango especifico de medicién o deteccién para un sensor dado. La
calibracion también es el acto de medir la respuesta bruta de un transductor a
cargas y crear datos utilizados para convertir la respuesta en fuerzas y pares.

CGl

La Interfaz Comun de Pasarela (CGl) es el método que consiste en utilizar URLs web
para comunicar datos y parametros de vuelta a un dispositivo web.

Carga compleja

Cualquier fuerza o carga de par que no esté completamente en un solo eje.

Configuracion

Configuraciones definidas por el usuario que incluyen qué unidades de fuerza y par
se reportan y
qué calibracién se va a utilizar.

Control Panel

Una funcion en un sistema operativo de ordenador personal donde el usuario
puede ajustar la configuracion del sistema.

Marco de coordenadas

Véase Origen del marco de referencia del sensor.

Tasa de datos

¢, Qué tan rapido se pueden emitir datos a través de la red?

El Protocolo de Configuracion Dinamica de Host (DHCP) es un método automatico

DHCP para que los equipos Ethernet obtengan una direccion IP. El sistema Ethernet Axia
puede obtener su direccion IP usando DHCP en redes que soportan este protocolo.
DINT Doble entero con signo (32 bits)
ENABL Booleano que usa Enabled para representar 1y Disabled para representar 0
Ethernet Una familia de tecnologias de redes informaticas comunmente utilizadas en redes de
area local.
Fieldbus Un término genérico que se refiere a cualquiera de varios estandares de redes
informéaticas industriales. Ejemplos incluyen: Ethernet, CAN, Modbus y PROFINET.
FToF/T Fuerzay par.
FXY El vector de fuerza resultante estaba compuesto por los componentes Fx 'y Fy
Una fuerza es una accion de empuje o atraccion sobre un objeto causada por una
Fuerza . L . - .
interaccion con otro objeto. Fuerza = masa X aceleracion
HEXn Numero hexadecimal de n bits, con prefijo Ox

Método HTTP GET

Un método estandar y comun que permite a un usuario solicitar datos de un recurso
especifico, como un sensor. HTTP funciona como un protocolo de solicitud-
respuesta entre el cliente (navegador web) y el servidor (el sensor).

Hitéresis

Una fuente de error de mediciéon causada por los efectos residuales de
Antes aplicaba mucho.

INT

Entero con signo (16 bits)

Placa de interfaz

Una placa separada que conecta el sensor a otra superficie. Las placas de interfaz
se usan a menudo si el patron de cerrojos del sensor no coincide con el patron del
brazo robético o con las herramientas del cliente. La placa de interfaz tiene dos
patrones de tornillos, uno a cada lado de la placa. Un lado es para el sensor. La otra
cara es para el brazo robotico o las herramientas del cliente.

IP64

La clasificacion de proteccion contra la entrada "64" indica proteccion contra el polvo
y las salpicaduras de agua. Una clasificacion IP64 no garantiza la proteccién cuando
un usuario sumerge un dispositivo en agua o cualquier tipo de fluido.
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P67 La calificacion de proteccion contra la entrada "67" indica proteccion contra polvo y
sumergimiento bajo 1 m de agua dulce.
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Término

Definiciones

Direccion IP

Una Direccion IP (Direccion de Protocolo de Internet) es una direccion electronica
asignada a un dispositivo Ethernet para que pueda enviar y recibir datos Ethernet.
Las direcciones IP pueden ser seleccionadas manualmente por un usuario o
asignadas automaticamente por el protocolo DHCP.

Java™

Java es un lenguaje de programacién que se utiliza frecuentemente para
programas en paginas web. La demo Ethernet de Axia es una aplicacion Java.
Java es una marca registrada de Sun Microsystems, Inc.

MAC

Media Access Controller es el hardware que implementa la subcapa mas baja de la
capa de enlace de datos.

Direccion MAC

Las direcciones MAC (Direcciones de Control de Acceso a Medios) son las
direcciones unicas que se asignan a cada dispositivo Ethernet cuando se fabrica,
para usarse como numero de serie electronico Ethernet.

MAC ID

El Identificador de Cddigo de Acceso a los Medios (MAC ID) es un nimero Unico que
se asigna al usuario
cada dispositivo en una red Ethernet. También llamado Direccion de Nodo.

Incertidumbre de medicion

Comunmente conocido como "precision”, la "incertidumbre de medicion” es el
peor caso de error entre el valor medido y la carga real. La incertidumbre de la
medicién se especifica como un porcentaje del rango de medicion a escala
completa para un modelo de sensor y tamafio de calibracion dado. Este valor
tiene en cuenta multiples fuentes de error. El certificado de calibracién del
sensor indica el porcentaje de incertidumbre en la medicion. Para mas
informacion, consulte la Seccion 2.2: Incertidumbre de la medicién en el
documento de Preguntas Frecuentes (FAQ) ubicado en: https://www.ati-
ia.com/library/documents/FT_FAQ.pdf.

Acoplamiento mecanico

Cuando un objeto externo, como herramientas o servicios publicos, contacta la
superficie de un sensor entre el lado de montaje del sensor y el lado de la
herramienta.

N/A No aplicable

NVM Memoria no volatil. Almacenamiento de informacién o memoria del dispositivo que
puede recuperarse incluso después de que el dispositivo pase por un ciclo de
encendido.
La condiciéon en la que se aplica mas carga al sensor que el rango de medicion

Sobrecarga nominal que se puede aplicar al sensor. Las sobrecargas resultan en una menor

precisiéon y potencialmente en una menor vida util de los sensores.

Tecnologia de enchufes

Un programa personalizado que, al descargarse e instalarse en un dispositivo
anfitrion, afiade
una caracteristica especifica de un programa informatico existente.

P/N Numero de pieza
Ciclo de Energia Cuando un usuario elimina y luego restaura la energia a un dispositivo.
REAL Numero de coma flotante (32 bits)
La tasa por segundo a la que el sensor envia datos RDT en streaming a un
RDT host. La Transferencia de Datos Brutos (RDT) es un protocolo Ethernet rapido y

sencillo para el control y la transferencia de datos mediante UDP.

Tamafo del bufer RDT

Un modo en el que el sensor envia mas de un paquete de datos por muestra.
Multiples paquetes de datos se almacenan en bufer y se envian en un solo
bloque. El buffering reduce la cantidad de datos de sobrecarga enviados por el
sensor y disminuye el trafico total de red.

Origen del marco de referencia

El punto en el sensor desde el que se miden todas las fuerzas y pares.

del sensor
Sistema de sensores (0 Todo el conjunto, compuesto por un cuerpo de sensor y una interfaz de sistema para
configuracion) traducir

Fuerzas y torque sefiales hacia una interfaz/protocolo de comunicacion especifico.
Resolucién El cambio méas pequefio en la carga que se puede medir.

Frecuencia de muestreo

Qué tan rapido muestrean los ADC dentro de la unidad.

Sensor 000000

E . I I Aales eléct]
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SINT Entero corto con signo (8 bits)
STRINGnN Cadena de n caracteres
Bit de Estado Una unidad de datos informaticos enviada desde el sensor F/T de la ATI.
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Término Definiciones

TCP El Protocolo de Control de Transmisién (TCP) es un método de bajo nivel para
transmitir datos a través de Ethernet. TCP proporciona una entrega de datos mas
lenta y fiable que UDP.

Umbral Una funcion de software del sensor que realiza una comparacion aritmética sencilla
de un
umbral definido por el usuario para la carga en un eje transductor.

La aplicacién de una fuerza a través de una palanca o brazo de momento que hace

Par motor que algo quiera girar. Por ejemplo, un usuario aplica par a un tornillo para que gire.
Par = fuerza x longitud del brazo de momento

Txy El vector de par resultante estaba compuesto por los componentes Tx y T..

UART Transmisor receptor asincrono universal.

UDINT Doble entero sin signo (32 bits)

UDP UDP (Protocolo de Datagramas de Usuario) es un método de bajo nivel para
transmitir datos a través de Ethernet. Aunque UDP es mas rapido que TCP, a
diferencia de TCP, los datos perdidos de UDP no se resienten.

UINT Entero sin signo (16 bits)

USINT Entero corto sin signo (8 bits)
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1. Seguridad

La seccion de seguridad describe las directrices generales de seguridad que deben seguir con este producto,
explicaciones de las notificaciones que se encuentran en este manual y las precauciones de seguridad que aplican
al producto. Las notificaciones especificas del producto estan integradas en las secciones de este manual (cuando
se aplican).

1.1 Explicacién de las notificaciones
Estas notificaciones se utilizan en todos los manuales de ATI y no son especificas de este producto. El
usuario debe atender todas las notificaciones del fabricante del robot y/o de los fabricantes de otros
componentes utilizados en la

instalacion.

en muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona informacion sobre la
naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no evitarlo y el método para
evitarlo.

/_\ PELIGRO: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten, resultaran

podrian resultar en la muerte o lesiones graves. La notificacion proporciona
informacién sobre la naturaleza de la
situacion peligrosa, las consecuencias de no evitar el peligro y el método para evitarlo.

' ADVERTENCIA: Notificacion de informacion o instrucciones que, si no se sienten,

podrian causar lesiones moderadas o daifios al equipo. La notificacion proporciona
informacion sobre la naturaleza de la situacion peligrosa, las consecuencias de no
evitarlo y el método para evitarlo.

f PRECAUCION: Notificacion de informacién o instrucciones que, si no se sigue,

AVISO: Notificacion de informacion especifica o instrucciones sobre mantenimiento, operacion,
instalacion o instalacion del producto que, si no se sigue, podrian causar dafios al equipo. La
notificacion puede enfatizar, pero no se limita a: tipos especificos de grasa, mejores practicas
operativas y consejos de mantenimiento.

1.2 Directrices generales de seguridad
El cliente debe verificar que el sensor esté disefiado para la carga y el par maximo esperados durante la
operacion. Como las fuerzas estaticas son menores que las fuerzas dinamicas de la aceleracion o declaracion
del robot, ten en cuenta las cargas dinamicas causadas por el robot.
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1.3 Precauciones de seguridad

PRECAUCION: Modificar o desmontar el sensor podria causar dafios y anular la
garantia. Utiliza la placa de montaje suministrada y el patron de tornillos de
montaje en el lado de la herramienta para montar el sensor al robot y las
herramientas del cliente al sensor. Para mas informacion, consulte los planos de

Evita hacer palanca en las aberturas del sensor.

PRECAUCION: No sobrecargues el sensor. Superar los valores de sobrecarga en un
solo eje del sensor causa dafios irreparables.

PRECAUCION: El sensor debe estar protegido contra impactos y cargas de
choque que superen los rangos homologados durante el transporte, ya que los
impactos pueden dafar los sensores

Actuacion. Para mas informacion sobre los rangos clasificados, consulte el manual

f PRECAUCION: Explorar aberturas en el sensor causa daiios en la instrumentacion.
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2. Resumen del producto
El sensor de Fuerza/Par (F/T) Ethernet Axia mide seis componentes de fuerza y par (Fx \F \Fz\T \ Ty
\ Tz) y comunica estos datos a un dispositivo (como un ordenador personal, un robot o un PLC) que es
compatible con una interfaz de comunicacion Ethernet. La linea de productos de la serie ATI Axia difiere de los
otros modelos de sensores F/T ATI (no Axia). Por ello, los sensores Axia tienen diferentes opciones y
caracteristicas disponibles. La fuerza/par de la serie Axia Los sensores estan disponibles en varias versiones
diferentes de carga 1til y de interfaz de comunicacion. Este manual cubre el
los siguientes temas para la version de la interfaz Ethernet Axia:

Especificaciones eléctricas e informacion sobre cables
Configuracion inicial de una consola serial para comunicaciones Ethernet
Funcionamiento (LEDs, tasas de filtro, tasas de muestreo y codigos de estado)

Compatibilidad con la interfaz UDP del sensor F/T de ATI Net y la aplicacion de demostracion de Java
(para mas informacion, consulte la Seccion 12—Interfaz UDP usando RDT, la Seccion 7—Aplicacion de
demostracion de Java® 'y el manual F/T 9620-05-NET)

Compatibilidad con partes de la interfaz web ATI Net F/T (para mas informacion, Seccion 6—
Interfaz de paginas web ATI Ethernet Axia'y el manual F/T 9620-05-NET)

Configuracion del sensor F/T del ATI Ethernet Axia mediante interfaces de software: interfaz de consola
a través de Telnet, Interfaz Comun de Pasarela (CGI), interfaz TCP, interfaz UDP (RDT)
y XML

Orientacion para la resolucion de problemas relacionada con Ethernet Axia

Para informacion adicional sobre sensores, como la instalacion en un robot, su funcionamiento y la resolucion
general de problemas, consulte el manual adecuado de sensores F/T de ATI Axia que se encuentra en la siguiente

tabla:
Tabla 2.1—Manual del sensor F/T de ATI Axia
Modelo de Sensor ATI Consulte el Niumero de Documento del Manual del Sensor F/T del ATI
Axia Axia (#):
Axia80 Manual de sensores ATI F/T
Axia80 (Documento ATI #9620-05-
B-Axia80)
. Manual del sensor ATI F/T
Axia90 .
Axia90 (Documento ATI #9620-05-
B-Axia90)
. Manual de sensores ATI F/T
Axia130 Axia130 (Documento ATI #9620-05-
B-Axia130)
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3. Instalacion

ejemplo: energia, agua y aire) estan encendidos podria causar la muerte o lesiones graves.
Descarga y verifica que todos los circuitos energizados estén desactivados conforme a las
practicas y politicas de seguridad del cliente.

g ADVERTENCIA: Realizar mantenimiento o reparacion del sensor cuando los circuitos (por

los procedimientos adecuados de puesta a tierra al manipular el sensor o los cables

f PRECAUCION: Evita dafiar el sensor por descarga electrostitica. Asegurate de que se sigan
conectados al sensor. No seguir los procedimientos adecuados de puesta a tierra podria

instalacion, o se danaran los conectores. Alinea la llave en el sensor y el conector del cable

f PRECAUCION: No aplique una fuerza excesiva al sensor y al conector del cable durante la
durante la instalacion para evitar aplicar una fuerza excesiva a los conectores.

<\
X Llave en el conector
& del sensor.

P

Llave en el
conector del
cable.

3.1 Instalacion del sensor al robot

Para instrucciones sobre como instalar el sensor en el robot, consulte el manual correspondiente de sensores en
la Tabla 2.1.
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3.2 Configuracion del cable
Los cables pueden configurarse de varias maneras; Sin embargo, se presentan las configuraciones mas
comunes
En lo siguiente:

Figura 3.1—Configuracién del cable Axia80/Axia90

Sensor F/T Axia 'y

Placa de interfaz con
soporte de cable
(El clip en P no se muestra en esta vista)

Cable de alimentacion y
Ethernet hacia la aplicacion
del cliente
(ATI P/N 9105-C-ZC28-U-RJ45S-X)

Conector RJ45 para Ethernet
(Rama 2)

Cable de alimentacion y Ethernet de 6 pines al
sensor (ATl P/N 9105-C-ZC22-ZC28-X)

o
Fin no terminado para el Cable de alimentacion y Ethernet de 8 pines al
poder (Rama 1) sensor (ATl P/N 9105-C-ZC27-ZC28-X)

Nota: Las longitudes de cable se acortan
en la figura solo para referencia.

Figura 3.2—Configuracion del cable Axia130
d o _—Sensor Axia130

cable sensor ,,J-.JU"}"

(ATI P/N 9105-C-ZC28-ZC28-X-Z2)

Cable de alimentacion y

Ethernet hacia la aplicacion

del cliente

(ATI P/N 9105-C-ZC28-U-RJ45S-X)

Extremo no terminado para la

energia (rama 1)

Nota: Las longitudes de los cables se acortan en la figura solo para referencia.
Conector RJ45 para Ethernet

3.3 Asignaciones de pines y cables para
conectores

blindaje incorrecto en los cables puede causar errores de comunicacion y un sensor

f PRECAUCION: Asegirate de que la pantalla del cable esté bien conectada a tierra. Un
Axia inoperativo.

La siguiente seccion proporciona la asignacion de pines para el conector en el sensor Axia y los conectores
aplicables en los cables. Para las clasificaciones de voltaje de alimentacion, consulte la siguiente tabla o /a

Seccion 14.1—Especificaciones eléctricas. Para especificaciones técnicas adicionales de cables, consulte la
Seccion 14.2—Especificaciones de cables.

Tabla 3.1—Fuente de alimentaciéon1
Voltaje Consumo de energia
Fuente de — - — —
energia Minimo Nominal Maximo Maximo
Alimentacion 12V 24V 30V 1,5W
de CC
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Notas:
1.

La entrada de la fuente de alimentacion esta protegida por polaridad inversa. Si la alimentacion y
la toma de tierra de las entradas de la fuente estan enchufadas en reversa, la proteccién contra
polaridad inversa impide que la entrada de la fuente mal cableada dafie o encienda el sensor.
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3.3.1 Asignacién de pines para el sensor F/T Axia

Las sefiales y los nimeros de pines correspondientes para los modelos Axia se enumeran en las
siguientes secciones.

3.3.1.1 Conector macho Axia80 M8 de 6 pines

Tabla 3.2—Conector sensor Axia80, M8, 6 pines, macho

Esquema del conector Numero PIN Senal
1 Tx +
2 Tx -
3 Rx +
4 Receta -
5 V +
6 V-/0V/Tierra
Shell Escudo

3.3.1.2 Conector macho Axia90 M8 de 8 pines

Tabla 3.3—Conector de sensor Axia90, M8, 8 pines, macho

Esquema del conector Ndmero PIN Senal
1 Reservado
@ © 2 V +
® @) 3 V-/0V/Tierra
4 Tx -
5 Rx +
@ 6 Tx +
® 7 Reservado
@ 8 Receta -
Shell Escudo

3.3.1.3 Conector macho Axia130 M12 de 8 pines

Tabla 3.4—Conector de sensor Axia130, M12, 8 pines, macho

Esquema del conector Numero PIN Senal
1 Reservado
@ © 2 V +
® @) 3 V-/0V/Tierra
4 Tx -
5 Rx +
@ 6 Tx+
® 7 Reservado
@ 8 Receta -
Shell Escudo
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3.3.2 Cable sensor Axia80 (P/N 9105-C-ZC22-ZC28-X)
Tabla 3.5—Conector ZC22, M8, 6 pines, hembra

3.3.3

Esquema del conector Numero PIN Senal
1 Tx +
2 Tx -
3 Rx +
4 Receta -
5 V+
6 V-/0V/Tierra
Shell Escudo

Tabla 3.6—Conector ZC28, M12, 8 pines, macho

Esquema del conector

Numero PIN

Senal

® ©
® @

@@ ®

1

Reservado

V +

V-/0V/Tierra

Tx -

Rx +

Tx +

N[O~ |wW|DN

Reservado

8

Receta -

Shell

Escudo

Cable sensor Axia90 (P/N 9105-C-ZC27-ZC28-X)

Tabla 3.7—Conector ZC27, M8, 8 pines, hembra

Esquema del conector

Numero PIN

Senal

1

Reservado

V +

V-/0V/Tierra

Tx -

Rx +

Tx +

N{ojoa|lbh|lwN

Reservado

Receta -

Shell

Escudo
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Tabla 3.8—Conector ZC28, M12, 8 pines, macho

Esquema del conector

Numero PIN

Senal

@
®

Q)
@)

@
@

®
®

1

Reservado

V +

V-/0V/Tierra

Tx -

Rx +

Tx +

N[N

Reservado

8

Receta -

Shell

Escudo

3.34

Cable sensor Axia130 (P/N 9105-C-ZC28-2C28-X)

Tabla 3.9—Conector ZC28, M12, 8 pines, hembra

Esquema del conector

Numero PIN

Senal

1

Reservado

V +

V-/0V/Tierra

Tx -

Rx +

Tx +

N[ojloa|bh|wW|N

Reservado

8

Receta -

Shell

Escudo

Tabla 3.10—Conector ZC28, M1

2, 8 pines, macho

Esquema del conector

Numero PIN

Senal

Reservado

V +

V-/0V/Tierra

Tx -

Rx +

Tx +

Reservado

Receta -

Escudo
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3.3.5 Cable Ethernet (P/N 9105-C-ZC28-U-RJ45S-X)

Este cable tiene (2) ramas: un extremo sin terminar para la alimentacion y una conexion RJ45 para
Ethernet. Ambas conexiones se conectan al dispositivo del cliente. Para las sefales y los
correspondientes nimeros de pin/color de cable, consulte las siguientes secciones.

Tabla 3.11—Rama 1, Fin Interminado del Poder

Color de la camisa de alambre Senal
Escudo de Metal Trenzado Escudo (Conectar a tierra)
Brown V+
Marrén/Blanco V-/0V/Tierra
Azul/Blanco (TP1 +)! Reservado
Azul (TP1 -) Reservado

Nota:
1. Reservado-no usado.

Tabla 3.12—Conector Ethernet, RJ45, 8 pines, hembra

E:Iquema Numero PIN Color del Senal
alambre
conector
1 Blanco/Naranja Tx +
—] 2 Naranja TX -
3 Blanco/Verde Rx +
4 - . L
Sin conexiéon
5 -
6 Verde Receta -
17345678 7 - . .
8 i Sin conexion
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4. Conexion a través de Ethernet

En las siguientes secciones se explican diferentes métodos para establecer una direccion IP y como configurar un
sistema operativo Windows® 7/8/10 para conectar el sensor a las paginas web del sensor ATI Ethernet Axia.

Para que un sensor se conecte a través de Ethernet, el usuario debe configurar la configuracion de direccion IP del
sensor. El sensor puede conectarse mediante Ethernet mediante una de las siguientes opciones:

e  Conecta el extremo del cable Ethernet a un puerto de un switch Ethernet que esté conectado a un ordenador.

AVISO:

» Si el ordenador no dispone de un puerto Ethernet de repuesto, debe instalarse un puerto
adicional. Los usuarios deben contactar con su departamento de Tl para recibir ayuda.

4.1 Configuracién de direcciones IP para Ethernet

Para aplicar nuevas configuraciones de direccion IP, reinicia el sensor. Solo se cargan nuevas configuraciones
de direccion IP cuando se cargan
Acércate de energia. Configura una direccion IP para el sensor Ethernet Axia con uno de los siguientes

métodos:
Método 1: Establezca la direccion IP a un valor estatico almacenado en el Configuracion de
comunicacion pagina web. (véase Seccion 4.2—Conexion a las paginas web de
ATI usando un ordenador con Windows Escalones /1 a través de 12)
Método 2: El servidor DHCP asigna una direccion IP. Activa esta opcion en las paginas web

del Ethernet Axia (consulta Seccion 4.2—Conexion a las paginas web de ATI
usando un ordenador con Windows Escalones 11 a través de /2). Para utilizar este
método, debe haber un servidor DHCP presente en la red.

ATI envia el sensor con DHCP activado y la direccion IP estatica configurada en 192.168.1.1. Si la red no
soporta DHCP, la red utiliza automaticamente la direccion IP estatica. Si falta una conexion LAN durante el
encendido, la red no utiliza DHCP. Los usuarios deben contactar con su departamento de TI para mas
informacion.
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4.2 Conexion

a las paginas web de ATl usando un ordenador con Windows

Para acceder inicialmente a las paginas web de ATI Ethernet Axia F/T, configura el sensor para que funcione
en la red mediante
asignando una direccion IP y proporcionando informacion basica sobre la red.

Para la conexion inicial, conecta directamente el ordenador al sensor y desconéctate de la LAN. La
direccion IP predeterminada del sensor es 192.168.1.1. Cambia temporalmente el adaptador Ethernet del
ordenador a una direccidn IP estatica con los mismos tres primeros campos que el sensor, por ejemplo:
192.168.1.100.

AVISO: Si el ordenador tiene multiples conexiones a Ethernet, como una conexion LAN y una
conexion inalambrica, seleccione la LAN que se conectara al sensor Ethernet Axia.

AVISO: Si la direccion IP estatica del sensor ha cambiado y ya no esta configurada en la
predeterminada, el adaptador Ethernet del ordenador debe configurarse con una direccion IP
estatica con los mismos tres primeros campos que la NUEVA direccion IP del sensor. Por
ejemplo, 192.168.1.100 funciona si el sensor utiliza la direccion IP predeterminada 192.168.1.1.

1. Desconecta el cable Ethernet del puerto LAN del ordenador.

2. Abrir la ventana de Propiedades del Protocolo de Internet (IP TCP) del ordenador:
e Para el sistema operativo Windows® 10, completa los siguientes pasos:

a.
b.

C.

Desde el menu Inicio, selecciona el Panel de Control.
Haz clic en el icono de Red e Internet.
Haz clic en el icono de Red y Centro de Comparticion.

Haz clic en ¢l enlace Cambiar configuracion del adaptador en el lado izquierdo de la
ventana.

Se abre una nueva ventana que muestra los adaptadores de red disponibles. Haz clic
derecho en el adaptador al que esta conectado el sensor y haz clic en el botén de
Propiedades . (v€ase Figura 4.1).

Figura 4.1—Conexién de red con Windows 10

B Network Connecticns - a

4 # > ControlPunel » Network and Internet »

4
%
@ = x

Orgasize = Enable this netwerk devce

e saiected

En la pestafia de Redes, desplazate hacia abajo y selecciona Protocolo de Internet Version
4 (TCP/1Pv4)
elemento de conexion (véase la Figura 4.2).

Haz clic en el botdn de Propiedades (véase la Figura 4.2).
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Figura 4.2—Informacién de redes de Windows 10

[ Local Area Connection Properties @J Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties @&J
Networking General
Connect using YYou can get IP settings assigned automatically if your network supports

this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

This connection uses the following items: 8 Use the following TP address:

i 1P address: 192,168 . 1 . 100
4 Subnet mask: 255,255,255 . 0
L

Default gateway:

BN ntemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)

Cbtain DNS server address automatically

(@ Use the following DNS server addresses:

Uninstall Preferred DNS server:

Description Alternate DNS server:
Transmission Control Protocal/Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication

across diverse interconnected networks.

L 4

3. Registra los valores y ajustes que aparecen en la ventana de propiedades. Guarda estos valores para que el
ordenador
puede volver a su configuracion original.

4. Selecciona el botdn de opcion Usar la siguiente direccion IP.

AVISO: Las direcciones IP deben ser tinicas para cada dispositivo. Si 192.168.1.100 ya
esta usado por cualquier otro dispositivo en la red, usa otra direccion IP con los mismos
tres primeros campos que el sensor.

En el campo direccién IP: escribe 192.168.1.100.
En el campo de mdscara de subred, escribe 255.255.255.0.
Haz clic en el botén OK .

Enla ventana de Propiedades de Conexion de Area Local, haz clic en el botén Cerrar.

$ ® 20

Utiliza un cable Ethernet para conectar el sensor a la conexion LAN del ordenador. Espera un momento
para asegurarte
El ordenador tiene tiempo para reconocer la conexion.

10. Escribe la direccion 192.168.1.1 en el navegador. Aparece la pagina de bienvenida de Ethernet Axia F/ T.

Figura 4.3—Pagina de bienvenida del sensor F/T Ethernet Axia

V-G m [ Ethernet Axia
I | avrol i

- 1S0 9001 Reglsterad Force/Torque Sensor
Enginesred Products for Robolic Produciiity
Welcome System Status: Good
Snapshot
Demo Welcome!

e EEiind The Axia measures forces and torgues in Cartesian coordinates (Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, and Tz).

Thresholding

F/T ding:
The Demo éage provides a Java application that graphically displays the current loading of the
Communications | transducer.
== . | The Snapshot page shows the loads and captured peak values (if enabled).
e Values shown on this page do not automatically update.
ATI Web Site

FT Configuration

Setting Parameters
The Configurations page shows parameters such as F/T output units and the selected transducer
calibration as well as providing information about the currently selected transducer calibration.

User Settings
The Settings page shows the current active configuration, filtering selection and controls peak
monitoring.

Using Calibration #1: FT1234
Firmware Version 1.0.26 => Nov 14 2018 11:09:55 BL=3 Runtime=0000:00:17:48
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11. En el lado izquierdo de la pagina hay una barra de menUs con botones que enlazan a varias paginas web de
Ethernet Axia. Clic
en el botén de Comunicaciones.

Figura 4.4—Pagina de comunicaciones del sensor F/T de Ethernet Axia

Welcome System Status: Good

Snapshot

T Communications

ADC Settings These settings control how the sensor communicates with external equipment.
Thresholding Values are not stored unless the Apply button is clicked.

FT Configuration Ethernet Network Settings
A LAN connection must be present at power up for DHCP to function.
If DHCP is enabled and no DHCP server is found then the static IP address will be used.
These settings require the sensor to be powered off and then back on before they take effect.

Communications

System Info

[RcD Site Active Selection
IP Address Mode: Static IP O DHCP @ static IP
IP Address: 192.168.137.15  [192.168.137.15 |
IP Subnet Mask: 255.255.255.0 |255.255.255.0 |
IP Default Gateway: 0.0.0.0 [0.0.0.0 |
Ethernet MAC Address: 00:16:bd:00:24:26

Raw Data Transfer (RDT) Settings
RDT data is routed through the local network and is not routed through the default gateway.

i NOTE: Does NOT change ADC Sampling
REIROItpltRateltRio 0 6, Lz Frequency on ADC Settings page.
RDT Buffer Size (1 to 40):
NOTE: Do not use port number of an

RDT UDP Port (0 to 65535): 49152 e Sé’wice_ Y
TCP Interface Settings
TCP Command Part (0 to NOTE: Do not use port number of any
65535): o154 other active TCP service.

2 NOTE: Do not use port number of any
Tellut et (0 (0 Gegeae other active TCP service.

Apply Cancel

12. Seleccione un modo de direccion IP:

e  Para una direccion IP estatica, introduzca los valores apropiados para la direccion IP, la mascara de
subred y el valor predeterminado
Gateway. Haz clic en el botéon Aplicar . Apaga el sensor.

e Para DHCP, haz clic en el botén de opcién Activado junto a DHCP y luego haz clic en el
boton Aplicar al final de la pagina. Apaga el sensor. Si el sensor no recibe una direccion IP en
los 30 segundos posteriores al encendido, el sensor utiliza por defecto la configuracion de IP
estatica.

e Encuentra la direccion IP asignada al sensor. (véase Seccion 4.3—FEncontrar el sensor
Ethernet Axia en una red)

AVISO:

» Cuando son asignadas por un servidor DHCP, las direcciones IP no son permanentes y
pueden cambiar si el Sensor Ethernet Axia se desconecta de la red durante un periodo de
tiempo. Los usuarios deben contactar con su departamento de Tl en esta situacion. Las
direcciones IP estaticas son mas favorables en aplicaciones F/T Ethernet permanentes,
porque la direccién IP no cambia.

» Para una descripcién completa de los campos en la pagina de Comunicaciones, consulte

13. Abre las propiedades TCP/IP de la conexiOn local del ordenador.

a. Si el sensor estaba configurado en DHCP y la red del usuario tiene un servidor DHCP: restaura la
configuracion a como estaba antes de reconfigurarla (usa los valores que se registraron en el paso
3).

b. Si el sensor estaba configurado con una direcciOn IP estdtica o la red no tiene un servidor
DHCP: cambia la configuracidn a una direccion IP en la misma subred local que el sensor. Los
tres primeros campos de la direccion IP deben ser los mismos, pero el Ultimo campo debe ser
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Unico. Por ejemplo, si el sensor estaba configurado en 10.1.16.20, el ordenador puede estar en
10.1.16.48 0 10.1.16.123.
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14. Abre una nueva ventana del navegador web. Escribe la direccion IP del sensor en la barra de direcciones
del navegador,
y pulsa Enter.

e La pagina de bienvenida del sensor Ethernet Axia deberia volver a aparecer.

15. Comunicate con el sensor a través de la red, sin reconfigurar los ajustes de comunicacion.

4.3 Encontrar el sensor Ethernet Axia en una red

Para encontrar la direccion IP asignada por el servidor DHCP a un Sensor Ethernet, consulte el siguiente
procedimiento;

1. Descarga la demo de ATI NET F/T, el visor de datos de ATI F/T o la herramienta de descubrimiento de
ATI desde el ATI
Pégina web: https://www.ati-ia.com/Products/ft/software/axia_sofiware.aspx.

2. Laprimera vez que se descarga esta herramienta de descubrimiento ATI, el programa puede activar
una alerta de firewall. Selecciona las casillas para dar permiso a la red de comunicarse con el sensor
y haz clic en el botén Permitir acceso .

Figura 4.5— Alerta de cortafuegos de Windows 7/8/10

A ﬁ Windows Security Alert

Windows Defender Firewall has blocked some features of Java(TM) Platform SE binary on all
public, private and domain networks.

« Name: Java(T™) Platform SE binary
=
e Publisher: Orade Corporation
Path: C:\program files (x86)\java\jre1.8.0_181\bin\javaw.exe

Allow Java(TM) Platform SE binary to communicate on these networks:
[+] Domain networks, such as a workplace network

@ Private networks, such as my home or work network

[/]Public networks, such as those in airports and coffee shops (not recommended
because these networks often have lite or no security)

What are the risks of allowing an app through a firewall?

Allow access Cancel
%

AVISO: Si la red sigue sin poder comunicarse, los usuarios deben contactar con su
Departamento de Tl para recibir ayuda.

3. La herramienta de descubrimiento se abre en una ventana y escanea la red en busca de dispositivos
disponibles. El escaneo tarda unos minutos. Verifica que la direccion MAC en la etiqueta del
sensor coincida con la direccion MAC que aparece en la ventana.

4. Utiliza esta direccion IP asignada por el servidor DHCP a la direccion MAC del sensor para comunicarte
entre
El sefior y la red.

5. Selecciona esta direccidn IP y haz clic en Conectar.

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
ia.com



http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/
https://www.ati-ia.com/Products/ft/software/axia_software.aspx

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

Figura 4.6—Herramienta de descubrimiento

Available devices listed below:

:ih!?i.l&e_:.l MAC=00=16=-bd=-00-1a=53 INFO=F/T BHI w2

.2.35 Built:Aud
.1.2.16 MAC=dE-20-33-c4-ae-37 INFO=Ethesnet Axis 1.0.19 =» 7
0.1.2.14 MACRO0=16=bd=00=19=c4 42.2.56 1 |
| 0.1.0.50 MAC=00-16-bd-00-02-88 INFO=F/T BNI v2.2.35 af
| .1.1.1%0 MACRO0=18~bd=00=13=71 INFO=F/T BNI v2.2.88
.1.1.227 MAC=00-16-bd-00-08-5¢ INFO=F/T BNI v2.0.12 Budle:Jul |
|
|
| |
[+1 il I |

IP Address: [17231210 || connect |
- =

Message Area: Clear Messages | ‘

:Last connected device not found, defaulting 1o last connected IP Address. ‘

AVISO: Ademas del sitio web de ATI, ATI proporciona esta Herramienta de

Descubrimiento en un directorio que se envia al usuario al recibir el sensor. Para acceder

a la herramienta en el directorio (9030-05-

1026), abre la carpeta "Utilidades", abre la carpeta "Herramienta de Descubrimiento ATI" y luego
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5.

Funcionamiento

Para informacion general sobre el funcionamiento del sensor, consulte el manual correspondiente del sensor en /a

Tabla 2.1.

5.1 Secuencia de auto-prueba de LED

El sensor Ethernet Axia tiene tres LEDs: Estado del Sensor, Enlace/Actividad y Diag. Cuando un usuario
aplica energia, el sensor realiza una autoprueba, durante la cual los LEDs bajo control de firmware se
encienden individualmente.

Tabla 5.1—Secuencia de auto-prueba de LED
CIEEmED LED Estado Duraciéon
secuen
cia
Al encenderse, puede observarse cierta actividad transitoria
0 Todos o
solo durante unos milisegundos.

1 Todos Fuera
2 Estado Rojo
3 Diag Rojo
4 L/A Rojo Aproximadamente un
5 Estado Verde segundo por estado.
6 Diag Verde
7 L/A Verde
8 Todos Fuera
9 Todos Funcionamiento normal

Figura 5.1—Etiqueta LED en el sensor
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5.2 Funcionamiento normal con LED
5.2.1 LED de estado del sensor

Un LED indica el estado de salud del sensor de la siguiente manera:

Tabla 5.2—LED de estado del sensor
LED Color | Estado Descripcion
Fuera Sin electricidad No se suministra electricidad al sensor.
. . La electronica del sensor funciona y se
Verde Funcionamiento comunica
normal )
Indica que un eje F/T esta fuera de rango.
; Alcance de . I
Ambar1 e Reduce la carga aplicada o utiliza una
deteccion ) - : :
calibracion mayor si es posible.
superado
Rojo . . .
. o El sensor no esta haciendo referencia a un
(flash a 1 Hz | Error de calibracion . . .
: rango de calibracion o tiene un error en la
velocidad) .
suma de comprobacion.
Rojo . .
... | El sensor no puede comunicar datos a través
(flash a 10 Hz | Error de comunicacion L
. del protocolo de comunicacion.
velocidad)
Rojo .- Para mas informacién sobre el conjunto
(solid Error de codigo de de errores, consulte la Tabla 5.7
estado ’ o
0)
Nota:
1. El ambar es cuando los LEDs verdes y rojos estan encendidos.
5.2.2 Diag LED

Un LED sefala el estado diagndstico de la interfaz del sensor Ethernet Axia de la siguiente manera:

Tabla 5.3—LED Diag

LED Color | Estado Descripcion
Parpadeo verde| Preoperativo Def'mldo por la comunicacion/protocolo
estandar.
Verde Operativo No se encuentran errores.

Indica un error reportado por los componentes
electrénicos internos.

Ademas, tras un error de UART, el LED
permanece en rojo durante

Cinco segundos.

Rojo Error

5.2.3 LED de enlace/actividad Ethernet

Un LED sefala enlace/actividad en el puerto de comunicaciones de la siguiente manera:

Tabla 5.4—L/A LED
LED Color Estado Descripcion
Fuera Sin energ|q n No se detecta el enlace/actividad.
actividad de
enlace
Verde Actividad de enlaces Esta luz permanece en verc’ie .
durante 5 segundos después de cualquier
actividad de enlace.
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5.3 Frecuencia de muestreo

La frecuencia de muestreo predeterminada al encender es la tasa que el usuario establece antes de cortar la
alimentacion. La tasa de muestreo se almacena en memoria no volatil. La tasa del ADC controla la
frecuencia de muestreo actual. La siguiente tabla muestra las tasas de muestreo redondeadas y exactas.

Tabla 5.5—Frecuencia de muestreo

Frecuencia de 0,5 kHz 1 kHz 2 kHz 4 kHz 8 kHz
muestreo redondeada

Frecuencia de 488 Hz 976 Hz 1953 Hz 3906 Hz 7812 Hz
muestreo exacta

5.3.1 Frecuencia de muestreo frente a tasa de datos

La tasa de datos es la rapidez con la que se pueden emitir datos a través de la interfaz Ethernet.

Si la tasa de datos es mas rapida que la frecuencia de muestreo, el cliente ve muestras duplicadas
enviadas por la red hasta que la siguiente muestra es leida internamente. Una velocidad de datos
mas rapida podria ser util para que el sensor envie datos a la misma velocidad que otros
dispositivos del sistema del cliente emiten. Por ejemplo: si un dispositivo en la misma aplicacion
que el Axia esta emitiendo datos a 7.000 Hz, el cliente puede querer que el Axia también esté
enviando datos a la red a 7.000 Hz, aunque el sensor no muestree tan rapido internamente.

Si la tasa de muestreo es mas rapida que la tasa de datos, el cliente no recibe los datos de todas las
muestras internas a través de la red. Sin embargo, cualquier filtro que esté habilitado funciona en
funcién de la mayor frecuencia interna de muestreo, por lo que el sensor filtra fuentes de ruido de
mayor frecuencia que si el filtro funciona a una tasa de datos mas lenta.

5.4 Filtro pasa-bajos

La opcion predeterminada de encendido es "sin filtrado". Los usuarios pueden emitir un comando de filtro a
través de una de las interfaces de software Ethernet para controlar la seleccion actual del filtro. La
frecuencia de corte (por ejemplo: frecuencia de -3 dB) depende de la frecuencia de muestreo seleccionada,

que se define en la Seccion 5.3—Frecuencia de muestreo. Las frecuencias de corte para las diferentes tasas
de muestreo se enumeran en la siguiente tabla.

Tabla 5.6—Filtrado pasa-bajos
Filtro -3dB Frecuencia de corte (en Hz)
ol a 488 Hz a 976 Hz a 1953 Hz en 3906 kHz a7912 Hz
SRR Frecuencia de | Frecuencia de | Frecuencia de| Frecuencia de| Frecuencia
muestreo muestreo muestreo muestreo de muestreo
0 200 350 500 1000 2000
1 58 115 235 460 935.10
2 22 45 90 180 364.04
3 10 21 43 84 169.52
4 5 10 20 40 81.24
5 25 5 10 20 39.84
6 1.3 3 5 10 20.31
7 0.6 1.2 24 4.7 9.37
8 0.3 0.7 14 2.7 5.47
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Figura 5.2—Atenuacién del filtro a 0,5 kHz Tasa de muestreo
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Figura 5.3—Atenuacion del filtro a una frecuencia de muestreo de 1 kHz
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Figura 5.4—Atenuacion del filtro a una tasa de
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Figura 5.5—Atenuacion del filtro a una frecuencia de muestreo de 4 kHz
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Figura 5.6—Atenuacion del filtro a una frecuencia de muestreo de 8 kHz
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5.5 Cadigo de estatus

Un mapa de bits del bit nimero 0 al 31 para la condicion actual del sensor se encuentra en la siguiente tabla.
El usuario puede recuperar el codigo de estado usando los comandos Ethernet (véase la Seccion 8.4.4—
Como interpretar la salida de "!" Especificador).

Tabla 5.7—Cddigo de estado

Nam Descripcion ¢Indica
ero de P un error?
bits

Temperatura interna fuera de rango: Este bit esta activo (alto) si la temperatura

0 esta fuera del rango de -5° a 70°C.

Si

Voltaje de alimentacion fuera de rango: Este bit esta activo (alto) si el voltaje de

entrada esta fuera del rango de 12V a 32 V. Si

Gas roto: Este bit esta activo (alto) siempre que un manémetro marca positivo a
2 escala completa e indica que la conexidn eléctrica a un mandmetro esta abierta o Si
desconectada. Se reinicia solo 32 periodos de muestra después de que la
condicion desaparece.

Parte ocupada. El sensor esta realizando (1) o mas de las siguientes actividades
que pueden
afectar temporalmente los datos F/T:

*  Comprometiendo un cambio a NVM.

*  Cambiar la constante de tiempo del filtro.

*  Cambiar la calibracién en uso.

*  Cambiar la frecuencia de muestreo del ADC.

»  Cualquier sobrepaso ISR de ADC.

4 Reservado. N/A
5 Otro error. Este bit se activa siempre que haya un error distinto a los especificados Si
en este
Existe una mesa.
6 Reservado. N/A

Calibracion no disponible. Este bit se activa siempre que este error es con NVM y
no se puede cargar la configuracion de calibracion del usuario.

Realice una comprobacién de precision segun se describe en el manual de
sensores ATI correspondiente en la Tabla 2.1 o en la Seccién 4.5: ; Cémo
7 evalto la precision de la salud de la Si
¢sensor? en el documento de Preguntas Frecuentes (FAQ) de ATI ubicado en:
https:// www.ati-ia.com/library/documents/FT_FAQ.pdf.

Si el sensor falla la comprobacién de precision, devuelvo el sensor a ATI
para su inspeccion. Contacte con ATl en rma-admin@ati-ia.com para
solicitar una Autorizacion de Materiales Devueltos (RMA).

8 a26 | Reservado. N/A

Calibre fuera de rango: El bit se activa siempre que una muestra de calibre esté
27 fuera del rango de la barra de la barra MinRange a la de la barra Max. Se reinicia Si
solo 32 periodos de muestra después de que la condicién desaparece.

28 Error simulado. Este bit se utiliza para probar el manejo de errores del usuario. No

Error de suma de comprobacion de calibracién: Este bit se activa si la calibracion

29 s A
activa tiene una suma de comprobacion invalida.

Si

Fuerza/par fuera de rango o rango de deteccién superado: Esta punta esta activa
30 siempre que la muestra de fuerza/par esté fuera de rango o saturada. Se reinicia Si
solo 32 periodos de muestra después de que la condiciéon desaparece.

31 Error: Este bit se activa cada vez que se establece cualquier bit de codigo de Si
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estado que indique un error.
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5.5.1 Cddigo de estado: Alcance de deteccién superado

El bit 30 en la Tabla 5.7 se establece cuando una carga F/T esta fuera de la capacidad de
deteccion del sensor. El bit 30 se establece cuando cualquiera de las siguientes condiciones es
VERDADERA:

* El porcentaje total del rango calibrado utilizado por Fy Tz ejes es superior al 105%. Consulta

a la siguiente ecuacion . z:
xy T

JFZ + F2 T
ol + ITz| > 105%

FyyCalibratedRange TzCalibratedRange

e El porcentaje total del rango calibrado utilizado por los ejes nyy T es superior al 105%. Consulta

a la siguiente ecuacion,  Xy:

|Fz] VTx + Ty

+ > 105%
FzCalibratedRange = TyyCalibratedRange SES

e Por ejemplo:

Un sensor Axia90-M50 que utiliza rango de calibracion 0 esta sometido a las
siguientes cargas y tiene los siguientes rangos de calibracion (Nota: para rangos de
calibracion, consulte el manual de sensores correspondiente en la Tabla 2.1):

Tabla 5.8—Ejemplo de fuerzal/par fuera de rango
. . Rango de calibracion 0
Eje Carga aplicada 9 Valor
Efectos 170,5N 1000 N
Fy -300,6 N 1000 N
Fz -1400 N 2000 N
Tx 1.0 Nm 50 Nm
Ty 2.0Nm 50 Nm
Tz -45,5 Nm 50 Nm

La ecuacion Fxy T, se simplifica de la siguiente manera:

J(A705 N)Z+(-300.6 N)2  |-45.5 Nm|
1000 N T T50Nm

346 N 455 Nm
1000 N+ 50 Nm

35%+91%

126% > 105%

TRUE
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La ecuacion Fz T se simplifica de la siguiente manera:

1400 NI /(1.0 Nm)Z+(2.0 Nm)?
2000 N 50 Nm

1400 N 2.24 Nm
2000 N+ 50 Nm

70 %+ 4.5 %

74.5 % * 105 %

FALSE

Debido a que la ecuacion Fxy T se simplifica a VERDADERO, el bit 30 en la Tabla 5.7 esta
establecido.
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6. Interfaz de paginas web ATI Ethernet Axia

Las paginas web del sensor F/T ATI Ethernet Axia ofrecen opciones completas de configuracion para el sensor. En el
lado izquierdo de la

En la web, una barra de menus tiene botones que enlazan al usuario con otras paginas para la configuraciéon y la
informacion de sensores.

Las paginas web utilizan scripts HTML simples para navegador y no requieren tecnologia de complementos. Si
se desactiva la programacion de los scripts del navegador, algunas funciones no criticas de la interfaz de usuario
no estan disponibles. El programa de demostracion esta escrito en Java® y requiere que Java® esté instalado en
el ordenador.

El estado del sistema se muestra en todas las paginas cerca de la parte superior de la pagina. Este es el estado del
sistema en el momento en que el usuario cargd la pagina. Para mostrar el estado actual del sistema, un usuario debe
recargar la pagina. Las posibles condiciones de estado del sistema se enumeran en la Seccion 5.5—Codigo de
Estado.

Capturas de pantalla y un resumen de la funcionalidad de la pagina o la descripcion de los términos de cada una de
las paginas web se encuentran en las siguientes secciones.

Figura 6.1—Barra de menu

Welcome

Snapshot

Demo

ADC Settings

Thresholding

FT Configuration

Communications

System Info
Status Log

ATI Web Site

Interface Examples

6.1 Pagina de bienvenida (index.htm)

Cuando un usuario introduce la direccion IP del sensor en el campo de direccion del navegador, aparece
la pagina de bienvenida de Alimentacion F/T de Ethernet . La pagina de bienvenida ofrece una vision
general de las funciones principales del Ethernet Axia. En la parte inferior de la pagina se muestra la
calibracion utilizada por esta configuracion.

Figura 6.2—Pagina de bienvenida

‘ System Status: Good

‘ Welcome!

‘The Axia measures forces and torques in Cartesian coordinates (Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, and Tz).

Viewing F/T Readings

The Demo page provides a Java application that graphically displays the current loading of the
transducer.

‘The Snapshot page shows the loads and captured peak values (if enabled).

Values shown on this page do not automatically update.

Setting Parameters
The Configurations page shows parameters such as F/T output units and the selected transducer
calibration as well as providing information about the currently selected transducer calibration.

User Settings

The Settings page shows the current active configuration, filtering selection and controls peak
monitering.

Using Calibration #0: FT99931
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6.2 Pagina de instantaneas (rundata.htm)
Esta pagina muestra las condiciones actuales de carga de los sensores. La informacion en la pagina de
Instantaneas es estatica y se actualiza después de que el usuario la carga o recarga la pagina.

Figura 6.3—Pagina de instantaneas

System Status: Good

Loading Snapshot

This display shows the transducer loading at the time of the loading of this web page.
After loading, this page does not refresh unless it is commanded to refresh.

Values displayed in User Units use the Force Units and Torgue Units selected in Configurations.
Values displayed in Counts use the Counts per values displayed in Configurations.
Transducer Loading Snapshot (User Units):

Force/Torque = Fy Fz Tx Ty =
Data: | o104 | -0083 | -0.33 | o001 | -0.003 |  0.002 |

Transducer Loading Snapshot (Counts):

Force/Torque = Fy Fz Tx Ty =
Counts: | -21300 | -10e640 | -75545 |  -1571 | -1966 | 2141 |
’ Set User Bias ] ’ Clear User Bias ]

Strain Gage Data

i GO G1 G2 G3 G4 GS Gs G7
ggi’:fsed Gag® [ 1406548] -589752] -938318- 1229398] - 743812 1099142] -640546] 6123468
’ Range: +/- 2723
Firmware Version 1.0.11 => Jan 31 2018 15 05 BL=3 Runtime=0000:00:00:34

Instantanea de carga del transductor (unidades de usuario)

Datos de Fuerza/Par: Estos campos muestran los datos de fuerza y par escalados en unidades que el
usuario selecciond en la pagina de Configuraciones. Si algiin extensometro esta
sobrecargado, estos valores son invalidos y se muestran en rojo con una linea a
través de ellos.

Instantanea de carga del transductor (Conteos)

Conteos de fuerza/par: Estos campos muestran los datos de fuerza y par escalados con los conteos por
fuerza y por par que se muestran en la pagina de Configuraciones. Para mas
informacion sobre como se escalan los valores F/T, consulte la Seccion 8.4.1—
Conversion de Conteos por Fuerza/Par a Valores de FT. Si algiin extensometro esta
sobrecargado, estos valores son invalidos y se muestran en rojo con una linea a través
de ellos.

Datos de galga extension

Datos de Gage Imparciales: Estos campos muestran la informacion bruta del galga extensiométrico del
sensor para solucionar errores de sobrecarga. Si los extensiometros estan
sobrecargados, los valores son invalidos y se muestran en rojo.

AVISO:
» Cuando ocurre una condicién de sobrecarga, los valores de fuerza y par reportados son
invalidos.

* Los valores individuales de la extensiométre no corresponden a los ejes individuales de
fuerza y par.

» Las lecturas de los sensores en esta pagina se capturan segun las solicite la pagina web.
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6.3 Pagina de demostracion (demo.htm)

Desde esta pagina web, un usuario puede descargar la aplicacion de demostracion de Java® y software de
demostracion adicional. Véase
también Seccion 7—Aplicacion de demostracion de Java®.

Figura 6.4—Pagina de demostracién

System Status: Good

Demonstration Application
The demonstration application graphically displays transducer readings.

The application's features include:

s Display of transducer loading in real time as a bar graph and a 3D cube
« Ability to save transducer readings in CSV format

s Biasing of transducer readings to zero

« Reporting of communication errors

Click the Download Demo Application button to load and run the demo.
The IP address of this sensor is: 169.254.224.77

| Download Demo Application |
(66512 bytes)

Additional Demo Software

http://www.ati-ia.com/Products/ft/software/axia_software.aspx

The application requires Java version 6 (runtime 1.6.0) or later to run. Java can be downloaded from
http://www.java.com. Java source code can be found in the sensor system documentation.

6.4 Pagina de configuracion del ADC (setting.htm)

En la pagina de Configuracion del ADC, el usuario puede seleccionar lo siguiente: la calibracion activa, la
frecuencia de muestreo del ADC, la frecuencia de corte del filtro pasa-bajos y los valores de sesgo del
software. Cuando un usuario hace clic en el botén Aplicar, los cambios en esta pagina se implementan en
el sensor.

Figura 6.5— Pagina de configuraciéon del ADC

System Status: Good

ADC Settings
These system settings are independent of configurations and affect all transducer readings.

Values are not stored unless the Apply button is clicked.

User Setup:
Active Calibration #0 - FTO01234 -

ADC Sampling Frequency: 976 ~ Hz

Low-Pass Filter Cutoff
Frequency:

None - Hz

Fx Fy Fz Tx Ty Tz
Software Bias Values: 0 0 0 0 0 0

Force/Torque Counts

’ Apply ] ’ Cancel
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Las descripciones de los campos en la pagina de Configuracion del ADC, Figura 6.5, son las siguientes:

Calibracion activa: Un usuario puede seleccionar un rango de calibracion para aplicar a las lecturas de
fuerza y par.
Para mas informacion sobre los rangos de calibracion, consulte el sensor
correspondiente
manual en /la Tabla 2.1.

Muestreo ADC Un usuario puede seleccionar la frecuencia de muestreo para el filtrado pasa-bajos.
Frecuencia: Para mas informacion sobre las opciones de tasa de muestreo, consulte
Seccion 5.3—Frecuencia de muestreo.

Corte de filtro pasa-bajos Un usuario puede seleccionar un valor para la frecuencia de corte del filtrado
pasa bajos. El Sin frecuencia: Filtro Valor desactiva la funcion de filtrado pasa bajos. Para mas
informacion sobre el

valores de filtrado, consulte la Seccion 5.4—Filtro Pasa-Bajos.

Valores de sesgo de software: Un usuario puede introducir valores para el desplazamiento de polarizacion
aplicado al extensiometro del sensor
lecturas. Para eliminar el desplazamiento de sesgo, establece los campos a ceros.

Ten en cuenta que las lecturas de galga extensiologica no tienen una
correspondencia 1:1 con las lecturas de fuerza y par.

6.5 Pagina de umbral (moncon.htm)
Enla pagina de umbral, un usuario puede establecer hasta 16 condiciones umbral. Las condiciones
umbral comparan las lecturas del sensor con las simples sentencias umbral definidas por el usuario.
Después de que un usuario habilita la monitorizacion de umbrales y se lee una muestra, un cédigo de salida
definido por el usuario para todas las condiciones umbral cumplidas por esa muestra se compara con una
funcion OR bit a bit o funcion AND (segun la definicion del usuario) para formar la salida umbral. En la
practica, es muy poco probable que se cumpla mas de una muestra umbral en una sola muestra. Si se
superan las condiciones umbral, se activa el bloqueo de monitorizacién umbral y la monitorizacién umbral
se pausa hasta que el usuario emita un comando de reinicio o haya pasado un retraso momentaneo definido
por el usuario.

Cada condicion umbral puede configurarse para el:
e Eje a monitorizar
e Tipo de comparacion a realizar
e  Valor umbral a usar para la comparacion

e (Cddigo de salida para enviar cuando la comparacion sea cierta

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

Figura 6.6—Umbral

System Status: Threshold Level Latched

Thresholding

When Threshold Monitoring is enabled the Axia compares transducer force and torque values to
the Threshold Conditions that are turned on. The Qutput Codes for all true conditions are
combined to form the Thresholds Output.

The Units column displays the force or torque counts value in user units, but it is not updated
until the Apply button is clicked.

Values are not stored unless the Apply button is clicked.

Thresholding Settings

‘When Relay Trigger item Any condition is true is selected the Thresholds Output is the result of a bitwise-OR
operation on valid Output Codes. When All conditions are true is selected a bitwise-AND operation is performed.

Threshold Monitoring: ® Enabled Disabled

Relay Trigger: ® Any condition is true All conditions are true
Relay Behavior: * Momentary Latching Reset Latch

100 %0.1 seconds only applies when Relay Be jor is set to Momentary
Relay Momentary

Minimum-0On Time: WARNING: In systems without the solid

e relay option, setting this value to 0 could

cause premature relay failure due to exc e activation.

Threshold Conditions: M On Off Axis  Comparison Counts Units Output Code
0 @ If [Fx v <v 1000000 1 N Then 0
1@ If |Fx v v 1000000 1 N Then 0
2 ® If [Fx~ > 0| ON Then 0
3 e If [Fx~ > 0| ON Then 0
4 e If [Fx~ > 0| ON Then Q
5 ® If [Fx ¥ > 0 ON Then 0
6 e If [Fx ¥ =T 0 ON Then 0
7 ® If [Fx¥ > 0| ON Then 0
8 e If [Fx~ > 0| ON Then 0
g e If [Fx~ > 0| ON Then Q
10 ® If [Fx ¥ > 0 ON Then 0
11 e If [Fx ¥ =T 0 ON Then 0
12 ® If [Fx v v 0 ON Then a
13 ® If [Fx~ > 0| ON Then 0
14 e If [Fx~ > 0| ON Then Q
15 ® If [Fx ¥ > 0 ON Then 0

Counts range: -2147483648 to +2147483647; Output code range: 0x00 to OxFF
Status of
Thresholds:

Get Statuses Use the Get Statuses button to update this static display of threshold statuses. Threshold
numbers are crossed out if the threshold is unsatisfied. The On/Off setting for the
threshold is ignored in this display.

(RIS R BHE SR =S - B B - S = S e - SE - S -

| Apply | | Cancel |

Monitorizacién de umbrales: Un usuario puede activar o desactivar la monitorizacion de umbrales haciendo
clic en el boton radial.

Disparador de relé: El usuario puede seleccionar si el codigo de salida se calcula mediante OR'ing bit a bit
(se activa si hay alguno
condicion es verdadera) o AND bit a bit (activado solo si TODAS las condiciones son
cumplidas).
Reiniciar botén de cierre:  Elimina cualquier cierre de umbral.

Relevo Momentaneo  El usuario puede seleccionar en cuantas décimas de segundo (0 a 25,5 segundos) el
Tiempo minimo de entrega: El firmware deberia esperar en modo momentaneo antes de restablecer
automaticamente el
Monitoriza el estado del pestillo.
En caso de que se cumpla cualquier condicion umbral activada, ocurre lo siguiente:
e El codigo de salida del umbral se actualiza.
e Se establece el bit 16 del codigo de estado (Tabla 5.7)

El bit 16 mantiene estos estados hasta que el usuario pulsa el botén Reiniciar Latch en la pantalla de
Thresholding.
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Elementos de condicion umbral:

N: Numero de extracto.
Encendido / apagado: Selecciona qué sentencias se incluiran en el procesamiento de
las condiciones umbral.
Eje: Selecciona el eje que se usara en la sentencia de comparacion. Los ejes disponibles
son:
Tabla 6.1—Selecciones del eje de sentencias umbral
Valor del menu Descripcion
En blanco Instruccion deshabilitada
Efectos Eje de efectos
Fy Eje Fy
Fz Eje Fz
Tx Eje Tx
Ty Eje Ty
Tz Eje Tz
Comparacién: Selecciona el tipo de comparacion a realizar. Las comparaciones disponibles son:
Tabla 6.2—Selecciones de comparacion de sentencias umbral
Valor del menu Descripcion
> Mayor que
< Menos que
Cuentas: El nivel de carga debe compararse con la lectura del sensor. Este valor se muestra en
la
unidades de la configuracion activa, después de que el usuario haga clic en el botén
Aplicar.
Para determinar el valor de Counts a usar a partir de un valor en unidades de usuario,
multiplica el valor
en unidades de usuario por Conteos por fuerza (o Conteos por par de torsion si
corresponde).
Ejemplo:
Nivel de carga deseado 6,25 N
Unidades de Fuerza: N (de la pagina de Configuraciones)
Conteos por valor de fuerza 1000000 (de la pagina de Configuraciones)
Conteos = Nivel de carga deseado x Conteos por fuerza
=6,25 N x 1000000 cuentas/N
= 6250000 conteos
AVISO: Los niveles de comparacion se almacenan como recuentos y solo cambian cuando un
usuario introduce nuevos valores de recuentos. Cambiar la configuracion, las unidades de
fuerza o las unidades de par no modifica ni ajusta los valores de los conteos.
Unidades: Muestra el valor de los conteos en las unidades de la configuracion activa. Este valor
es solo

se actualiza después de que se haga clic en el boton Aplicar.
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Caédigo de salida: Cuando se demuestra que la comparacion de esta sentencia es cierta, este valor de 8
bits se ajustara bit a bit con los valores del codigo de salida de todas las demas
sentencias true para formar la salida umbral. Cualquier bit fijo permanece
bloqueado hasta que un usuario emite una Reiniciar el cierre. Si ninguna

afirmacion es cierta, la salida umbral es cero.

El valor se muestra en formato hexadecimal, 0x00. Un usuario puede escribir
codigos de salida en formato hexadecimal o en decimal. El patron de bits que
representa cada numero de instruccién umbral se encuentra en la siguiente

tabla.
Tabla 6.3—Patrones de bits para umbrales incumplidos
#: | Patronde | #:| Patronde | # | Patronde | #: Patrén de
bits bits bits bits

0: | 0x00000001 | 4: | 0x00000010 | 8: | 0x00000100 | 12: | 0x00001000
1: | 0x00000002 | 5: | 0x00000020 | 9: | 0x00000200 | 13: | 0x00002000
2: | 0x00000004 | 6: | 0x00000040 | 10: | 0x00000400 | 14: | 0x00004000
3: | 0x00000008 | 7: | 0x00000080 | 11: | 0x00000800 | 15: | 0x00008000

Obtén estados:
Si

Haz clic en Obtén estados para actualizar la pantalla estatica del estado del umbral.

un umbral no se cumple, los nimeros umbral se tachan.
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6.6

Pagina de configuraciones F/T (config.htm)

Enla pagina de Configuraciones, un usuario puede seleccionar la calibracion activa y la configuracion de
transformacion de herramientas para el sistema de sensores. Cuando un usuario hace clic en el botén
Aplicar, los cambios en esta pagina se implementan en el sensor. Para mas informacion sobre los rangos
de calibracion de un sensor y el concepto de la funcion de transformacion de herramientas, consulte el
manual correspondiente en la Tabla 2.1.

Desde la pagina de Configuraciones, el usuario puede obtener los siguientes valores: el nimero de serie
del sensor, nimero de pieza, familia de calibracion, hora o fecha en que se calibro el sensor, unidades de
fuerza, unidades de par, conteos por fuerza y conteos por par par. Tenga en cuenta que estos son los mismos
valores que aparecen en la Seccion 8.3—Consola "CAL" | Campos y valores de comando "SET" y la
Seccion 11.2—Informacion de calibracion (netftcalapi.xml).

Para mas informacion sobre como se escalan los valores F/T con los conteos por fuerza y por par par, consulte
a la Seccion 8.4.1—Conversion de conteos por fuerza/par a valores FT.

El campo Rango de Deteccion Calibrada muestra la maxima potencia para cada eje de la calibracion
seleccionada.

Figura 6.7—Pagina de configuraciones

System Status: Good

FT Configuration

Values are not stored unless the Apply button is clicked.

Calibration #1 (Active calibration)

Calibration

Selocts | FL-FT001234 v |

Serial
Number:

Part
Number:

Family: ENET

Time: 1970-01-01 00:00
Force Units: Ibf

Torque
Units:
Counts per
Force:

FTD01234

US-00000-11111

Ibf-in

1000000

Counts per
Torque:

FT Out of e Fy = Tx Ty
Range |

Parameters 2147] 2147| 2147| 2147| 2147 2147|
(Units): These values apply to the factory origin (without tool transformation),

1000000

16-bit Scale SFO SF1 SF2 SF3 SF4 SF5
Factors: 5| 6| 7] 8| of 10|

Counts Per Fx Fy Fz Tx Ty Tz

Force in 16 [ 500000.00]  166666.67] 142857.14 125000.00] 111111.11] 100000.00|
bit Mode:

Tool Transform

Distance
Units:

Angle Units: \:degrees v:\

Tool
Transform:

| Apply | | Cancel |

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 « www.ati-

ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

6.7 Pagina de Comunicacion (comm.htm)

Enla pagina de Comunicacion, un usuario puede ver y editar las opciones de red Ethernet del sistema.
Normalmente, estos ajustes se establecen una vez cuando el usuario configura el sistema por primera vez
y no necesitan cambiarse después. Una vision detallada de como configurar las comunicaciones Ethernet

con el sensor se encuentra en la Seccion 4—Conexion a través de Ethernet.

Figura 6.8—Pagina de Comunicaciones

System Status: Good

Communications

These settings control how the sensor communicates with external equipment.
Values are not stored unless the Apply button is clicked.

Ethernet Network Settings

A LAN connection must be present at power up for DHCP to function.
If DHCP is enabled and no DHCP server is found then the static IP address will be used.
These settings require the sensor to be powered off and then back on before they take effect.

Active Selection
IP Address Mode: Static IP () DHCP (® Static 1P
IP Address: 169.254.224.77 [169.254.224.77 &
IP Subnet Mask: 255.255.0.0 1255.255.0.0 |
IP Default Gateway: 0.0.0.0 10.0.0.0 |

Ethernet MAC Address: 00:16:bd:c4:f9:25
Password Protection Settings

Change Username: [test2345 |

New Password:
Old Password: I ®
-] Retype New Password:
®

-

Change Password:

Require Credentials: O on ® off

Raw Data Transfer (RDT) Settings

RDT data is routed through the local network and is not routed through the default gateway.

RDT Output Rate (1 to 976 Hz NOTE: Does NOT change ADC Sampling
978): Freguency on ADC Settings page.

RDT Buffer Size (1 to 40): |40

RDT UDP Port (0 to NOTE: Do not use port number of any

65535): other active UDP service.

TCP Interface Settings

TCP Command Port (0 to 49151 NOTE: Do not use port number of any
65535): other active TCP service.

MNOTE: Do not use port number of any
other active TCP service.

Counts Per Force in 16- Fx Fz Tx Tz

N

Telnet Port (0 to 65535): |23

bit Mode: | 200000.00| 166666.67| 142857.14| 125000.00| 111111.11] 100000.00

| Apply | | Cancel |

Las descripciones de los campos en la pagina de Comunicaciones, Figura 6.8, son las siguientes:

Configuracion de la red Ethernet

Modo de direccion IP: Un usuario puede configurar la direccion IP del sensor (consulte Seccion 4.1—

Direccion IP
Configuracion para Ethernet).

Estatica Direccion IP:  Un usuario puede establecer la direccion IP estatica (véase a Seccion 4.1—Direccion

P
Configuracion para Ethernet).

Mascara de subred IP estatica: Este campo corresponde a la parte de la mascara de subred de la direccion IP.

Muchas redes utilizan el modelo por defecto 255.255.255.0. Los usuarios deben
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contactar con su departamento de TI para saber qué mascara de subred IP estatica
asignar.
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IP predeterminado Este campo es para la puerta de enlace predeterminada. Los usuarios deben contactar
con su departamento de Tl a

Puerta de entrada: Saber qué puerta de entrada por defecto asignar.

Ethernet MAC Una direccion Gnica que se le daba al sensor en el momento de la fabricacion. Esta
direccion

Direccién: identifica de forma tnica este sensor frente a otros sensores y otros dispositivos
Ethernet.

Configuracion de protecciéon por contrasefia

Los usuarios pueden cambiar el nombre de usuario o la contrasefia. Solo el nombre de usuario es legible y la
contrasefia antigua si
oculto. El nombre de usuario predeterminado es "admin" y la contrasefa predeterminada es "password".

Exigir credenciales: Si estda ACTIVADO, esta configuracion activa una notificacion de inicio de sesion
cuando un usuario visita el sensor
paginas web. La configuracion predeterminada esta DESACTIVADA.

AVISO: La informacion detallada sobre la configuracion de RDT con una interfaz UDP se
encuentra en la Seccién 12—Interfaz UDP usando RDT.

Transferencia de datos en bruto (RDT) / Configuracion UDP
RDT es el protocolo UDP de ATI. Estos ajustes son aplicables para UDP.

AVISO: Cambiar la Tasa de Salida del RDT no modifica la Frecuencia de Muestreo del ADC
en la pagina de Configuracion del ADC (Seccién 6.4—Pagina de Configuracion del ADC

Tasa de salida RDT:  Un usuario puede establecer la tasa de salida de RDT de 1 al valor de la tasa de
muestreo del ADC en
Seccion 5.3—Frecuencia de muestreo.

Tamaiio del buffer RDT: Un usuario puede establecer el tamafio del bufer RDT a un valor de 1 a 40.

Puerto RDT UDP: La configuracion predeterminada es 49152 (véase Seccion 12—Interfaz UDP
usando RDT). Se recomienda dejar este valor como predeterminado a menos que
otro dispositivo esté usando ese puerto UDP. Un usuario puede establecer un
valor de 0 a 65535.

AVISO: Al configurar el puerto para la interfaz TCP, ten cuidado de no introducir un numero de
puerto que esté siendo utilizado por ningan otro servicio TCP activo.

Configuracion de la interfaz TCP

Puerto de TCP Command: La configuracion predeterminada es 49151 (véase Seccion 10—Interfaz
TCP). Se recomienda dejar este valor como predeterminado a menos que otro
dispositivo use ese puerto TCP. Un usuario puede establecer un valor de 0 a
65535.

Puerto Telnet: La configuracion predeterminada es 23, que es la configuracion predeterminada
del puerto para toda la comunicacion Telnet estandar de la industria. Se
recomienda dejar este valor como predeterminado. Un usuario puede establecer
un valor de 0 a 65535.
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6.8 Pagina de Informacién del Sistema (manuf.htm)

La pagina de Informacién del Sistema proporciona al usuario un resumen del estado actual del sensor
Ethernet Axia. Los ingenieros de aplicaciones de ATI consultan esta pagina para solucionar problemas con
el sensor. Para codigos de estatus, consulte la Seccion 5.5—Codigo de Estado. En la parte superior de la
pagina, el Estado del Sistema es bueno, si todos los diagnosticos de hardware reportan "bueno". El estado

del sistema es malo, si algiin diagnostico de hardware reporta "malo".

Figura 6.9—Pagina de informacion del sistema

| system status: Good

‘ System Information

|-7his is a summary of the systamrs currnt state
| This information may be helpful during troubleshooting

| Transducer

‘ Strain Gage Values:

Software Bias Values:

Force/Torque Counts:

Force/Torque Units:

Run-time Matrix:

calibrations
Using Calibration #0

Calibrations:

Board

Status Word:
Ethernet MAC
Address:

Serial Number:
Firmware Revision:
Hardware Revision:

Hardware Product

o = = = Ga Gs cs =
[-1487000]- 575588]-026234]- 1229830/ - 738364]1108470] - 693896 6257524

P Fy r ™ v =

[ of of of o of of

[-11681364] 31506724] 11037848] 211108  37313]  92s29]

\ 3 3 T T
0 oL G2 & G4 s

7|  78.8319| -72.1477| -7.21988| -7.11622| -72.1291|  79.7986
fr| -37.8669| 50.5185| 88.5176| -89.2425 -50.1949  38.2316

fz|  59.4185| 59.8229| 60.9954|  59.5984 64.2795 55.949]
T¢| -2.12904) -1.27252| 0.955521) -0.958976| 1.33332|  2.05951
Tv| 0.132833 1.80583| -2.01164  -1.9061|  1.8916| 0.0858098

Tz 2.02883) -2.05575 2.03322) -2.00783| 2.07986| -2.07972

Serial Number Part Number Family Time

of FTo9931| S1-500-20] NET| 2/5/2018|
1] FTo9932| s1-200-8| NET| 2/5/2018|
0x00000000

00:16:bd:00:22:15

Serial number
1.0.11 => Jan 31 2018 15:55:00 BL=3
0

HW Product Code

Code
Status Details

NVM-Image-0 | Good 525 K bytes,

Nt-mage-1 [ -
SPI-Param-0 | Good 1164 bytes|
SPl-Param-1 | Good 1164 bytes|
RAM-Param | Good 1164 bytes
UART - 115.4 KHz RX faults: 0
sprapc [ 14.0 Mz
=375 SUST SI7oT—ESZEZST SUISY 515
Run-time Matrix: fz| 59.4185) 59.8229 60.9954 59.5984 64.2795 55.949
Tx| -2.12904) -1.27252| 0.955521| -0.958976 1.33332 2.05951
Tv| 0.132833 1.80583| -2.01164 -1.9061 1.8916, 0.0858098
Tz| 2.02883| -2.05575 2.03322 -2.00783 2.07986 -2.07972|

calibrations
Using Calibration #0

Calibrations:

Board
Status Word:
Ethernet MAC
Address:

Serial Number:
Firmware Revision:
Hardware Revision:

Hardware Product

Serial Number Part Number Family Time

of FT99931] S1-500-20] NET| 2/5/2018|
1] FT99932| S1-200-8| NET| 2/5/2018|
000000000

00:16:bd:00:22:15

Serial number
1.0.11 => Jan 31 2018 15:55:00 BL=3
[

HW Product Code

Code:
Status Details

NVM-Image-0 [ Good 525 K bytes

NVM-Tmage-1 | =-oc
SPI-Param-0 | Good 1164 bytes
SPI-Param-1 | Good 1164 bytes
RAM-Param | Good 1164 bytes
T 115.4 KHz RX faults: 0
sPLADC | - 14.0 MHz|
SPI-EEPROM | - 14.0 MHz|
MCU-Clock | Good 168.0 MHz,
MCU-Part | Good|  PIC32MZ204BEFHO64 AL S/N: c591d880 39cdefas
MCU-WatchDs | Good Timeout = 62.500 ms Windowed = Off|
MCU-RCON | Good BrownQutReset PowerOnReset
. mcu-supply | Good 24.1 V|

MCU-Regs | Good
mcu-rC | Good

[USTEVI 512 K bytes Errors: 0|
Mcu-6PIe | Good
PCBTemp | Good 39.3 *C|
Gage-Temp | Good 25.3 *C|
ADC-Gages | Good Spikes: 0
ADC-RegWr | Good
ADC-Intrpt | Good ISR overruns: 0 CRC errors: 0
PHY-State Good ISR overruns: 0
EEPROM Good Retries: 0|
ManTime Good Max: 481 uS|
Steck | Good| 394060 bytes available of 395768 bytes allocated
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6.9 Pagina del registro de estado (status.htm)

La pagina del Registro de Estado informa de los ultimos 50 cambios en el codigo de estado. Para mas
informacion sobre el cddigo de estado,
consulte /la Seccion 5.5—Codigo de Estado.

Figura 6.10—Pagina de registro de estado

System Status: Good

Status Log

Log of the last 50 changes to the status code.

Status Log:

- 0x00000000
0000:00:00:00 0x00000008
0000:00:00:00 0x00000018
0000:00:00:00 0x00000010
0000:00:00:00 0x00000012
0000:00:00:00 0x00000002
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000000
- 0x00000008
- 0x00000018
- 0x00000010
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6.10 Pagina de Ejemplo de Interfaz (examples.htm)

Enla pagina de Ejemplo de Interface, un usuario puede ver comandos TCP y RDT (UDP), descripciones
de comandos, la respuesta de comando (si corresponde) y una interpretacion del usuario del comando. Para
mas informacion sobre TCP y RDT(UDP), consulte la Seccion 10—Interfaz TCP'y la Seccion 12—Interfaz

UDP usando RDT.

Figura 6.11—Pagina de ejemplo de interfaz

System Status: Good

Interface Examples

TCP Examples

Description Command (Hex) Response (Hex)

00 00 00 DO 00

00 00 00 0O 00 1234 0000 044E FEBO
00 00 00 DO 00 F185 FAD3 EBDG6 0177
00 0000 D000

Read FT

01 00 00 0O 00
00 00 00 00 00 1234 02 03 D00F4240

Read Cal Info 000F4240 3B9C 3B9C

00 00 00 0O 00
00 00 00 00 00 6B4B 0263 0263 0263

02 03 01 DOOO
0000 0064 0000

Write Transform 0000 0OSA 00 00 1234 02 00
00 00 00
Write Threshold L2 T T 1D 17 1234 03 00

0020

Interpretation

Status = 0x00
Fx = 1102 Counts (16.82

N*)

Fy = -384 Counts (-5.860
N*)

Fz =-3707 Counts
(-101.8 N*)

Tx =-1325 Counts
(-0.8096 Nm*)

Ty =-5930 Counts
(-3.623 Nm*)

Tz = 375 Counts (0.2291
Nm™*)

*Conversion to Calibration
Units assumes scale
factors according to Read
Cal Info Example below

Calibration Force Units = N
Calibration Torgue Units =
Nm

CpF = 1000000

CpT = 1000000

sf0 (Fx) = 15260

sfl (Fy) = 15260

sf2 (Fz) = 27467

sf3 (Tx) =611

sf4 (Ty) =611

sf5 (Tz) =611

Apply Tool Transform:
Displacement Units = mm
Rotation Units = Degrees
Dx=0,Dy =0, Dz = 1mm
Ex =0, Ry =0, Rz = 180*
Note: Transform elements
are multiplied by 100 in
the command call

Set Threshold Condition 2

to compare if Fx < 488320
Counts
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RDT (UDP) Examples

Collect one sample of FT
Data:

RDT Sequence Number =0
FT Sequence Number =
911159

Status = 0x0000

Fx = -492008 Counts

(-0.4920 N*)
00000000 DOODE737 Eg ;42;855;" gErmE
- 1234 0001 00000000 FFFE7ELS Fz = 163232 Counts
Start Single-Block 00000000 000551F1 00027DA0 (0.1632 N*)
00003F56 0004B0OGD ’
00006712 Tx = 16214 Counts
(0.01621 Nm*)
Ty = 307309 Counts
{(0.3073 Nm*)
Tz = 26386 Counts
(0.026386 Nm*)
*Conversion to Calibration
Units assumes scale
factors according to Read
Cal Info Example above
00000005 00100994
COD00000 ODOAE3A9
FFC3B184 F674684C
FFF5189E 002EGBG2
FFFFC7FE
00000006 00100998
COD00000 ODDABEEG
FFC3ABDE FG6FACAC
FFF515B2 003E927E
FFFFC918
Start Multi-Block 00000007 0010099C
(This example assumes 1234 0003 CO000000 D0DA96A3Z Send 1 packet of FT Data
RDT Buffer Size = 5, set 00000001 FFC39DDF FGBAFCTC (5 samples blocked per
on the Communications FFF51209 D03EBVES packet™™)
Page) FFFFCA3D
00000008 0010099F
COD00000 0D0AYTOB
FFC394B9 F667781C
FFFS0FOE O03EDZ7A
FFFFCB1A
00000009 001009A3
COD00000 0D0A4D2F
FFC38BB2 F662C31C
FFFS0B2E O03EFBAL
FFFFCC4C
Packet 1: 00000000
002EED3E 00000000
. 01E31462 FFABF56F
(STtalrst :xﬂ;;b?:::sumes 00064C4C 00057454  Send 2 packets of FT
RDT Buffer Size = 1, set 1234 0003 0005ESBS 000027B5 Data
on the Communications 00000002 Packet 2: 00000001 (1 sample blocked per
Page) 002EED42 00000000 packet®***)
01E3142B FFABF4CD
00064B80 00057452
0005ESBE 000027B8
Stop égggg%%%o None Streaming will stop
Set Active Calibration égggo%%%S None Set calibration 1 as active
_ 1234 0042 Future data samples will
Bias 00000000 None be biased (zeroed) based

on the current reading

6.11 Menu del sitio web de ATI
En la barra de menus, si un usuario pulsa el boton de la web de ATI, accede al oficial de ATI Industrial
Automation
sitio web. Para utilizar esta funcion, asegurate de que una red de usuarios esté conectada a internet.
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7. Aplicacion demo en Java®

El usuario puede recopilar y visualizar datos de F/T a través de la aplicacion demo Java® en un ordenador
personal. Instala Java® version 6.0 (runtime 1.6.0) o posterior en el ordenador (descarga Java® desde

www.java.com/getjava).

7.1 Inicio de la Demo
Descarga la demo desde la péagina de demostracion en la pagina de F/T de ATI Ethernet Axia:

1. Hazclic en el botén Descargar Demostracion de la Aplicacion y sigue las instrucciones del navegador.

e Elarchivo ATINetFT jar descarga. Si el navegador no ejecuta automaticamente el archivo
descargado, abrelo manualmente en el ordenador.

Figura 7.1—Péagina de demostracién

System Status: Good

Demonstration Application

The demonstration application graphically displays transducer readings.

The application's features include:

® Display of transducer loading in real time as a bar graph and a 3D cube
® Ability to save transducer readings in CSV format

* Biasing of transducer readings to zero

* Reporting of communication errors

Click the Download Demo Application button to load and run the demo.
The IP address of this Axia is: 10.1.2.19

Download Demo Application
(61974 bytes)

The application requires Java version & {runtime 1.6.0) or later to run. Java can be downloaded from

htto://vwverjava.com. Java source code can be found in the Axia system documentation.

AVISO: La demo de Java®requiere que el F/T de Ethernet tenga activada su interfaz RDT. RDT
esta activado por defecto en el F/T de Ethernet. Para informacién sobre la configuracion de RDT,
consulte la Seccion 6.7—Pagina de Comunicacién (comm.htm).

e El programa de demostracion se abre con la siguiente ventana:

Figura 7.2—Solicitud de direccion IP Ethernet

Sensor Address @
What is the address of the sensor?
[192.168.1.1 |

e Sila ventana no aparece, puede estar oculta bajo la ventana del navegador. En este caso, minimiza la
ventana del navegador.

2. Escribe la direccion IP del sensor.
e Enla pagina de Demo, la direccion IP del sensor esta en el parrafo anterior al boton
Descargar Aplicacién de Demostracién.

3. Haz clic en OK.
e Se abre la® ventana principal de la aplicacion de Java Demo.
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e Sila demo no puede contactar con el sensor Ethernet Axia, los valores de fuerza y par
mostraran cero y las unidades de fuerza y otros elementos relacionados con la configuracion se
mostraran cada uno
Un signo de interrogacion.

Figu ra 7 3_Ap1icaci()n de demostracion de Java®

[« 192.168.1.1 - ATINetFT Demo (=B
Help
Status [ 0x00000000 RDTSeq | 1 FiSeq [ 3020144712
Fx | 1077 | |
By | 4347 | |
Fz | 56.120 [ |
% | -511 | |
Ty | 279 [ |

Tz 2621 [ |
= Rotate cube by
dragging mouse

Force Units: N

Torgue Units: N-m

Config Index: 2

Config Name: Widget Loader 3B
Calibration Index: 3

Calibration Serial#: FT01248

|<p|ease select a file=

| Collect Streaming |

Errors

La primera vez que se utiliza la demo, el programa puede activar una alerta de firewall. Si esto ocurre con
un sistema operativo Windows® 7/8/10, seleccione las casillas para dar permiso a la red de comunicarse con
el sensor y haga clic en el botén Permitir acceso (véase la Figura 7.4). Si la red sigue sin conectarse con el
programa de demostracion, los usuarios deben contactar con su departamento de TI para recibir ayuda.

Figura 7.4— Alerta de cortafuegos de Windows 7/8/10

-
ﬂ Windows Security Alert K

@ Windows Defender Firewall has blocked some features of this
app

Windows Defender Firewal has blocked some features of Java(TM) Platform SE binary on all
public, private and domain networks.,

& Name: Java(TM) Platform SE binary
= Publisher: Orade Corporation
Path: C:\program files (x86)\java\jre1.8.0_181\bin\javaw.exe

Allow Java(TM) Platform SE binary to communicate on these networks:
[/] Domain networks, such as a workplace network

[ Private networks, such as my home or work network

[ Public networks, such as those in airports and coffee shops (not recommended
because these networks often have little or no security)

What are the risks of allowing an app through a firewall?

& Allow access Cancel
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7.2 Visualizacion de datos con la demo

7.3

La pantalla principal en la Figura 7.3 muestra en tiempo real los datos actuales de F/T, nimeros de
secuencia y codigo de estado. Para entender como interpretar el codigo de estado, consulte la Seccion 5.5—
Codigo de Estado. Durante el funcionamiento normal, la aplicacion solicita registros individuales, por lo
que la secuencia RDT permanece constante. Para mas informacion sobre el protocolo RDT, consulte la
Seccion 12—Interfaz UDP usando RDT.

Un cubo en la pantalla inferior proporciona una representacion visual en tiempo real de los datos F/T. El

usuario puede polarizar los datos y seleccionar la configuracion de calibracion.

Recopilacion de datos con la demo
Para recopilar datos de F/T, sigue estos pasos:

1. En la ventana principal de la aplicacion demo de Java, selecciona un archivo para guardar los datos
mediante una de las siguientes®

métodos (véase la Figura 7.5):
e Hazclicenel "..." ala derecha del campo de seleccion de archivo y navega hasta el destino del archivo.
e Escribe directamente la ruta del archivo en el campo de seleccion de archivo.
2. Hazclic en el botén Empezar a recolectar (v€ase la Figura 7.3):
e Laaplicacion envia una solicitud de datos de alta velocidad al sensor Ethernet Axia.

e El usuario puede ver como la secuencia RDT incrementa en tiempo real porque la aplicacion
solicita mas de un registro cuando estd en modo de alta velocidad.

e Los datos de medicion se almacenan en formato de valores separados por comas (CSV) para
que puedan ser leidos por hojas de calculo y programas de analisis de datos.

3. Nombra el archivo con un . Extensioén CSV.

4. Haz doble clic en el archivo para abrirlo.

AVISO: Si recopilas grandes cantidades de datos, entiende cualquier limitacion que pueda tener

una hoja de calculo o un programa de analisis de datos para acomodar un cierto nimero de filas.

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 « www.ati-

ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

Figura 7.5—Aplicacion de demostraciéon de Java” mientras se recopilan datos

[« 192.168.1.1 - ATINetFT Demo (=] B [

Help

Status [ 0x00000000 RDTSeq | 16871 FTSeq [ 3031159549

Fx | -1.082 | |

Fy | -4.345 | |

Fz | 56.145 [ |

Tx | 512 | |

Ty | 2739 [ |

|

Rntatg cube by
dragging mouse

Force Units: N

Torgue Units: N-m

Config Index: 2

Config Name: Widget Loader 3B

Calibration Index: 3

Calibration Serial#: FT01243

[CAMetFTCSVData.csv

| Stop Collecting |

Errors Clear

5. Para dejar de recopilar datos, haz clic en el botdn Detener la recopilacidn (el botdn de Recoger
Streaming cambia a Detener la Recogida durante las recogidas).
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7.4 Formato de archivo CSV de demostracion
La informacion almacenada en el archivo CSV se organiza de la siguiente manera:

Figura 7.6—Datos de muestra abiertos en una hoja de célculo
A B C D E F G H | 1

1 |Start Time: 10/28/08 4:45 PM
2 |RDT Sample Rate: 7000
3 |Force Units: N
4 |Counts per Unit Force: 1000000.0
5 Torgue Units: N-m
6 Counts per Unit Torque: 1000000.0
7 |Status (hex) RDTSequence F/TSequence Fx Fy Fz Tx Ty Tz Time
8 0xB0010000 1 3031142679 -1082088 -4344421 56145954 -512907 -2789325 27622278 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
9 0x80010000 2 3031142680 -1082080 -4344397 36146508 -512897 -2790736 27622288 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
10 |0x80010000 3 3031142681 -1082060 -4343688 56146485 -513175 -2791845 27621563 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
11 |0x20010000 4 3031142682 -1082341 -4342832 56147539 -313339 -2791420 27621240 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
12 |0x80010000 5 3031142683 -1082371 -4342861 56148397 -512138 -2750008 27621264 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
13 |0x20010000 ] 3031142684 -1082385 -4342524 56148628 -511978 -2790022 27621981 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
14 |0x20010000 7 3021142685 -1082389 -4342191 36148118 -512436 -2789687 276226388 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
15 |0x80010000 8 3031142686 -1082363 -4341816 561459196 -512870 -2791481 27622352 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
16 |0x20010000 9 3031142687 -1082350 -4342498 56149183 -513193 -2791443 27622000 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
17 |0x30010000 10 3031142688 -1082658 -4343039 56148680 -513432 -2789853 27623085 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
18 |0x30010000 11 3031142689 -1082649 -4343057 56148669 -514051 -2788802 27623093 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
19 |0x20010000 12 30211426590 -1082364 -4342864 56147033 -313374 -2790000 27622309 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
20 |0x80010000 13 3031142691 -1081778 -4342833 56145442 -513406 -2792379 27622237 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
21 |0x20010000 14 3031142692 -1081805 -4343552 56144381 -513136 -2790561 27622936 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
22 |0x30010000 15 30311426593 -1081820 -4344608 56142267 -313644 -27839069 27623972 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
23 |0x80010000 16 3031142694 -1082089 -4345096 56141691 -513861 -2789611 27622892 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
24 |0x20010000 17 3031142695 -1082344 -4345231 56143795 -513900 -2790895 27621519 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
25 |0x80010000 18 3031142696 -1082342 -4345217 56143265 -513897 -2791596 27621503 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
26 |0x80010000 19 3031142697 -1081777 -4345564 56142209 -5134590 -2792190 27621809 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
27 |0x20010000 20 3021142608 -1081488 -4346106 36141637 -513765 -2790886 27621792 Tue Oct 28 16:45:31 EDT 2008
M 4 » M| NetFTCSVData %] [ il

Fila 1: Hora de inicio: la fecha y hora en que comenzo6 la recogida de datos.

Fila 2:Frecuencia de muestreo RDT : la velocidad (en muestras por segundo) a la que se envian los
datos al ordenador anfitrion. La velocidad es la Tasa de Salida RDT que el usuario
introduce en el Comunicaciones pagina (consulta Seccion 6.7—Pdgina de
comunicacion (comm.htm)).

Nota: Si un usuario cambia la frecuencia de muestreo tras el inicio del programa
demo, este valor no se actualiza.

Fila 3: Unidades de fuerza: la unidad de fuerza que un usuario seleccion6 en el Configuracién
pagina (consulta
Seccion 6.6—Pagina de configuraciones F/T (config.htm)).

Fila 4: Recuentos por unidad de fuerza: Divide todos los valores de fuerza Fx, Fy, Fz en el
archivo CSV por este nimero
para calcular los valores de fuerza en una unidad seleccionada por el usuario.

Fila 5: Unidades de par: la unidad de par que un usuario seleccioné en el Configuracién pagina
(consulta
Seccion 6.6—Pagina de configuraciones F/T (config.htm)).
Fila 6: Conteos por unidad de par: Divide todos los valores de par Tx, Ty, Tz en el archivo CSV entre
esto

numero para calcular los valores de par en una unidad seleccionada por el usuario.

Fila 7: Linea de cabecera: Esta fila nombra cada una de las columnas de datos CSV (consulte Tabla 7.1).
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Tabla 7.1—Encabezados de columnas de archivos CSV
Columna: A B C D E F G H | J
. | Estad RDT Secue )
Nombre: o Secuencia | ncia F/T Efectos| Fy Fz Tx Ty Tz | Tiempo
(hexa
gono)
Columna A: Estado (hexagono): un codigo de estado del sistema de 32 bits para esta fila.

Para entender como interpretar el codigo hexadecimal y encontrar el
codigo de estatus, consulte la Seccion 5.5—Codigo de Estado.

Columna B: Secuencia RDT: un nimero que comienza en (1) y se incrementa con cada conjunto de
datos que

se envia desde el sensor al ordenador anfitrion.

Encuentra el tiempo de medicion transcurrido con la siguiente férmula:

Numero de secuencia

Tiempo de medicion
transcurrido = RDT Frecuencia de

muestreo RDT

Las secuencias ausentes indican que se perdieron paquetes de datos.

Para sugerencias sobre como evitar la pérdida de muestras, consulte la Seccion
13.7—Mejora del rendimiento de Ethernet.

Columna C: Secuencia F/T: un nimero que se incrementa con cada nueva medicion F/T. El usuario
fija la tasa en la pagina de configuracion del ADC. Consulte la
Seccion 6.4—Pagina de Configuracion del ADC (setting.htm).

Columna D:Fx: la lectura del eje Fx en conteos.
Columna E:Fy: la lectura del eje Fy en conteos.
Columna F:Fz: la lectura del eje Fz en conteos.
Columna G:Tx: la lectura del eje Tx en conteos.
Columna H:Ty: el ¢je Ty en conteos. Columna I:

Tz: la lectura del eje Tz en

conteos.

Columna J:Tiempo:  una marca de tiempo que indica cuando el programa de demostracion recibid la
fila de datos. Esta marca de tiempo la crea el ordenador del usuario y esta
limitada a la resolucion del reloj del propio ordenador.
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7.5

La visualizacion del campo de errores de la demo
En la parte inferior de la ventana principal de la aplicacion demo de Java®, un campo Errores registra los
errores que han ocurrido y las horas en que ocurrieron (véase la Figura 7.7 para un ejemplo). Para ayuda
con la resolucion de estos mensajes de error, consulte la Seccion 13.4—Errores de demostracion de Java®.
Si hay excesos "Errores de Excepcion de E/S: Recepcion de tiempo de expiracion”, consulte la Seccion
13.7—Mejora del rendimiento Ethernet.

Figura 7.7—Aplicacion de demostracion de Java®con un mensaje de error

5 192.168.1.1 - ATINetFT Demo (=] & [

Help

Status 0x00000000 RDTSeq 1 FTSeq 3029144712

Fx | 1077 | |
By | 4347 | |
Fz | 56.129 || |
Tx | 511 | |
Ty | 279 [l |

|

Rntatg cube by
dragging mouse

Force Units: N

Torque Units: N-m

Config Index: 2

Config Name: Widget Loader 3B

Calibration Index: 3

Calibration Serial#: FT01248

|<p|ease selectafile=

| Collect Streaming |

Errors

12:30:03 PM - 10 Exception: Receive timed out

7.6 Desarrollo de una » Java® personalizada

Los programadores Java® experimentados pueden desarrollar aplicaciones Ethernet F/T utilizando codigo
fuente Java® que esta en el directorio 9030-05-1026, que se envia al usuario al recibir el sensor Ethernet
Axia. El coédigo fuente de la demo de Java® también estd en la web de ATI en: http://www.ati-
ia.com/library/download.aspx.
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8. Interfaz de consola a través de Telnet

El sensor Ethernet Axia tiene una interfaz de consola disponible para el usuario a través de Telnet.

8.1 Configuraciéon de una interfaz de consola a través de Telnet

Al usar una interfaz de consola en el ordenador, el usuario puede comunicarse con el sensor. Consola Telnet
gratuita
el software, como PuTTY, esta disponible en linea.

Para instrucciones sobre como configurar una consola a través de Telnet como PuTTY, consulte el siguiente
procedimiento:

1. Abre la consola serial, por ejemplo: PuTTY. Se abre una ventana que permite al usuario configurar la
configuracion
para la sesion.

2. Establece la configuracion:
a. En Tipo de conexion: selecciona el boton de radio para Telnet.

b. Enel campo Nombre del Host (o Direccién IP), introduzca "10.1.2.18".

c. Enel campo puerto, verifica que el puerto predeterminado es "23".

d. Selecciona Abrir.

Figura 8.1—Establecer la configuracién

|§ PuTTY¥ Configuration ré X
Category:
(1~ Session Basic options for your PUTTY session
[ D TE a I..oglging Specify the destination you want to connect to
= gt Host Name for IP address) Port
i i Keyboard
Bl [1012.18 |[23 |
i - Features Connection type:
- Window (JRaw (@ Telnet ()Rlogn () SSH () Serial
= ﬁppea!'ance Load, save or delete a stored session I
Behaviour
- Translation Saved Sessions
Selection | ‘
i i-Colours -
- Default Settings
= Connection L
- Data Save
Prowy &
- Telnet Delete
Rlogin
M- S5H
Setal Close window on exit:
(O Aways  ()Never (8 Only on clean exit
hot | 1ot =
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3. Tras abrir una ventana de terminal, la sesiOn solicita al usuario que introduzca un Inicio de sesién (o nombre de

usuario) y

Contraseiia. El inicio de sesion es "ati"; La contrasefia es "ati7720115".

AVISO: Los usuarios también pueden iniciar sesion en la consola con un nombre de usuario y
contrasena definidos por el usuario que pueden configurarse mediante un comando CAL/SET
(Tabla 8.2) o a través de la pagina web de Comunicaciones (Seccion 6.7—Pagina de

5. Escribe un comando de consola de la Seccion 8.2—Comandos de consola, pulsa la tecla
(enter) para enviar el comando.

| AVISO: Los comandos no son sensibles a mayuasculas y mayutsculas.

Figura 8.2—Ventana de terminal PuTTY

£ 10.1.2.18 - PuTTY

8.2 Comandos de consola

Estos comandos de consola pueden usarse para ver el estado, los parametros y ajustar la configuracion del

sensor.
Tabla 8.1—Comandos
Mando Operando(s) Descripcion
AYUDA
H . El comando de ayuda informa de una lista
No aplicable .
HOMBRE de los comandos de consola y la version
2 del software.
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Tabla 8.1—Comandos

Mando

Operando(s)

Descripcion

SESGO

sin operando

El comando de polarizacion, usado sin
operando, permite al usuario activar o
desactivar la funcién de sesgo.

ON

"BIAS ON" activa la funcién y pone la
salida F/T en 0.

FUERA

"BIAS OFF" desactiva la funcion y
Elimina la parte del sesgo.

[valores]

El usuario puede polarizar el sensor con
valores determinados por el usuario.

PICO

sin operando

El comando pico informa de los valores
F/T mas altos y mas bajos que
ocurrieron en un tiempo de ejecucion y
en todo el tiempo, desde que se emitid
el ultimo comando de reinicio de pico.

Ningun operando informa de los picos en
las unidades.

"PICO C" informa de los picos en los
conteos.

"PICO R" reinicia los picos de tiempo de
ejecucion.

iDH#@01234567SFTXYZMCU><;
en cualquier orden

(consulte la Seccion 8.4.2—
Comandos Secundarios para la
consulta "C" 0 "S")

Un comando de consulta informa de una
sola linea de datos F/T que se escala por
los conteos por fuerza o por par par.

Un comando de consulta informa de
lineas continuas de datos F/T que se
detienen cuando un usuario mantiene
sostenida otra clave. Si usas PuTTY
Telnet, pulsa la tecla (enter) para
detener.

CAL o SET

sin operando

El comando "CAL" o "SET", usado
sin operando, informa de todos los
parametros.

[nombre del campo]

Imprimir todos los campo(s)
coincidentes (consulte la Seccién 8.3—
Consola "CAL" | Campos y valores de
comando "SET").

[nombre del campo] [valor]

Campo de escritura con valor
(véase la Seccion 8.3—Consola
"CAL"| Campos y valores de
comando "SET").

SIMERR

sin operando

El comando de error simulado se refiere
al bit 28 de la Tabla 5.7. Un usuario
puede emitir este comando sin operando
para ver el estado del bit 28.

El comando de error simulado es util
para los clientes que necesitan probar
sus rutinas de manejo de errores.
Cuando ocurre un error simulado, se
enciende el LED de estado "rojo"
(véase la Seccion 5.2.1—LED de
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Estado del Sensor).

ON Enciende el bit 28.
FUERA Apaga el bit 28.
ON Este comando reinicia el MCU.
REINICIO
FUERA Apaga el comando de "reiniciar".
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Tabla 8.1—Comandos

Mando Operando(s) Descripcion

Este comando registra todos los valores
que permanecen durante un ciclo de
encendido a NVM.

SAVEALL No aplicable

Si pudiera haber un problema
subyacente dentro del hardware del
sensor, el comando "estado" puede
usarse para obtener informacion
detallada o para que un usuario envie la
informacion a ATI para su solucion de
problemas.

SITUACION No aplicable

El comando "estado" informa de varios
componentes del sensor. El contenido de
esta orden varia entre sensores.

El comando "vista" informa de
propiedades como el niumero de pieza
sin operando F/T, unidades, fecha de calibracion y
familia de calibracion.

VER Si un usuario envia este comando sin
operando, se reportan todas las
calibraciones.

0 Calibracién 0
Calibracion 1
A Calibracién activa

El comando de estado diagndstico
proporciona un informe para cada uno
de los mandmetros dentro del sensor.
Compare esta informacion con los
valores del manual de sensores

DIAG No aplicable correspondiente; consulte la Tabla 2.1.
Usa el comando "estado" para
solucionar problemas.

El informe incluye lo siguiente: nimero
del medidor, lecturas del medidor en
conteos, indicador de estado del
medidor, eje F/T, lectura F/T en
unidades, datos maximos historicos y
la transformacién activa de la
herramienta.

8.3 Consola "CAL" | Campos y valores de comandos "SET"

El comando "set" informa de todos los ajustes. Cabe sefialar que "CAL" es sinonimo de "set", pero en este
manual, el comando se menciona como "set". Muchos ajustes son campos de solo lectura que se configuran
en el sensor durante la calibracion de fabrica de ATI. Todos los campos de configuracion estan listados en
la Tabla 8.2.

por ejemplo, el formato del comando "set":

USUARIO: set

RESPUES Campo Valor
TA:
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serialNum FT22835
partNum SI-150-8
calFamily Ethernet

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento

Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

Para leer un parametro almacenado en NVM para un campo de la Tabla 8.2, escribe "set [campo]", por

ejemplo:

USUARIO: Set CPF

Respuesta: ~ Campo
CPF

100000

Un usuario puede enviar el comando "CAL" o "SET" con campos adicionales y, a veces, valores para leer o
editar parametros como la transformacion de la herramienta y el rango de calibracion. Estos campos y

valores se enumeran en la fabla
8.2. Todos los comandos de escritura son temporales hasta que se emita un comando "saveall". Cuando se
da un comando "saveall", el parametro se almacena en NVM.

Tabla 8.2—"set" Fields
Leer/ Eiemolo
Campo Nombre largo | Escri | Descripcion dé P Tipo
g:r el contenid
usuar °
io
serialNum FT Serial Lee El numero de serie FT FT001234 CUERDA(8)
partNum N“m?;gadge Lee | El nimero de pieza de SI-150-8 | CUERDA (30)
Ealibracién calibracion
calFamily Familia de Lee Fé&i?;‘;‘;,smmpre dice Ethernet | CUERDA(8)
calibracion '
2022-01-01
calTime Tiempode |Lee |-@fechayhoraenquese 022-01-01 1 o )ERDA (30)
calibracion calibro el sensor. 00:00
max0 Conteos maximos
de efectos
max1 Max Fy Counts . . Entero
El valor maximo nominal L
max2 Max Fz Counts Lee para este eje, en F/T’ 214748647 Z: 3S|29n0
max3 Conteos maximos cuenta. bits
de Tx
max4 Max Ty Cuenta
max5 Max Tz Cuenta
Unidades de fuerza:
0 = Lbf
. . 1=N
ForceUnits Unidades de la _ 1
Fuerza 2 = Kibf
3 =kN
4 =Kg Entero
Lee Unidades de par: sin signo
0 = Lbf-in de 8 bits
1 = Lbf-ft
Par Unidades | Unidades de par 2=Nm 2
3 =Nmm
4 = Kg-cm
5=KkN-m
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Tabla 8.2—"set" Fields

Leer/

Campo Nombre largo | Escri | Descripcion ‘Iijeemplo Tipo
bir .
contenid
por el o
usuar
io
Conteos de calibracién por
CPF Conteos por fuerza unidad de fuerza. E.nte.ro
Cuenta d ibracia 1000000 sin signo
CPT Conteos por par uenta de calibracion por de 32
unidad de par. bits
peakPos0 PeakLoadsPosFx Lee 2395927
peakPos1 PeakLoadsPosFy o 624574
peakPos2 PeakLoadsPosFz Car_g_as maximas de fuerza 0 Eptero
positiva/par que estén en sin signo
peakPos3 PeakLoadsPosTx F/T en total. 0 de 32
peakPos4 PeakLoadsPosTy 159210 bits
peakPos5 PeakLoadsPosTz 74910
peakNeg0 PeakLoadsNegFx -988570
peakNeg1 PeakLoadsNegFy o -2099525
peakNeg2 PeakLoadsNegFz Cargas maximas de -91487584 Eptero
Lee fuerza/par negativo de sin signo
peakNeg3 PeakLoadsNegTx todos los tiempos que -48751 de 32
peakNeg4 PeakLoadsNegTy estan en conteos de F/T. -12854 bits
peakNeg5 PeakLoadsNegTz 0
sensorHwVer N/A Lee La version del hardware del 0 Entero de 16
sensor !
bits
La tasa de actualizacion del
ADC en Hz. La tasa del
ADC debe ser una de las
Leey |siguientes en unidades de
adcRate N/A escri Hz: 976 Entero de 16
be 488 bits
976
1953
3906
7812
Leey La velocidad de transmision
rdtRate N/A escri RDT en umdad.e.s’de Hz. La 100 Entero de 16
tasa de transmisiéon RDT !
be bits
debe ser 1 elevado al
adcRate.
Leey El numero de registros
rdtSize N/A escri RDT que debe incluir en 1 Entero de 16
cada paquete UDP que )
be . bits
se transmite.
Leey
filTc N/A escri El valor de desplazamiento 0 Entero de 8
be del filtro lIR. bits
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La calibraciéon a usar:

0o1
Leey . .
Calib N/A escri Este bit coqtrola cual de 0 Entero de 8
be los dos conjuntos de bits

calibraciones se muestra
en los campos anteriores.
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Tabla 8.2—"set" Fields

Leer/ Eiemolo
Campo Nombre largo | Escri | Descripcion dé P Tipo
bir .
contenid
por el o
usuar
io
Leey C
Ubicacion N/A escri I\'/IL_Jestra la ubicacion El Banco de | Cuerda (40)
fisica del sensor.
be Alex
serNum El nUmero de serie S:mero Cuerda(100)
N/A Lee -
serie
hwProdCode El cédigo de producto de Codlgodde - Cuerda (20)
hardware procuc
o HW
Unidades de distancia
para transformacion de
Leey | herramientas:
TTDU N/A escri O0=en 2 Entero de 8
be 1=ft bits
2=mm
3=cm
4=m
Unidades de angulo de
Leey transformacion de
ttau N/A escri . i 0 Entero de 8
herramientas: !
be bits
0 = grados
1 = radianes
ftdx Dx Distancias de 10.5
TTDY Dy transformacién de 0.0
ttdz Dz Leey herramienta (en unidades 15.3
escri especificadas por "campo Flotador
be ttdu")
ftrx Rx Angulos de rotacién de la 0.0
Ttry Ry transformada de la 0.0
trz Rz herram!enta (en unidades 90.0
especificadas por el "campo
de ttau")
Tasa de bauds UART.
Leey Debe estar en un rango
Baud N/A escri que va de 9000 b'auds a 115200 Entero de 32
3M baud. Cualquier )
be . bits
cambio en la tasa de
baudios es temporal hasta
que se emita un comando
SAVEALL.
Mensajes de
error no
Leey solicitados:
MSG N/A escri S . . 0 Entero de 8
1 = imprimir mensajes sin .
be ; bits
necesidad
0 = no imprimir mensajes
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sin que se les solicite
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Tabla 8.2—"set" Fields

Campo

Nombre largo

Leer/
Escri
bir
por el
usuar
io

Descripcion

Ejemplo
de
contenid
o

Tipo

Nombre de
usuario

contrasena

N/A

Leey
escri
be

Un ID de usuario y un
valor de contrasena
personalizados que se
puedan configurar para
que el usuario inicie
sesion en la interfaz de
telenet o
bloquee/desbloquee
paginas web.

Estos campos también
pueden configurarse en la
pagina web de Ethernet
Axia Communication
(Seccion 6.7—Pagina de
Comunicacion
(comm.htm)).

Los valores
predeterminados
para el nombre de
usuario y

Las contrasefias son
"admin" y "password".

En la interfaz de consola,
un usuario puede
recuperar tanto el
nombre de usuario como
la contrasefia. En la
pagina web de
Comunicacion, la
contrasefia esta oculta y
solo se puede leer el
nombre de usuario.

Administracio
n

contrasefa

Cuerda (20)
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8.4 Comandos de consulta: "S" o "C"

El comando de consulta inicia la transmision de datos a alta velocidad de datos F/T. El comando "S"
informa de una sola linea de datos FT que se escala por los conteos por fuerza o por par par. Los informes
del comando "C"

lineas continuas de datos FT que se detienen cuando un usuario mantiene pulsada otra tecla, por ejemplo:
"enter", hasta que cesa la salida de datos. El comando "C" informa de datos a la tasa especificada en el
rdtRate. Los datos reportados mediante la emisién de un comando de consulta pueden ajustarse segun se
detalla en la siguiente seccion.

Consulta el formato del comando "S":
USUARIO: s
Respuesta: > 34,928 N 10,234 N -0,370 N -0,1196 Nm -0,0787 Nm -0,9156 Nm

Consulta el formato del comando "C":

USUARIO: C

Respuesta: > 34.946 N 10.277 N -0.398 N -0.1179 Nm -0.0791 Nm -0.9163 Nm
34.915 N 10.290 -0.419 N -0.1179 Nm -0.0793 Nm -0.9154 Nm
34.922 N 10.253 N -0.397 N -0.1185 Nm -0.0783 Nm -0.9159 Nm

Z

USUARIO: <mantiene pulsada otra tecla como 'Enter' y espera a que se detenga la transmision de datos>

No hay datos de retorno.
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8.4.1 Conversion de conteos por fuerza/par a valores de FT

Para obtener los valores reales de fuerza y par, cada valor debe dividirse por el factor de conteos
por fuerza (cpf), y cada valor de par debe dividirse por los conteos por factor de par (cpt). Los
factores cpf'y cpt pueden obtenerse usando el comando "set"; consulte la Seccion 8.3—Consola
"CAL" | Campos y valores de comando "SET".

8.4.2

Por ejemplo: si una calibracion reporta 1.000.000 de conteos por N y el Fz reporta 4.500.000
conteos, entonces la fuerza aplicada en el eje Z es 4,5 N.

Comandos secundarios para el comando de consulta "C" o "S"

El tipo de datos reportados por el comando de consulta "C" 0 "S" puede ajustarse usando
comandos secundarios o especificadores. Esta funcion es util para usuarios que quieran desarrollar
su propio programa para almacenar los datos en un archivo externo o ver los datos en figuras
como graficos. Una lista de comandos secundarios se encuentra en la Tabla 8.3.

Si se emite un comando "S" o "C" sin un especificador, se utiliza el/los especificador(s) del
comando "S" o "C" anterior en la impresion de datos. El especificador por defecto de
encendido es el siguiente: "FXYZTXYZ".

Tabla 8.3—Comandos secundarios "S" o "C"

Mando o
. Especifica
Categoria P Notas
dor
Secundari
o
0
1
2 Los valores de la barra se imprimen solo en conteos.
3
Numero(s) de .
calibre () 4 Se pueden reportar tantos como todos los nimeros de
5 ancho o tan pocos como un solo niumero de via.
6
7
X El usuario puede elegir ver los datos de fuerza y par en los
ejes x, y y z. El valor de salida puede mostrarse en conteos
Eie Y F/T o unidades de ingenieria. Los conteos se convierten en
! unidades escalando o dividiendo el valor de conteo por el
7 cpf o cpt. Consulte la seccion 8.4.1—Conversion de
conteos por fuerza/par a valores de FT.
Fuerza y/o F Se muestran los datos de la fuerza XYZM.
par Se muestran los datos de par XYZM.
Los datos de fuerza o par se muestran como la magnitud de
los componentes vectoriales en los ejes X, y y z. El valor de
. salida puede mostrarse en conteos F/T o unidades de
Magnitud M . L - .
ingenieria. Los conteos se convierten en unidades escalando
o dividiendo el valor de conteo por el cpf o cpt. Consulte la
seccion 8.4.17—Conversion de conteos por fuerza/par a
valores de FT.
C Los datos XYZM se muestran en conteos.
Co_ndes o U Los datos XYZM se muestran junto con las unidades de
Unidades usuario seleccionadas, por ejemplo: N o Nm. Las unidades
son la configuracion predeterminada.
Los datos se muestran como un niumero hexadecimal.

) H Excepto que cualquier dato impreso en unidades siempre
Sistema se muestra por defecto como un niimero decimal.
numérico - -

D Los datos se muestran como un nimero decimal.
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Tabla 8.3—Comandos secundarios "S" o "C"
Mando o
. Especifica
Categoria P Notas
dor
Secundari
o
S Los datos se muestran en una salida formateada legible por
humanos, por ejemplo: columnas alineadas. ">" es la
configuracion predeterminada.
Formato . .
Los datos se muestran en una salida comprimida que no
< tiene ceros a la izquierda, ceros a la izquierda ni espacios
en blanco innecesarios. Esta salida esta destinada a
aplicaciones de alta velocidad que se utilizan en entornos
automatizados.
S Este comando especifica un CRC.

Aportaciones 4 Este comando especifica un contador de ejemplo que es
adicionales incrementado cada vez que se imprime una linea "c" o "s".
para ayudar e Este comando especifica un contador de lectura ADC que es
enel incrementado cada vez que se lee el ADC.
desarrollo de " wn "

Este comando utiliza una "," (coma) en lugar de una
un software ; -
(espacio) para separar los valores de los datos.
Programa
Este comando especifica el cédigo de estado de 32
Resolucion de ! bits. Consulte la Seccion 8.4.4—Coémo interpretar la
problemas salida de "!" Especificador.

8.4.3 Ejemplos de comandos secundarios (especificadores)

A continuacion se presentan ejemplos de un comando "S" o "C" con especificadores:

1. CXTY se interpreta como:
USUARIO: C XTY

Respuesta: 0,001 N 0,0009 Nm
a. LaC es un comando para informar lineas de datos continuas.

b. La X especifica efectos de impresion, porque la fuerza es la predeterminada.

c. La T especifica los par de impresiOn siempre que se vea una X, Y, Z o M a partir de ahora
(en esta linea).

d. La especifica la impresion Ty.

2. CTXY se interpreta como:
USUARIO: C TXY

Respuesta: 0,0009 Nm 0,0009 Nm
a. La C esun comando para informar lineas de datos continuas.

b. LaT especifica los torques de impresion siempre que a partir de ahora se vea una X, Y, X o
M
(en esta linea).

La X especifica la impresion Tx.

d. La especifica la impresion Ty.
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3. S DO0123 se interpreta como:
USUARIO: S D01234567

Respuesta: 246123 245592 246707 246029
a. LaS esun comando para informar de una sola linea de datos.
b. La D especifica la impresidn de valores ADC en bruto en cuenta decimal.

¢.  Un nUmero del 0 al 7 especifica que se deben imprimir los datos para el nUmero de calibre
correspondiente. Por ejemplo, el 0 especifica imprimir datos para el calibre 0, y el 3
especifica imprimir datos para el gancho 3.

4. S CDFXYZTXYZ se interpreta como:
USUARIO: S CDFEXYZTXYZ
Respuesta: 961 959 963 960 966 965
a. La S esun comando para informar de una sola linea de datos.
b. ElCy D especifica la impresion de datos de x, y, z o m en cifras decimales.

c. LaF especifica los pares de impresiOn siempre que a partir de ahora se veanuna X, Y, Zo M
(en esta linea).

d. LaT especifica la impresiOn de los pares siempre que se vea una X, Y, Z o M a partir de
ahora
(en esta linea).
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8.4.4 Como interpretar la salida de

La salida del especificador

H'H

Especificador

informa de una salida en hexadecimales que debe convertirse a un

numero binario de 32 bits que correlaciona con un codigo de estado de la Tabla 5.7. Consulte la
siguiente tabla para un ejemplo de patrones de bits:

Tabla 8.4—Ejemplos de patrones de bits
Nudmero de bits R;aésacsr;plglc;_r; bs/:n;;;a Patron de bits
0 Temperatura 0x80000001
1 Tensién de alimentacion 0x80000002
2 Ancho roto 0x80000004
3 Parte ocupada 0x80000008
4 Reservado N/A
5 Otros 0x80000020
6 Reservado N/A
7 Calibracién no accesible 0x80000080
8a26 Reservado N/A
27 Gage fuera de alcance 0x88000000
28 Error simulado 0x10000000
29 Error de suma de 0xA0000000
comprobacion de calibraciéon
30 F/T fuera de rango 0xC0000000
31 ¢ Algun error 0x80000000
-- Saludable 0x00000000
Si hay mas de un error presente, el patrén de bits puede ser diferente, por ejemplo:
usuario: S !
Respuesta: 80000005

Utilizando una calculadora online gratuita, un usuario puede convertir el nimero hexadecimal a un

numero binario:

Hex 8

0 0 0

0

0 0 5

Binario 1000

0000 0000 0000

0000

0000 0000 0101

El numero binario tiene un total de 32 bits. El bit menos significativo estd en el extremo derecho de
la siguiente tabla. "1" significa que el bit esta encendido. "0" significa que el bit esta desajustado.

ON”me’ 11 0|0/ 00| 000000000000000000000| 0| 0| 0]|1]|0]1
binario

_Posic| 441 39| 20 | 28 | 27 2626 5/4(3[2/1]0
ion de

bits

Asi que en este ejemplo, los bits 0, 2 y 31 estan activados. Segun la tabla anterior, el sensor tiene

codigos de estado de "temperatura",

nn

informacion, consulte la Tabla 5.7.

error de mandmetro roto" y "cualquier error". Para mas
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8.5 Ejemplo de funcionalidad de transformacion de herramientas a través de
Telnet

Para una explicacion mas detallada sobre el concepto de transformacion de herramientas, consulte el manual
correspondiente en

Tabla 2.1. Para un ejemplo de como usar comandos de consola a través de Telnet, consulta el siguiente
ejemplo:

Un usuario quiere establecer un punto de referencia de origen:
Dx =-97,3 mm Dy:%_1 mm Dz = 201,82 mm
Rx = +90° rotacion Ry= +180° rotacion Rz= 0° rotacion
1. Ajusta las unidades a mm para las distancias y grados
para la rotaciOn: usuario: Set TTDU 2

Respuesta:  Set TTDU 2

TTDU era 1 y ahora 2
USUARIO: Set TTAU 0
Respuesta:  Set TTAU 0

TTAU era 1 ahora O

2. Escribe las distancias y rotaciones:
USUARIO: configurar TTDX -97.3
Respuesta:  configurar TTDX -97.3
TTDX fue "O" “-97.3"

ahora
USUARIO: Set TTDY 46.1
Respuesta:  Set TTDY 46.1
Ttdy fue "0O" “e.1”
ahora
USUARIO: Set TTDZ 201.82
Respuesta:  Set TTDZ 201.82
TTDZ fue "O" “201.82"
ahora
USUARIO: Establece 90
r TTRX
Respuesta: Establece 90
r TTRX
TTRX fue "0O" “90”
ahora

USUARIO: Conjunto 180
de
Valores

Respuesta:  Conjunto 180
de
Valores

Era "O" \\180//
ahora

USUARIO: Set TTRZ 0
Respuesta:  Set TTRZ 0
Ttrz no Cambiad
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3. Envia el comando de transformacion de la herramienta "tt":
USUARIO: Set TT

Respuesta:  Set TT

Campo Valor
TTDU 2

ttau 0

ttdx -97.3
TTDY 46.1
ttdz 201.82
ttrx 90
Ttry 180
ttrz 0

Si un usuario accede a la pagina de Configuracién en el sitio web de ATI (Seccion 6.6—Pagina de
Configuraciones F/T (config.

htm)), los valores en los campos de Transformacion de Herramienta coinciden con estos valores que el
usuario introdujo en la consola.
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9. Interfaz Comun de Pasarela (CGl)

Un usuario puede configurar el sensor sobre Ethernet utilizando el protocolo CGI estandar y el método HTTP GET
estandar, que envia variables de configuracion y sus valores en la URL solicitada. Factores externos al sensor
determinan la longitud méaxima de estas URLs. Si un usuario supera la longitud maxima, un error o variables
pueden estar incorrectamente establecidos.

Cada variable solo se puede establecer desde la pagina CGI que es responsable de esa variable. Cada pagina CGl y la
Las variables establecibles asociadas a la pagina se explican en las siguientes secciones y tablas.

9.1 Construccion de la sintaxis de la URL:
Un usuario puede enviar comandos a una URL usando la siguiente sintaxis:

http://<netFTAddress>/<CGIPage.cgi>?<firstVariableAssignment><&nextVariable Assignment>

donde:
http:// indica una solicitud HTTP
<neta FTAdact> es la direccion Ethernet del sensor Ethernet Axia
/ Un separador
<CGIPage.cgi> el nombre de la pagina CGI que contiene las variables a las que se debe
acceder
2 un separador que marca el inicio de las asignaciones de variables

<firstVariableAssignment> una asignacion de variables usando el formato descrito a continuacion

<gnextVariableAssignment> una asignacion de variables usando el siguiente formato, pero con el
nombre de la variable
va precedida de un ¢ un anda (&).

Esta asignacion de variables es opcional y puede repetirse para
varias variables.
9.1.1 Asignacion de nuevos valores a una variable
Un usuario puede asignar nuevos valores a una variable usando la siguiente sintaxis:

variableName=newValue

donde:
variableName es el nombre de la variable que se asignara
= Indica asignacion
newvalue es el valor que se asignara a la variable.

El texto para variables de texto no debe estar entre comillas.

Para incluir el caracter de anda amperada en el texto de
una variable de texto, use %526.

Los nimeros de coma flotante estan limitados a 20
caracteres.

e Por ejemplo: http://192.168.1.1/setting.cgi?setcfgsel=2&setuserfilter=0&setpke=1

indica al sensor en la direccion IP 192.168.1.1 que establezca variables CGI
setcfgsel a2, setuserfilter a0 Yy setpke a 1.
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9.2 Variable CGI: Escenarios (setting.cgi)

Un usuario puede especificar ciertos ajustes globales como la tasa ADC, la seleccion de filtro pasa-bajos y el
sesgo (véase

Seccion 6.4—Pagina de Configuracion del ADC (setting.htm) para informacion relacionada).

Variables 9.1—setting.cgi tabla

Nombre de la Va;:r':’:'i Descripcion Ejemplo
variable P
dos
Enteros:
488.976,
setadcrate 1958, Establece la tasa de muestreo del ADC. setadcrate=488
3906, 7812
(Hz)
Establece la frecuencia de corte (porcentaje de la
tasa de muestreo del ADC) del filtrado pasa bajos de
la siguiente manera:
Valor Corte Valor Corte
setuserfilter Enteros: 0 0 sin filtro 5 0.51% setuserfilter=0
hasta 8 A
1 11.97% 6 0.26%
2 4.66% 7 0.12%
3 217% 8 0.07%
4 1.04%
Enteros: | Establece el valor de desplazamiento para la galga
setbiasn -32768 a | extensiométrica n. Por ejemplo, setbias3=0 ceraria el | setbias3=0
32767 sesgo del cuarto extensiometro (los extensiometros
se enumeran empezando en cero).
9.3 CGI de umbral (moncon.cgi)
Un usuario puede definir configuraciones y condiciones de umbral.
Tablas 9.2—moncon.cgi Configuracién de umbrales
Nombre de la Va;?:itsi Descripcion Ejemplo
variable P
dos
) Procesamiento de sentencias umbral: habilitar = 1 _
setmce Enteros: 00 1 e setmce=1
o deshabilitar = 0
mcandcodes Enteros: 0 0 1 Dlsparador_de relé: cualquier cclar?d|C|on es mcandcodes=1
verdadera = 0 o todas las condiciones son
verdaderas = 1
mcfloating Enteros: 0 0 1 | Comportamiento del relé: momentaneo =10 mcflotante=1
enganchado =0
mcReset Entero: 1 Reiniciar el pestillo mcReset=1
Entero: 0 a Relé el tiempo minimo momentaneo o un retraso
MCCRESETTIM i de una décima (0,1) de segundo: 0 segundos = mcresttime=20
255
E 0a252
segundos = 255
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Tabla 9.3—moncon.cgi Condiciones umbral

Nombre de Valores . .. .
e Descripcion Ejemplo
la permiti
variable1 dos
MCEN Enteros: 0 o 1 Sentencia umbral n: enable = 1 o disable =0 mce0=1
Selecciona el eje evaluado por la afirmacién umbral
n.
Valor Descripcion Valor del menu
-1 Instruccion En blanco
deshabilitada
MCXN Enteros. de-1a 0 Eje de efectos Efectos mcx0=5
1 Eje Fy Fy
2 Eje Fz Fz
3 Eje Tx Tx
4 Eje Ty Ty
5 Eje Tz Tz
Enteros: Establece el valor de conteo para comparar el valor
MCVN -2147483648 actual del eje por la sentenciapumbral /5) mev0=20
+2147483647 1ep :
MCcon Hexadecimal: Establece el cddigo de salida para la sentencia MCO0=0x00
0x00 a OxFF
umbral n.
Nota:

1. donde n es un entero que va de 0 a 15 que representa el indice de sentencias umbral

9.4 Variable CGI: Configuraciones (config.cgi)

El usuario puede configurar la calibracion y la transformacion de la herramienta para el sensor (véase la
Seccion 6.6—F/T

Pdgina de configuraciones (config.htm) para informacion relacionada).

Tabla 9.4—config.cgi Variables

Valores

Nombre de la e Descripcion
variable Al
dos
CFGcalsel enteros: 0 a1 | Establece la calibracién que utiliza el sensor.
Las unidades de medicién de distancia que utilizan las configuraciones
Transformacion de herramientas.
Valor Descripcion Valor del menu
1 pulgada en
CFGTDU Enteros: de1a > Pic f
3 mm mm
4 Centimetros cm
5 Medidor m
Las unidades de rotacién utilizadas por la transformacion de la
herramienta de la configuracion.
CFGTAU | Enteros:de 1a Valor Descripcién Valor del menu
2 1 grados (°) Grados
2 Radians Radians
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Tabla 9.4—config.cgi Variables

Nombre de la Vaelgr;e_ts_ Descripcion
variable P i
dos

CFGTEXO Es.tablece la distancia de transformacion de la herramienta Dx con las
unidades que se especifican
En la variable: CFGTDU.

CFGTEX1 Es.tablece la dis.ta.ncia de transformacion de la herramienta Dy con las
unidades especificadas
En la variable: CFGTDU.

cfgtfx2 Punto flotante Fija la distancia de transformacion de la herramienta Dz con las

unidades que se especifican
En la variable: CFGTDU.

CEGTEX3 Es.tablece la distancia de transformacion de la herramienta Rx con las
unidades que se especifican
En la variable: CFGTAU.

CEGTEX4 Es.tablece la rotggién de transformacion de la herramienta Ry con las
unidades especificadas
En la variable: CFGTAU.

CEGTEX5 Fija la rotacié.n.de transformacion de la herramienta Rz con las unidades
que se especifican
En la variable: CFGTAU.

9.4.1 Ejemplo de funcionalidad de transformacion de herramientas mediante

CGl

Para una explicacion mas detallada sobre el concepto de transformacion de herramientas,
consulte el manual correspondiente en la Tabla 2.1. Para un ejemplo de como enviar variables de
configuracion a través de CGI, consulta el siguiente ejemplo:

Un usuario quiere establecer el punto de referencia:

Dx =-97,3 mm Dy:%_1 mm Dz = 201,82 mm

Rx =+90° rotacion Ry= +180° rotacion Rz= 0° rotacion

e Abre un navegador web e introduce una solicitud de URL:

http://192.168.1.1/config.cgi?cfgtdu=3&cfgtau=ls&cfgtfx0=-97.3&cftgt
fx1=46.1&cfgtfx2=201.826&cfgtfx3=90&cfgtfx4=180&cfgtfx5=0

Esta solicitud indica al sensor en la direccion IP 192.168.1.1 que establezca las variables CGI
cfgtdu a3, cfgtau al,cfgtfx0 a-97.3,cfgtfxl a46.1,cfgtfx2 a201.82,
cfgtfx3 a90,cfgtfx4 al80ycfgtfx5 al.

Si un usuario accede a la pagina de Configuracion en el sitio web de ATI (Seccion 6.6—Pdgina
de Configuraciones F/T (config.htm)), los valores en los campos de Transformacion de
Herramienta coinciden con los valores que el usuario introdujo en la consola.
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9.5 Variable CGl: Comunicaciones (comm.cgi)

Un usuario puede establecer las opciones de red del sensor (véase la Seccion 6.7—Pagina de Comunicacion
(comm.htm))
para mas informacion).

Tabla 9.5—comm.cgi Variables
Nombre de la Valores Descripcion
variable permitidos
Establece el comportamiento del DHCP.
Valor Descripcion
comnetdhcp Enteros: 00 1 : — :
0 Usa DHCP si esta disponible en la
red
1 Utiliza valores IP estaticos definidos
por software
Cualquier
Comnetip direccion IPV4 en | Establece la direccién IP estatica para que se use cuando el
notacién punto- DHCP esta desactivado.
decimal.
Cualquier mascara
Comnetmsk de subred IPV4 en | Establece que la mascara de subred se use cuando el DHCP
notacion punto- | esta desactivado.
decimal.
Cualquier
Comnetgw direccion IPV4 en | Configura la pasarela para que se use cuando el DHCP esta
notacién punto- | desactivado.
decimal.
comrdtbsiz Enteros: del 1 al | Tamano del bufer en modo bufer RDT.
40
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10. Interfaz TCP

La interfaz TCP permite a un usuario mas avanzado escribir su propio software para interactuar con el sensor. Este
software podia escribirse con un lenguaje de programacion como python™ o C#. Muchos robots también pueden
comunicarse mediante comunicacion por mensajeria TCP Socket. Para una demostracion de linea de comandos de
CH#, consulta la pagina web de descarga del software ATI NET F/T: https://www.ati-
ia.com/Products/ft/software/net_ft software.aspx.

Por defecto, la interfaz TCP escucha en el puerto TCP 49151. El puerto TCP del sensor también puede modificarse
en la pagina web de Comunicaciones (véase la Seccion 6.7—Pagina de Comunicaciones (comm.htm)). Todos los
comandos tienen una longitud de 20 bytes. Todas las respuestas comienzan con el encabezado de dos bytes 0x12,
0x34. El sensor es el servidor TCP, y el PC/robot/otro dispositivo es el cliente TCP. El cliente debe solicitar
paquetes TCP antes de que el servidor los envie. Para un ejemplo de comandos de interfaz TCP, consulte también
la Seccion 6.10—Pagina de Ejemplo de Interfaz (examples.htm).

10.1 Cbédigos de mand

READFT = 0, /* Lee valores F/T. */

READCALINFO = 1, /* Lei informacio6n de

calibracién. */ WRITETRANSFORM = 2, /* Transformacidn

de herramienta de escritura. */

UMBRAL DE ESCRITURA = 3, /* Escribe estado del monitor. */

10.2 Comando de lectura F/T
{
uint8 mando; /* Debe ser READFT (0) */
uint8 reservado[15]; /* Deberia ser todo ceros. */
uintl6 MCEnable; /* Bitmap de MCs para activar.
*/ uintlé sysCommands; /* Bitmap de comandos del
sistema. */

}

Cada posicion de bit 0-15 en MCEnable corresponde a la condicién del monitor en ese indice. Si el bit es un
lll’

Esa condicion del monitor esta activada. Si el bit es un '0', esa condicion del monitor queda desactivada.

El bit 0 de sysCommands controla el sesgo. Si el bit 0 es un 'l", el sistema estéd sesgado. Si el bit 0 es
un '0', no se toma ninguna accion.

El bit 1 de sysCommands controla el bloqueo de condicién del monitor. Si el bit 1 es un 'l', se desactiva el
bloqueo de condicion del monitor y la evaluacion de condicion del monitor comienza de nuevo. Si el bit 1
es un '0', no se toma ninguna accion.

10.3 Respuesta de lectura F/T
{

Cabezazo de uintlé6; /* siempre 0x1234. */

estado de uintle; /* 16 bits superiores de co6digo de estado. */

intl6 ForceX; /* 16 bitsFuerza X cuenta. */

intl6 ForceY; /* 16 bitsFuerzaY cuenta. */

intl6 ForceZ; /* 16 bitsFuerza Z cuenta. */

intl6 TorqueX; /*16 bits Par X cuenta. */
motor

intl6 Torque; /*16 bits Par Y cuenta. */
motor

intl6 TorqueZ; /*16 bits Par 7 cuenta. */
motor

}
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El codigo de estado son los 16 bits superiores del codigo de estado de 32 bits.

Los valores de fuerza y par en la respuesta son iguales a (valor real en ft * conteos de calibraciéon por unidad
/ factor de escalado de 16 bits). Los conteos por unidad y el factor de escala se leen usando la calibracion de
lectura

Comando de informacion.
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10.4 Comando de Informacion de Lectura de Calibracion
{
comando uint8;/* Debe ser READCALINFO (1). */ uint8

reserved[19];/* Deberia ser todo ceros. */

}

10.5 Respuesta a la informacion de calibraciéon
{
Cabezazo de uintl6; /* siempre 0x1234. */
uint8 forceUnits;/* Force Unidos. */ uint8
torqueUnidos; /*
Torgue Unidos. */
uint32 cuentasPerForce;/* Conteos de calibracioéon por unidad de
fuerza. */ uint32 cuentasPerTorque;/* Conteos de calibracién por
unidad de par. */ uintl6 scaleFactors([6];/*
Escalado adicional para conteos de 16 bits. */
}
El codigo de estado son los 16 bits superiores del codigo de estado de 32 bits.
Los valores de fuerza y par en la respuesta son iguales a (valor real de ft * conteos de calibracion por
unidad / factor de escala de 16 bits). Los recuentos por unidad y el factor de escala se leen usando el
comando de informacion de calibracion de lectura, o se ven desde la pagina web de Configuracion del
sensor (Seccion 6.6—Padgina de Configuraciones F/T (config.htm)). Estos valores dependen del modelo

del sensor y del tamafio de calibracion. Es buena practica leerlos desde el sensor, no codificarlos
directamente en el software del usuario.

Los codigos de unidad
de fuerza son:

I:  Libra

2:  Newton

3:  Kilolibra

4:  Kilonewton
5:  Kilogramo
6:  Gram

Los codigos de la unidad de par motor son:
Libra-pulgada
Pound-foot
Newton-medidor

1

2

3

4:  Newton-milimetro
5:  Kilogramo-centimetro
6

Kilonewton-metro
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10.6 Comando de transformacion de la herramienta de escritura

Con TCP, los usuarios mas avanzados pueden escribir su propio software para establecer un punto de
referencia definido. Para la mayoria de los usuarios, el método mas eficiente para utilizar la funcionalidad

de transformacion de herramientas es mediante el ATI

paginas web (Seccion 6.6—Pdagina de configuraciones F/T (config.htm)) o una consola Telnet (Seccion 8.5—
Ejemplo de funcionalidad de transformacion de herramientas a través de Telnet).

{
comando uint8;/* Debe ser WRITETRANSFORM (2). */ uint8

transformDistUnits; /* Unidades de dx, dy, dz */
uint8 transformAngleUnits; /* Unidades de rx,ry,rz */
transformada intl6[6];/* dx, dy, dz, rx, ry, rz */

uint8 reserved[5];/* Deberian ser ceros todos. */

}
Los elementos de 'transformacion' se multiplican por 100 para proporcionar buena granularidad con

numeros enteros. Los codigos de unidad de distancia son:

1: Pulgada

2: Pie

3: mm

4: Centimetros
5: Contador

Los codigos de las unidades angulares son:
1: Grados
2: Radians

La respuesta es una respuesta estandar de escritura.

10.7 Comando de condicion de monitor de escritura

{
mando de uint§; /* Debe ser WRITETHRESHOLD. */

indice uint8; /* Indice del estado del monitor. 0-31. */
Eje uint8;/* 0 = fx, 1 = fy, 2 = fz, 3 = tx, 4 = ty, 5 = tz. */ uint8

outputCode; /* Cdédigo de salida del estado del monitor. */

int8 comparacién; /* Cdbdigo comparativo. 1 para "mayor que" (>), -1
por "menos que" (). */
intl6 compareValue; /* Valor de comparacidn, dividido entre 16 bits

Factor de escala. */
uint8 reservado[1l3]; /* Deberian ser ceros. */

}

10.8 Respuesta de escritura
{
cabecera uintl6;/* Siempre 0x1234. */

uint8 commandEcho; /* Comando de ecos. */

estado uint8; /* 0 si tiene éxito, no cero si no. */
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11. Interfaz XML

Una aplicacion de usuario puede recuperar la configuracion del sensor en formato XML utilizando solicitudes
HTTP Ethernet estandar. Esto permite a los programas leer configuraciones del sistema como los Conteos por valor
de Fuerza. La aplicacion de demostracion en Java® utiliza datos de estas paginas XML para escalar correctamente

los datos mostrados.

En las siguientes tablas, los tipos de datos de los elementos XML son los siguientes:

Tabla 11.1—Tipos usados por los elementos XML
Tipo de datos Descripcion
DINT Doble entero con signo (32 bits)
ENABL Booleano usando Enabled para representar 1y Disabled para representar O
HEXn Numero hexadecimal de n bits, con prefijo Ox
INT Entero con signo (16 bits)
REAL Numero de coma flotante (32 bits)
SINT Entero corto con signo (8 bits)
STRINGnN Cadena de n caracteres
UDINT Doble entero sin signo (32 bits)
UINT Entero sin signo (16 bits)
USINT Entero corto sin signo (8 bits)

Los valores de todos los tipos de datos se presentan como cadenas ASCII.

Los arrays se representan si el sufijo /i/ esta asociado al tipo de dato, donde 7 indica el nimero de valores en el
Arreglo. Los valores de un array en un elemento XML pueden estar separados por punto y coma, coma o espacio.

11.1 Informacioén del Sistema y de Configuracion (netftapi2.xml)
La pagina XML netftapi2.xml recupera la configuracion del sistema y la configuracion activa.

La columna de referencia en /a Tabla 11.2 indica qué pagina .htm y .cgi funcioén acceden a este elemento.
Consulte la entrada correspondiente en la Seccion 6—ATI Ethernet Axia Webpages Interface o la Seccion
9—Interfaz Comun de Pasarela (CGI) para informacion relacionada.

Tabla 11.2—Elementos XML en netftapi2.xml
Elemento Tipo de Descripcion Referencia
XML datos
runstat HEX32 Caédigo de estado del sistema -
Runft DINT[6] Valores de fuerza y par en conteos
runsg INT[6] Valores de la galga extensionique
runmtx REAL Valor matricial
runmcb HEX32 Umbral superado rundata
RUNMCO HEX8 Salida umbral
runmcl USINT Bloqueo de umbral
imparcial INT Valores de galga extensiométrica sesgados
Setbias DINT[6] Vector de sesgo de software
Setrate USINT Establece la tasa del ADC Ambienta
Setiirshift USINT Establece un filtro cion

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 « www.ati-

ia.com



http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

Tabla 11.2—Elementos XML en netftapi2.xml
Elemento Tipo de Descripcion Referencia
XML datos
setmce USINT Estado umbral de procesamiento
MCE USINT[16] | Habilitacion individual de las sentencias umbral
MCX USINT[16] | Ejes seleccionados de las sentencias umbral Moncon
MCC USINT[16] | Comparaciones de afirmaciones umbral
MCV DINT[16] Valores de conteo de sentencias umbral para
comparacion
MCO HEX8[16] | Cddigos de salida de las sentencias umbral
CFGcalsel USINT Calibracion utilizada por la configuracion activa
CFGCALSN STRING8 | Numero de serie de la calibracion de la configuracion
activa
CFGFU USINT Unidades de fuerza utilizadas por configuracion activa
SCFGFU STRING8 | Nombre de las unidades de fuerza utilizadas por la
configuracién activa
CFGTU USINT Unidades de par utilizadas por configuracion activa
SCFGTU STRING8 | Nombre de las unidades de par utilizadas por
configuracién activa qu’n‘igur
Unidades de distancia por transformacién de acion
CFGTDU USINT herramientas que utilizan un
Configuracion activa.
Nombre de las unidades de distancia por
SCFGTDU STRING16 transformacion de herramientas que son
usado por una configuracién activa.
Unidades de rotacién por transformacion de
CFGTAU USINT herramientas que utilizan un
Configuracion activa.
Nombre de las unidades de rotacién de
SCFGTAU STRINGS transformacién de herramientas que son
usado por una configuracién activa.
CFGTFX REAL[6] Tran§forma0|ones de herramientas distancias y
rotaciones que son
aplicado por configuracién activa.
comnetdhcp ENABL Configuracién de comportamiento DHCP
Comnetip STRING15 | Direccion IP estatica
Comnetmsk STRING15 | Mascara de subred IP estéatica
Comnetgw STRING15 | Pasarela IP estatica comm
nethwaddr STRING17 | Direccion MAC Ethernet
Comercio UDINT Tasa de salida RDT
comrdtbsiz USINT Tamano del bufer en modo bufer RDT
MFGDIGHWA | STRING17 | Direcciéon MAC de Ethernet
mfgdigsn STRING8 | Numero de serie de placa digital Manuf
mfgdigver STRING8 | Revisién del firmware de la placa digital
mfgdigrev STRING8 | Revisién del hardware de la placa digital
mfgtxdmdl STRING16 | Ubicacién de la placa analégica Manuf
u
netip STRING15 | Direccion IP en uso
Ritmo de UDINT Tasa de muestreo interna para la recogida de -
ejecucion extensiomeétres
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11.2 Informacion de calibracién (netftcalapi.xml)

La pagina XML netftcalapi.xml obtiene informacion sobre una calibracion especifica. La informacion de
calibracion recuperada no ha sido modificada por ninguna configuracion de Ethernet Axia.

Se puede especificar un indice de calibracion al solicitar esta informacion de calibracion. Esto se hace
afiadiendo

?index=n a la solicitud, donde n es el indice de la calibracion deseada. Si no se especifica un indice de
calibracion, se asumira la calibracion utilizada actualmente.

Por ejemplo, para recuperar la informacién de calibracion para la segunda calibracion, la pagina solicitada
seria
netftcalapi.xml?indice=1.

Tabla 11.3—Elementos XML en netftcalapi.xml

Elemento XML Tipo de datos | Informacién de calibracion

calsn STRINGS Numero de serie

Calpn STRING32 Tipo de calibracion

caldt STRING20 Fecha de calibracion

calmtx REAL Valor matricial

Calfu USINT Unidades de fuerza (consulte config.cgi variable cfgfu
para los valores)

Scalfu STRINGS Nombre de las unidades de la fuerza

Caltu USINT \l/J:rigicli:Z:; par utilizadas (consulte config.cgi cfgtu
valores)

Scaltu STRINGS8 Nombre de unidades de par

calmr REAL[6] Rangos de deteccion calibrados en unidades Calfu y
Caltu

Calcpf DINT Recuentos por unidad de fuerza

CalcPT DINT Conteos por unidad de par

Calrng REAL Rango de deteccion calibrado
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12. Interfaz UDP usando RDT

El Ethernet Axia puede emitir datos hasta 7912 Hz por Ethernet usando UDP. Este método de recogida rapida de
datos se llama Transferencia de Datos Brutos (RDT). RDT proporciona los siguientes datos en un paquete:
fuerzas, par y codigos de estado del Axia Ethernet. Ejemplos de comandos RDT (UDP) se encuentran en las
siguientes secciones, pero también pueden encontrarse en la pagina de Ejemplo de Interfaz (Seccion 6.10—
Pagina de Ejemplo de Interfaz (examples.htm)).

AVISO: Los valores de varios bytes deben transferirse primero a la red con un byte alto y con
el nuimero correcto de bytes. Algunos compiladores alinean estructuras a grandes tamaifios de
campo, como campos de 32 o 64 bits, y envian un numero incorrecto de bytes. Los
compiladores de C suelen proporcionar las funciones htons(), htonl(),
ntohs() y ntohl() que pueden gestionar automaticamente problemas de orden de bytes y proporcionar
directivas de alineamiento que obligan a las estructuras a colocar campos directamente uno al lado del

12.1 Protocolo RDT

El Ethernet Axia escucha comandos en el puerto UDP seleccionado. El sensor responde a la direccion IP y
al puerto que envio el comando. El puerto UDP predeterminado es 49152. Un usuario también puede
cambiar el puerto UDP a través de la pagina de Comunicacion del sensor (Seccion 6.7—Pagina de
Comunicacion (comm.htm)).

En el protocolo RDT, hay (4) comandos que se listan en la siguiente tabla. Un comando recibido por el
sensor Ethernet Axia tiene prioridad sobre los comandos recibidos anteriormente.

Tabla 12.1—Comandos RDT
Mando Codigo | Propésito REETIEES
ade
mando
jPara 0x0000 | Deja de enviar paquetes RDT por UDP. Ninguna.
. 0x0001 Empieza a enviar paquetes RDT por UDP al solicitante,
Iniciar L . .
bloque solo bloques individuales, independientemente del RDT
anico 0x0002 | tamafio del buffer RDT. Utiliza el campo Conteo para| Registro(s).
enviar un numero especifico de paquetes, 0 = ilimitado.
Empieza a enviar paquetes RDT por UDP al solicitante,

Iniciar 0x0003 cuantos paquetes RDT estan bloqueados depende del RDT
multiblo ajuste del tamafio del bufer RDT. Utiliza el campo| Registro(s).
que Conteo para enviar un numero especifico de paquetes,

0 = ilimitado.
Sesgo 0x0042 | Establece sesgo de software. Ninguna.

El sensor genera un registro en un formato especificado por la Tasa de Salida RDT "rdtRate". El sensor
agrupa uno o mas de estos registros en un solo paquete UDP. El tamafo del paquete depende del valor del
tamaiio del bufer RDT o "rdtSize". Si se utiliza modo con bufer, el nimero de registros RDT recibidos en
un paquete UDP sera igual al tamaiio del bufer RDT mostrado en la padgina de Comunicaciones. Para una
descripcion del tamano del bufer RDT, consulte la Seccion 6.7—Pagina de Comunicacion (comm.htm).
Los formatos de comando y respuesta se explican en las siguientes secciones.
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12.1.1 Estructura de la Solicitud de Registros RDT
Todas las solicitudes RDT tienen la siguiente estructura:
{
Uintl6 command header = 0x1234;// Comando
Uintlé requerido;// Comando para ejecutar
Uint32 sample count; Muestras a producir (0 =
infinito)
}
e Establece el campo de comando de la solicitud RDT como un comando de la Tabla 12.1.
e Establece sample count al nimero de muestras que hay que producir. Si sample count se pone en
cero, el
Ethernet Axia emite resultados continuos hasta que un usuario envia una solicitud RDT con el
comando puesto a cero.
12.1.2 Estructura de Registros RDT enviados
En respuesta a la solicitud, el sensor envia registros RDT con la siguiente estructura:
{
Uint32 rdt_ sequence; Numero de secuencia RDT de este paquete.

Uint32 ft sequence; El registro interno
Numero de secuencia

Estado Uint32; Coédigo de estado del sistema

Las lecturas de fuerza y par utilizan cuentan los valores
Int32 Fx; // Eje X Fuerza

Int32 Fy; // Eje
Int32 Fz; // Eje

Fuerza

Fuerza

Int32 Ty; // Eje
Int32 Tz; // Eje

Y
Z

Int32 Tx; // Eje X Par motor
Y Par motor
Z

Par motor

e rdt sequence: La posiciodn del registro RDT dentro de un Unico flujo de salida. El nUmero
de secuencia RDT es Util para determinar si se perdio algUn registro
durante el transito. Por ejemplo, en una solicitud de 1000 registros,
rdt_sequence empezard en 1 y llegara a 1000. El contador de secuencia
RDT se acumulard a cero para el incremento siguiente a 4294967295 (232-
1).

e ft sequence: El nimero de muestra interna del registro F/T contenido en este registro
RDT. El nimero de secuencia F/T comienza en 0 cuando se enciende el
Axia Ethernet e incrementa a la frecuencia de muestreo interna (7000
por segundo). A diferencia del nUmero de secuencia RDT, ft_sequence
no se reinicia a cero cuando se recibe una solicitud RDT. El contador de
secuencia F/T se acumulard a cero para el incremento posterior a
4294967295 (232-1)

e Estado: Contiene el cddigo de estado del sistema en el momento del registro.
e Fx, Fy, Fz,

Pasto, Gracias, Los datos F/T cuentan los valores.

Tras:
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12.2

12.3

12.4

12.5

Calculo de valores F/T para RDT

Para obtener los valores reales de fuerza y par, divide cada valor de salida de fuerza por los Conteos por
Fuerza, y divide cada valor de par por los Conteos por factor de par. Los conteos por fuerza y por factores
de par pueden leerse de netftapi2.xml pagina. Consulte cfgepf'y cfgept en la Seccion 11. 1—Informacion de
Sistema y Configuracion (netftapi2.xml). El CpF y el CpT también pueden leerse desde el sensor a través de
la interfaz TCP (Seccion 10—Interfaz TCP).

Multiples clientes

El protocolo RDT esta disefiado para responder a un solo cliente. Si un segundo cliente envia un comando,
el Ethernet Axia responde al nuevo cliente. Varios clientes podian solicitar repetidamente paquetes
individuales, minimizando los problemas. (El Java® Demo funciona de esta manera.)

Notas sobre el modo UDP y RDT

Las comunicaciones RDT utilizan UDP, con su sobrecarga minima, para maximizar el rendimiento. UDP no
verifica si
Se recibi6 un paquete.

En algunas configuraciones de redes Ethernet, esto puede provocar la pérdida de conjuntos de datos RDT.
Comprobando el nimero de secuencia RDT de cada conjunto, se puede determinar si se ha perdido un
conjunto de datos. El nimero de secuencia RDT de cada conjunto de datos enviado sera uno mayor que el
ultimo conjunto de datos enviado para esa solicitud RDT. Si un conjunto de datos recibido

El ntimero de secuencia RDT no es uno mayor que el Gltimo conjunto de datos recibido, por lo que se ha
producido una pérdida de datos (el programa también debe tener en cuenta el rollover del nimero de
secuencia RDT).

La probabilidad de pérdida de datos depende en gran medida de la configuracion de la red Ethernet y
existen formas de reducir la probabilidad de pérdida de datos a casi cero; para mas informacién, consulte la
Seccion 13.7—Mejora del Rendimiento Ethernet.

La latencia maxima de datos, medida desde el inicio de la adquisicion de datos hasta el envio del tltimo bit de
datos
a la red Ethernet, es menos de 28 ms.

El Ethernet Axia solo soporta una conexion UDP a la vez.

Cddigo de ejemplo

El codigo C de ejemplo se puede encontrar en la web de ATI en http://www.ati-
ia.com/Products/ft/software/net_ft software.aspx y en el archivo que se envid por correo electronico al
cliente cuando se envid el producto.
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13. Solucién de problemas

Esta seccion incluye respuestas a algunos problemas que pueden surgir al usar Ethernet con el sensor ATI F/T
Axia. Para mas orientacion sobre la resolucion de problemas, consulte el manual de sensores correspondiente en
la Tabla 2.1. Las respuestas a las preguntas frecuentes estan disponibles en la web de ATI: https://www.ati-
ia.com/library/documents/FT FAQ.pdf.

Nota

Por favor, lee el manual antes de llamar al servicio de atencion al cliente. Antes de llamar, ten a disposicion la
siguiente informacion:

1. Numero de serie (por ejemplo, FT01234)
2. Modelo de sensor (por ejemplo, Axia90-M50)
3. Calibracion (por ejemplo, US-15-50, SI-65-6, etc.)
4. Descripcion precisa y completa de la pregunta o problema
e Para el mapa de bits del codigo de estado; consulte la Seccion 5.5—Codigo de Estado.

e Para comprobar el estado del sistema, emita un comando "Estado" (consulte /a Tabla 8.1) o
consulte la pagina web de Informacion del Sistema (consulte la Seccion 6.8—Pdgina de
Informacion del Sistema (manuf-htm)).

5. Informacién informatica y de software (sistema operativo, tipo de PC, controladores, software de aplicacion y
otros

Para mas informacion sobre la resolucion de problemas o para hablar con un representante de atencion al cliente, por
favor contacte con ATI en:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511

Fax: +1.919.772.8259

Correo electronico: fi_support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855-284-4200)
13.1 Errores de LED

Sintoma: El LED de estado permanece en Soluciéon: Revisa las conexiones de los cables del sensor.
rojo después de que

(20) d f Verifica que el cable del sensor no esté danado.

Puede haber un error interno en el
sensor. Consulta el cédigo de estado,
consulta la Seccion 5.5—Codigo de

Estado.
Sintoma: ElI LED de estado esta en rojo por
primera vez .
(20) segundos, después de Solucién:  Normal.
Sintoma: El LED de enlace/actividad Solucién: Comprueba la conexion del cable Ethernet.
Ethernet no esti verde ni Solucién: Comprueba la configuracion de la red Ethernet;

consulte la Seccion 4—Conexion
por Ethernet.
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13.2 Preguntas y errores sobre la comunicacion Ethernet

Pregunta: ;Qué direccion IP Solucién: Consulte Seccion 4.1—Direccion IP
se asigha a Configuracion para Ethernet.
,El sensor?

La direccion IP actual del Axia puede encontrarse
utilizando la utilidad ATI Discovery, disponible para
descargar en la web de ATI o en el archivo 9030-05-
1026 que se envio por correo electronico al cliente

Pregunta: ;Cémo puede el cuando se envi6 el producto.
sensor Solucién: Configura el ordenador para comunicarse con el sensor
system se en su direccion actual siguiendo las instrucciones en
establezca en la Seccion 4.1—Configuracion de direcciones IP para
Ethernet.

Una vez establecida la comunicacion, restablece la
direccion a un valor compatible con la red del usuario.
No existe un procedimiento o boton de reinicio para
forzar el sensor Ethernet Axia a volver a su direccion [P

Sintoma: DHCP no lo es predeterminada.
Asignacion de un Causa: La conexion Ethernet del usuario no esta correctamente configurada.
Direccién IP. Solucién: La LAN Ethernet debe estar conectada durante el encendido.

Para mas informacion, consulte la Seccion 4—Conexion a
traves de Ethernet.

Causa: El servidor DHCP espera mas de 30 segundos para responder, y el
sensor requiere que el servidor DCHIP reaccione mas rapido.

Causa: DHCP no esta seleccionado como Modo de Direccion IP en el
Pagina de comunicaciones.

Solucion: Verifica la configuracion en la pagina de
Comunicaciones (consulta Seccion 6.7—Pdgina de
comunicacion (comm.htm)). El sensor debe reiniciar el
encendido cuando se cambian los ajustes de la
direccion IP. Para més informacion, consulte Seccion

Sintoma: El navegador no 4—Conexion a través de Ethernet.
puede encontrar Causa: La tabla ARP en el ordenador Windows® de un usuario tiene memoria
el sensor Axia en de un dispositivo anterior que usaba la misma direccion IP que el
Sensor.

Solucién: Limpia la tabla ARP reiniciando el ordenador o yendo al
ment de Inicio, seleccionando Ejecutar... y
introduciendo "arp —d *"'. Los usuarios pueden necesitar
ayuda de su departamento de TI para completar estas
acciones.

Causa: La red Ethernet no esta configurada correctamente.
Solucién: Comprueba la configuracion de la red Ethernet; Consulte
Seccion 4—Conexion por Ethernet.
Causa: La red tiene un cortafuegos que bloquea los sensores
Péginas del navegador web.

Solucién: Los usuarios pueden necesitar contactar con su
departamento de TI para pedir ayuda con la

configuracion de red.
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13.3 Errores en la pagina web de Ethernet Axia

Sintoma: La solicitud invalida Causa: Una o mas entradas en la pagina anterior eran invalidas o
aparece la pagina. estaban fuera de alcance.
Solucién: Vuelve a la pagina anterior y revisa la tltima entrada. A
Facilita la depuracion, haz solo un cambio a la vez.

Sintoma: EI HTTP sa: El usuario intent6 acceder a una de las paginas protegidas del servidor web.
1.0 Error 401 - Solucién: Estas paginas estan reservadas para el
Aparece una mantenimiento de Automatizacion
pagina no Industrial de ATL

13.4 Java®*Demo Errors

Sintoma: Pantallas demo Causa: El programa de demostracién no puede comunicarse con el sensor.
ceros para Solucién: Comprueba la direccion IP y reinicia la demostracion.
valores de fuerza
y par y pantallas
Signos de
interrogacion para

Sintoma: E/S excesiva Causa: La conexion Ethernet se interrumpio.
excepcion: Errores Solucién: Verifica que el cableado Ethernet no esté danado y esté
de recepcion con correctamente instalado. Verifica que la fuente de

alimentacion cumpla con los requisitos indicados en
Seccion 14—Especificaciones.

Sintoma: Mensaje de error: 10
Excepcion: <ruta
y nombre del
archivo> (El  Causa: Un archivo seleccionado para datos esta en uso por otro programa.
proceso no
puede acceder al
archivo porque
esta siendo

Soluciéon: Cierra el archivo o cambia el nombre del archivo y selecciona Recoger
Otra vez en streaming.

Sintoma: El siguiente Causa: El ordenador requiere una versiéon mas nueva de Java®.
aparece en una Solucién: Descarga una version mas reciente de Java®
ventana titulada de www. java.com/getjava.

Java® Virtual

Machine Launcher:
"No se pudo
encontrar

la clase principal.

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/
http://www/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

13.5 Guia basica para la resolucion de problemas

Los sintomas basicos de datos inexactos y errores del sistema se enumeran en la siguiente seccion. Para cada
sintoma,

Se sugieren las causas y soluciones adecuadas.

Sintoma: Ruido — salta Causa: El ruido puede ser causado por vibraciones mecanicas y
Las lecturas F/T perturbaciones eléctricas que posiblemente provienen de una
aumentan mala toma de tierra. La interferencia eléctrica también puede
mas del 0,05% provenir de un dispositivo de alta salida de ruido, como un
motor.

Solucion: Asegurate de que el voltaje de alimentacion DC para el
sensor Axia tenga poco o ningun ruido superpuesto.
Conecta a tierra el sensor conectando la pantalla del
cable a tierra. En la mayoria de los montajes,
0 V también esta conectado a tierra. Conecta el robot u
otra lampara a la misma tierra.

Comprueba que los cables del sensor no se crucen con
otros cables. Verifica que los cables del sensor no estén
cerca de otros equipos que puedan generar ruido
eléctrico.

Evita fuentes de ruido mecanico. Si no es posible, aplicar
un filtro a los datos como se describe en la Seccion 5.4—
Filtro Pasa Bajos. Para mas informacion sobre el ruido,
consulte la Seccion 13.6—Reduccion del ruido.

Causa: El ruido también puede indicar fallo de componentes dentro del sistema.

Solucion: Comprobar el codigo de estado del sensor; Consulte
Seccion 5.5—Codigo de Estado.

Realice una comprobacion de precision seglin se
describe en el manual correspondiente de sensores ATI
enla Tabla 2.1 o en la seccion

4.5: ;Como evaluo la precision del estado de salud del
sensor? en el documento de Preguntas Frecuentes (FAQ)
de ATI ubicado en: https.//www.ati-ia.com/library/
documentos/FT FAQ.pdf.

Si el sensor falla la comprobacion de precision,
devuelvo el sensor a ATI para su inspeccion. Contacte
con ATI en rma-admin@ati-ia. com para solicitar una

Sintoma: Deriva — cuando el Autorizacion de Materiales Devueltos (RMA).
Los datos de Causa: Algo de deriva por un cambio de temperatura es normal. La deriva se
congelaciéon y observa mas facilmente en el eje Z, en comparacion con los ejes X e Y.
temperatura (F/T) Solucién: Después de encender el sensor, deja que se caliente
continian durante aproximadamente 30 minutos o hasta que esté en

estado estable con el aire y otros objetos que entren en
contacto con el sensor. Usa el comando de polarizacion
para volver a poner las lecturas a cero. Sesgo
regularmente.

Usa un aislante entre el sensor y cualquier herramienta o
accesorio que esté a una temperatura diferente. Evita
crear un gradiente de temperatura a través del sensor.
Protege el sensor del exceso de aire.

Para mas informacién sobre como evitar la deriva por
cambio de temperatura, consulte el siguiente
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documento de ATIL: https://www.ati-
ia.com/Library/Documents/
DriftExplanation.pdyf.
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Sintoma: Histéresis — Causa: El acoplamiento mecénico o una falla interna pueden causar

cuando el sensor histéresis que esta fuera del rango de incertidumbre (error) de
se carga desde medicion especificado y aceptable por el sensor.
un estado cero o Solucién: Verificar que el sensor esté correctamente instalado, los
polarizado y sujetadores apretados y las herramientas del cliente bien
entonces el instaladas; Consulte la Seccidon de Instalacion en el
se elimina la carga, manual aplicable de sensores F/T de ATl en Tabla 2.1.
la salida del sensor L

Usa el comando de polarizacion para volver a poner las
no vuelve

lecturas a cero.

Sintoma: Cédigo de estado; Bit 1 Causa: Si la tension de alimentacion esta fuera de rango, el bit estd activo, lo
- que indica un posible fallo o fallo del sistema.

El voltaje de Solucion: Reinicia el sistema.

Verifica que la fuente de alimentacion esté dentro del rango
segun la Seccion 14—

Especificaciones.
Sintoma: Cédigo de estado; Causa: Mientras el sensor esta ocupado, el bit ocupado estara
Bit 3 - Bit Ocupado ENCENDIDO = 1. El sensor esta ocupado aplicando un cambio
como un cambio de velocidad ADC, un filtro o una calibracién
activa.
Solucion: Después de aplicar los cambios, espera a que esté la parte
ocupada
OFF = 0. Luego lee los datos o haz cualquier otro cambio.
Sintoma: Cédigo de Causa: Se ha aplicado una carga fuera del rango calibrado de medicion del
estado; sensor al sensor.
Bit 2, 27, 0 Soluciéon: Quita las cargas aplicadas. Si los errores no

desaparecen, sigue investigando.

Desmonta el sensor. Métodos de montaje inadecuados
pueden inducir cargas elevadas en el sensor.

Cambia a un tamaio de calibracién mayor si la
aplicacion requiere cargas fuera del rango del tamafio
de calibracion menor.

Tras usar el tamafio de calibracion mayor y sin
aplicar carga, si persisten errores como "Excedio el
rango de deteccion", "Detector fuera de rango" o
"Indicador roto", probablemente el sensor queda
dafiado permanentemente debido a la sobrecarga.

Realizar una comprobacion de precision (consulte el
manual de sensores ATI correspondiente en la Tabla
2.1) o consulte la Seccion

4.5: ;Como evaluo la precision del estado de salud del
sensor? en el documento de Preguntas Frecuentes (FAQ)
de ATI ubicado en: https.//www.ati-ia.com/library/
documentos/FT FAQ.pdf.

Si el sensor falla la comprobacion de precision,
devuelvo el sensor a ATI para su inspeccion. Contacte
con ATI en rma-admin@ati-ia. com para solicitar una

Autorizacion de Materiales Devueltos (RMA).
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Sintoma: El sensor es Causa: Los dispositivos del usuario no son compatibles con la comunicacion
conectados pero no Ethernet o Telnet en tiempo real; consulte la Seccion 4—Conexion a
Datos en streaming. través de Ethernet o la Seccion 8. 1—Configuracion de una interfaz de

consola a través de Telnet.

Solucion: Verifica que los dispositivos sean compatibles; Consulte
Seccion 4—Conexion a través de Ethernet o Seccion
8. 1—Configuracion de una interfaz de consola a través
de Telnet.

Causa: El sensor ha tenido una averia de hardware o software.

Solucién: Observa los LEDs sensores Axia; Consulte Seccion
8.5—Ejemplo de funcionalidad de transformacion de
herramientas a través de Telnet.

Causa: El usuario no ha solicitado que el sensor comience a transmitir.

Solucién: Enviar el comando adecuado (via TCP, UDP o Telnet)
para iniciar el flujo de datos. Al utilizar la demo NET
F/T Java® de ATI o el visor de datos F/T de ATI, haz

Sintoma: Los datos reales clic en "Empezar a leer".
La tasa de Causa: El usuario se comunica con el sensor via TCP, y el cliente (el robot, el
salida del PC o el PLC) no solicita paquetes lo suficientemente rapido.
sensor es Solucion: TCP es un tipo de comunicacion de solicitud y

respuesta. La velocidad de la solicitud del cliente suele
ser el factor limitante. Prueba a configurar el cliente para
que solicite paquetes mas rapido (con mas frecuencia).

Causa: El usuario utiliza un método de recopilacion de datos como RDT a
través de una interfaz UDP que es demasiado rapido para que el
dispositivo del usuario lo procese; consulte la Seccion 12—Interfaz
UDP usando RDT.

Solucién: Verifica que la configuracion de la red Ethernet esté
correctamente configurada para el dispositivo; Consulte
Seccion 13.7—Mejora del rendimiento de Ethernet.

Sintoma: El F/T inicial

los valores son ., L Polariza el . L F/
At A Soluciéon: Normal. Polariza el sensor para que traigan todo el F/T

cero y no se los valores vuelven a cero.
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Sintoma: Los valores no
coinciden con los
valores esperados,
por ejemplo: los
valores F/T fluctian
pero
son mayores que

Causa: El usuario puede estar viendo datos de medidores en lugar de datos de
congelacion y descongelacion.
Solucion: Los datos de medidor no tienen una correlacion 1:1 con los
datos del eje F/T.
Para ver los datos F/T, consulte la Seccion
8.4—Comandos de consulta: "S" o "C".

Causa: Es normal ver un desplazamiento en los datos, incluso cuando estan
descargados.

Solucion: Usa el comando de sesgo para poner los datos a cero/tare.

Causa: El sensor emite datos en conteos. Los conteos deben dividirse entre
los Conteos por fuerza (CpF) o por par (CpT) para convertirlos en
unidades de calibracion (como N y Nm).

Solucién: Verifica si un usuario o el software de un usuario esta
escalando los valores F/T para convertirlos en unidades.
Utilizar el CpF y el CpT para convertir los valores brutos
de F/T en unidades; Para estos valores de recuento,
consulte:

o Pagina web de ATI: Seccion 6.2—Pagina de Instantaneas
(rundata.htm)

e Consola via Telnet: Seccion 8.3—Consola "CAL
Campos y valores de comandos "SET"

H|

o  TCP: Seccion 10.5—Respuesta de la informacion de calibracion
de lectura

e  XML: Seccion 11.2—Informacion de
calibracion (netficalapi.xml)

Causa: Si los valores brutos de F/T ya se han convertido en unidades y los
valores son altos o no tienen sentido, verifica que el sensor no esté en
alguna de estas condiciones: saturacion, manometro fuera de rango o
F/T fuera de rango. Comprobar el codigo de estado del sensor;
consulte la Seccion 5.5—Codigo de Estado.

Solucion:  Si los valores superan el rango de calibracion del sensor
ATI segun el manual ATI en Tabla 2.1, los valores
reportados son incorrectos. Para mas informacion,
consulte Seccion 2.1: Rango de medicion y limites de
sobrecarga en la Preguntas frecuentes (FAQ) documento

ATI.
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Sintoma: El sensor Causa: El sensor podria haber estado sobrecargado mas alla de sus limites
no informa de datos de calibracion. Para los limites de calibracion, consulte el manual
FI/T precisos. ATT aplicable que se encuentra en la Tabla 2.1.

Solucion: Comprueba el codigo de estado. Los bits de error
relacionados con la sobrecarga son: 2, 27 y 30. Véase
solucion para Sintoma—Codigo de Estado; Broca 2, 27 o
30 - Fuera de rango.

Causa: La configuracion del sistema de sensores no estd configurada
correctamente en un
software del usuario.
Solucién: Verifica que el sistema esté correctamente configurado;
Consulte
Seccion 3—Instalacion o contacte con ATI para recibir
ayuda.

Causa: La funcionalidad de transformacion de herramientas habilitada por el
usuario.

Una transformacion de herramienta mueve el origen y las
coordenadas de los datos del sensor. Si la transformacion de la
herramienta se aplica incorrectamente, los datos F/T se desvian.

Soluciéon: Comprueba si se ha aplicado una transformacion de
herramienta y ajustala si es necesario. Si todos los
campos son 0, no se aplica la transformacion de la
herramienta; Para comandos de transferencia de
herramienta, consulte:

e Pagina web de ATI: Seccion 6.6—Configuraciones F/T
Pagina (config.htm)

e Consola via Telnet: Seccion 8.3—Consola "CAL" |
Campos y valores de comandos "SET"

e Variables CGI: Seccion 9.4—Variable CGI:
Configuraciones (config.cgi)

e TCP: Seccion 10.6—Comando de transformacion de la
herramienta de escritura

e XML: Seccion 11.1—Informacion del Sistema y de
Configuracion
(netftapi2.xml)
Para mas informacion sobre el concepto de

transformacion de herramientas, consulte el
manual aplicable de ATl en la Tabla 2.1.

Causa: El sensor no esta bien instalado, por ejemplo: sujetadores incorrectos
o el sensor no esta montado en una superficie plana y rigida.

Solucién: Verifica que el sensor esté correctamente instalado;
Consulte la Instalacion y Secciones de resolucion de

problemas en el manual correspondiente de sensores
F/T de ATI que se indica en Tabla 2.1.

Causa: Es normal ver un desplazamiento en los datos, incluso cuando estan
descargados.

Solucién: Usa el comando de sesgo para poner los datos a cero/tare.
Causa: Acoplamiento mecanico — un objeto externo, como herramientas o

utilidades del cliente, esta en contacto con la superficie de un
sensor entre el lado de montaje y el lado de la herramienta.

Solucién: Quita cualquier residuo entre el lado de la herramienta y
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la placa de interfaz. Utiliza una gestion adecuada de
cables y mangueras; No los conectes firmemente entre el
soporte y el lado de la herramienta del sensor.

Cualquier cosa que toque superficies como el orificio
pasante del sensor o las placas de cobertura a ambos
lados del sensor induce carga o movimiento que podria
resultar en datos F/T inexactos.

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
ia.com


http://www.ati-ia.com/
http://www.ati-ia.com/

Manual, sensor F/T, Documento
Ethernet Axia #9620-05-C-Ethernet

13.6 Reduccion del ruido
13.6.1 Vibracion mecanica

En muchos casos, el ruido percibido es en realidad una fluctuacion real de fuerza y/o par, causada
por vibraciones en la herramienta o en el brazo robdtico. El sensor Axia ofrece filtros digitales
pasa-bajos que pueden amortiguar frecuencias por encima de cierto umbral. Si los filtros pasa-
bajos digitales no son suficientes, se puede anadir un filtro digital al software de la aplicacion.

13.6.2 Interferencia eléctrica
Para reducir los efectos del ruido eléctrico en el sensor, haz lo siguiente:

e Si se observa interferencia de motores u otros equipos generadores de ruido, revisa los sensores
Conexiones a tierra.

e Sino es posible una conexion a tierra suficiente o no reduce el ruido, considera usar los
filtros pasa-bajos digitales del sensor.

e Verifica que la fuente de alimentacion sea Clase 1 y que tenga conexion a tierra.

13.7 Mejorando el rendimiento de Ethernet
En una configuracion optima de red, los datos RDT del sensor llegan al ordenador anfitrion sin pérdida de
datos. Si
Si se pierden las muestras de datos, considera lo siguiente:

13.7.1 Conexion directa entre Axia Ethernet y el host

Para lograr el mejor rendimiento Ethernet (y evitar la pérdida de paquetes de datos), conecta el
sensor directamente al ordenador anfitrion. Si usas un interruptor, intenta usar solo un interruptor
entre el sistema sensor y el host. Evita pasar por varios interruptores o por un hub.

13.7.2 Eleccién del sistema operativo

El sistema operativo Windows® realiza periodicamente procesos de mantenimiento que pueden
requerir una cantidad significativa de potencia de procesamiento en un corto periodo de tiempo.
Durante estos intervalos, puede producirse una pérdida de datos porque Windows no trata los datos
UDP con una prioridad suficientemente alta. Si una pérdida de datos no es aceptable para la
aplicacion, entonces utiliza un sistema operativo en tiempo real.

13.7.3 Aumento del rendimiento del sistema operativo

Los siguientes elementos también pueden ayudar a mejorar el rendimiento de un sistema informatico
para que pueda
mejor responder a las rapidas tasas de datos del Ethernet Axia:

e Desactiva el cortafuegos de software. Una forma de mejorar el rendimiento de Ethernet es
no tener ningln firewall de software activado. En algunos casos, esto puede requerir ayuda
del personal de TI.

e Desactiva el intercambio de archivos e impresoras. El intercambio de archivos e impresoras
puede ralentizar la respuesta de un sistema operativo a los datos Ethernet y puede provocar la
pérdida de datos.

e Desactiva los servicios de red innecesarios. Los servicios y protocolos de red innecesarios
pueden ralentizar
la respuesta del sistema operativo a los datos Ethernet puede provocar la pérdida de datos.

e Utiliza un espionador de trafico Ethernet. Un espionaje de trafico Ethernet puede detectar
que hay procesos que consumen ancho de banda Ethernet y que potencialmente ralentizan la
respuesta del sistema operativo de un ordenador. Esta es una técnica avanzada que tu
departamento de TI puede necesitar realizar.

El programa de software libre Wireshark (www.wireshark.org) es comunmente utilizado para
este tipo de investigacion.
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empresa no esta cargado por los procesos de red de la empresa.
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13.7.4 Evita registrar al host en una red de empresa

Estar conectado a una red requiere el acceso periodico a la interfaz Ethernet por procesos
distintos a la aplicacion de medicion y puede provocar la pérdida de paquetes UDP.

13.7.5 Utiliza una red dedicada

Colocar el sensor en una red Ethernet dedicada sin ningtn otro dispositivo en la red, otros
que el ordenador anfitrion, elimina colisiones de datos y ofrece el mejor rendimiento de red.

14. Especificaciones

14.1 Especificaciones eléctricas

Tabla 14.1—Fuente de energial

Voltaje Consumo de energia
Fuente de — - — —
energia Minimo Nominal Maximo Maximo
Alimentacion 12V 24V 30V 1,5W
de CC
Notas:

1. La entrada de la fuente de alimentacion esta protegida por polaridad inversa. Si la alimentacién y
la toma de tierra de las entradas de la fuente estan enchufadas en reversa, la proteccion contra
polaridad inversa impide que la entrada de la fuente mal cableada dafie o encienda el sensor.

14.2 Especificaciones del cable
14.2.1 P/N 9105-C-ZC22-ZC28-X

Tabla 14.2—9105-C-ZC22-ZC28-X
Conector hembra M8 de 6 pines a conector macho de 8 pines codificado M12

14.2.2

maximo)

Parametro Valor
Clasificacion de tensién >30V
Clasificacion actual >0,25A
Clasificacion IP IP671
Rango de temperatura de funcionamiento (min- -5°Ca70°C

Nota:

consulte la Tabla 2.1.

1. El cable esta homologado IP67 cuando esta conectado por ambos extremos. La
clasificacion IP del cable puede superar la capacidad IP del sensor, pero la
clasificacion IP del sensor sigue siendo el valor indicado en las especificaciones del
manual del sensor. Para el manual de sensores correspondiente,

P/N 9105-C-ZC27-2C28-X

Tabla 14.3—9105-C-ZC27-ZC28-X
Conector hembra M8 de 8 pines a conector macho de 8 pines codificado M12

Rango de temperatura de funcionamiento (min-

maximo)

Parametro Valor
Clasificacion de tension >30V
Clasificacion actual >0,25A
Clasificacion IP IP671
-5°Ca70°C
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Nota:

1. El cable esta homologado IP67 cuando esta conectado por ambos extremos. La
clasificacion IP del cable puede superar la capacidad IP del sensor, pero la
clasificacion IP del sensor sigue siendo el valor indicado en las especificaciones del
manual del sensor. Para el manual de sensores correspondiente,
consulte la Tabla 2.1.
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14.2.3 P/N 9105-C-ZC28-ZC28-X

14.2.4

Tabla 14.4—9105-C-ZC28-ZC28-X
M8, conector hembra de 8 pines, conector hembra a M12, conector macho de 8

maximo)

pines

Parametro Valor

Clasificacion de tension 60 V

Clasificacion actual 20A

Clasificacion IP
. IP671
(cuando los conectores estan conectados en
ambos extremos)

Rango de temperatura de funcionamiento (min- -40°C a 80°C

Nota:

consulte la Tabla 2.1.

1. El cable estd homologado IP67 cuando esté& conectado por ambos extremos. La
clasificacion IP del cable puede superar la capacidad IP del sensor, pero la
clasificacion IP del sensor sigue siendo el valor indicado en las especificaciones del
manual del sensor. Para el manual de sensores correspondiente,

P/N 9105-C-ZC28-U-RJ45S-X

Tabla 14.5—9105-C-ZC28-U-RJ45S-X
Conector hembra M12 de 8 pines a cables sin terminar y conector RJ45

maximo)

Parametro Valor
Clasificacion de tension >40V
Clasificacion actual >0,25A
Clasificacion IP IP641
Rango de temperatura de funcionamiento (min- -5°Ca70°C

Nota:

manual de sensores correspondiente,
consulte la Tabla 2.1.

1. El cable esta homologado IP64 cuando esta conectado al conector M12. La clasificacion IP
del cable puede superar la capacidad IP del sensor, pero la clasificacion IP del sensor
sigue siendo el valor indicado en las especificaciones del manual del sensor. Para el
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15. Términos y Condiciones de Venta

Los siguientes Términos e Condiciones son un complemento e incluyen una parte de los Términos Estandar de ATl y
Condiciones, que estan archivadas en ATI y disponibles bajo solicitud.

ATI garantiza al comprador que los productos de sensor de par de fuerza adquiridos a continuacion estaran libres
de defectos en materiales y mano de obra bajo uso normal durante un periodo de uno (1) afio desde la fecha de
envio. El periodo de garantia para las reparaciones realizadas bajo una RMA sera por la duracion de la garantia
original, o de noventa (90) dias desde la fecha de envio del producto reparado, lo que sea mas largo. ATI no
tendra ninguna responsabilidad bajo esta garantia a menos que:

(a) ATI recibe un aviso por escrito del defecto reclamado y una descripcion del mismo treinta (30) dias después
de que el comprador descubra el defecto y, en cualquier caso, no mas tarde del ultimo dia del periodo de garantia
y (b) el articulo defectuoso es recibido por ATI a mas tardar (10) dias después del ultimo dia del periodo de
garantia. La responsabilidad total de ATI y el unico remedio del comprador bajo esta garantia se limita a la
reparacion o reemplazo, a eleccion de ATI, del defectuoso

parte o articulo o, a eleccion de ATI, reembolso del precio pagado por el articulo. La garantia anterior no se aplica
a ningun defecto o fallo resultante de una instalacion, operacion, mantenimiento o reparacion inadecuada por parte
de alguien que no sea ATL.

ATI no sera en ningun caso responsable de dafios incidentales, consecuentes o especiales de ningln tipo, incluso si
ATT ha sido informada de la posibilidad de dichos dafios. La responsabilidad total de ATI en ninglin caso superara
la cantidad pagada por el comprador por el articulo objeto de reclamacion o disputa. ATI no tendra ninguna
responsabilidad por fallos de cualquier equipo u otro elemento que no sea suministrado por ATI.

No se podra interponer ninguna accién contra ATI, sin importar su forma, derivada o de cualquier manera relacionada
con los productos o servicios prestados a continuacion, mas de un afio después de que se haya constituido la causa de
accion.

Ninguna representacion o acuerdo que varie o amplie las disposiciones de garantia y limitacion de remedios aqui
contenidas esta autorizado por ATI, y no puede considerarse autorizado por ATI, salvo que esté por escrito y
firmado por un directivo ejecutivo de ATI.

Salvo que ATI acuerde lo contrario por escrito, todos los disefios, dibujos, datos, invenciones, software y otra
tecnologia creada o desarrollada por ATI en el transcurso de la prestacion de productos y servicios a este
indicado, asi como todos los derechos en ello bajo cualquier patente, derecho de autor u otra ley que proteja la
propiedad intelectual, seran y seguiran siendo propiedad de ATI. La venta de productos o servicios a este bajo no
implica ninguna licencia expresa o implicita bajo ninguna patente, derecho de autor u otro derecho de propiedad
intelectual propiedad o controlado por ATI, ya sea relacionado con los productos vendidos o cualquier otro
asunto, salvo por la licencia expresamente concedida a continuacion.

En el curso de la prestacion de productos y servicios a este indicado, ATI puede proporcionar o divulgar al
comprador informacion confidencial y propietaria de ATI relacionada con el disefio, funcionamiento u otros
aspectos de los productos de ATI. Entre ATI y el Comprador, la titularidad de dicha informacion, incluyendo sin
limitacion cualquier software informatico proporcionado al Comprador por ATI, permanecera en ATI y dicha
informacion estd licenciada al Comprador inicamente para su uso en la operacion de los productos suministrados
por ATI en las operaciones internas del Comprador.

Sin el permiso previo por escrito de ATI, el comprador no utilizara dicha informacion con ninglin otro propdsito de
proporcionar o poner a disposicion de ningun tercero. EI comprador acepta tomar todas las precauciones razonables
para evitar cualquier uso o divulgacion no autorizada de dicha informacion.

El comprador no sera responsable en virtud de la presente respecto a la divulgacion o uso de informacion que: (a)
esté en dominio publico cuando se recibe de ATI, (b) sea posteriormente publicada o entre en el dominio publico
sin culpa del comprador, (c) esté en posesion del comprador antes de recibir de ATI, (d) haya sido obtenida
legalmente por el comprador de un tercero con derecho a divulgarla, o (f) debe ser divulgada por orden judicial u
otra autoridad gubernamental, siempre que, respecto a dicha informacion, se mantenga la confidencialidad de dicha
informacion.

Pinnacle Park ¢ 1031 Goodworth Drive * Apex, NC 27539 « Tel:+1 919.772.0115 « Fax:+1 919.772.8259 » www. ati-
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D. Aplicacién personalizada

Esta seccion manual modular no se aplica a este sistema de

sensores. Por favor, contacte con un representante de ATI para recibir ayuda, si es necesario:

Venta, servicio e informacién sobre productos ATI:

ATI Industrial Automation
1031 Goodworth Drive
Apex, NC 27539 EE. UU.
www.ati-ia.com

Tel: +1.919.772.0115

Fax: +1.919.772.8259

Ingenieria de Aplicaciones

Tel: +1.919.772.0115, Extension 511

Fax: +1.919.772.8259

Correo electronico: fi.support@novanta.com

Soporte 24/7: +1 855 ATI-IA 00 (+1 855-284-4200)

Pinnacle Park « 1031 Goodworth Drive ¢ Apex, NC 27539 « Tel: 919.772.0115 « Fax: 919.772.8259 « www.ati-ia.com ¢ Correo electrénico:
info@ati-ia.com
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